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Shihlin Electric SL3 Serisi Genel AC Siirlici
Kullanim Kilavuzu
V1.01-02

Kompakt Tip
SL3-021-0.4K ~2.2K
SL3-043-0.4K ~2.2K

Shihlin SL3 serisi AC surtictileri segtiginiz igin tesekkirler.

Bu kullanim kilavuzu Griiniin kullanimi ve dikkat edilmesi gereken durumlari agiklar. Uriiniin dogru ve giivenli kullanimi igin,
Urdind kullanmadan énce lGtfen bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.

“Oriin hakkinda hizli devreye alma, video anlatim ve daha fazla bilgiye hizlica erismek

icin cep telefonunuzun kamerasi ile yukarida bulunan QR kare kodu okutabilirsiniz.”

1) Guvenlik Uyarilari

Giivenlik Uyarilarn

v Kurulum, ¢aligma, bakim ve kontroller konuya hakim yetkili personeller tarafindan yapiimalidir.

v Bu kullanma kilavuzunda, giivenlik uyarilari “Uyar” ve “Dikkat” olarak 2 seviyeye ayriimistir.

£ Uyar (Warning): Yanlig kullanim tehlikeli durumlara (6lim veya agir yaralanma) sebep olabilir.

£\ Dikkat (Caution): Yanhs kullanim tehlikeli durumlara (diisiik ve orta siddetli yaralanma veya sadece iriiniin zarar gérmesi) sebep olabilir.

4 Uyarn

v AC siiriicti eneriili iken, 6n kapagd! veya baglanti terminalleri kapagini agmayiniz. On kapak ve baglanti terminalleri kapagi agik iken siirticlyii
calistirmayiniz. Aksi halde yiiksek voltaj terminalleri ve devrelerin tizerinde sarjli kalmis parcalardan dolay! elektrik soku meydana gelebilir.

v' Baglanti, kurulum ve bakim yapmadan énce motor stiriiclistiniin beslemesi kesilmis olmalidir. Striicinin tzerinde halen daha ylksek sarj voltaji
oldugunu gosteren AC Strliciniin CHARGE lambasi sénmeden (OFF), litfen surlicli devrelerine ve komponentlere dokunmayiniz.

v AC surlcii topraklama baglantisi diizgiin yapilmalidir.

v~ Urline 1slak elle miidahale etmeyiniz, sogutucusuna dokunmayiniz ve kablo baglantis| yapmayiniz. Aksi halde elektrik soku meydana gelebilir.

v Urlin enerijili iken sogutma fanini sékmeyiniz aksi halde risk meydana gelebilir. Eneriili iken sogutma fanini sékmeniz gok tehlikelidir.

s Dikkat

v"" Her bir terminale uygulanan voltaj kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi olmalidir. Aksi halde yangin, hasar..vb durumlar meydana gelebilir.

v AC suriict igindeki komponentlere baski testi yapmayiniz, aksi halde yiiksek voltajdan dolayi stiriict igindeki yari iletkenler bozulabilir ve zarar
gorebilir.

v Uriinde enerji varken veya enerjisi kesildikten hemen sonra asiri Isinmis terminallerine dokunmayiniz. Sadece keypad'ine dokunabilirsiniz. Aksi
halde yanmaya sebep olabilir.

v Kablolar dogru terminallere baglanmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir.

v’ Polarite (+ ve -) dogru olmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir.

v" AC Sirlict kurulumu yanici olmayan deliksiz (Strlicinin sogutucusuna arka taraftan kimse dokunamasin ..vb diye) ortamlara yapiimalidir. Bu
ortamlara kurulmamasi veya yanici baska materyallerin yanina kurulmasi yangina sebep olabilir.

v Eger suriiciide hata meydana gelirse, enerjisi tamamen kesilmelidir. Stirekli akan yiiksek akim yangina sebep olabilir.

2) Uriin Modeli
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Urlin Serisi Voltaj Seviyesi Kapasite Digerleri
Bos : Genel model
. -043 : lg faz 440V P “
SL3 A -xy : Musteri motoru, 6zel motor veya
serisi 021 - tek faz 220V 0.75kW y S Y
bélge farki

3) Kurulum Ortami

Ortam Sicakligi
Ortam Rutubeti
Saklama Sicakligi
Ortam Kosullari

-10 ~ +40°C ( donmayan )

90%Rh alti (yogunlasmasiz).

-20 ~ +65°C.

ic kullanim ve asindirici gaz, yanici gaz ve yanici toz olmayan ortamlar.

Yukseklik Yiikseklik 2000 metre alti, 1000 metre {izerine ¢ikildigi zaman, her 100 metrede bir %2 akim orani azaltma gerekir
Titresim 5.9m/s? (0.6G) alti.

Koruma Sinif P20

Kirlenme Derecesi 2

4) Kurulum ve Baglanti

» Uygun sogutma igin kurulumu asagida gésterildigi gibi dikey bigimde yapiniz:

(a) Dikey kurulum (b) Yatay kurulum (c) Yan yiizey Uizerine kurulum

» AC Siiriiciiniin uygun sogutulabilmesi igin asagida gésterildigi gibi yeterli havalandirma ve baglanti boslugu saglandigindan

emin olunuz:
* Tek ve yan yana AC Siriict kurulumu :
Birim : mm
Kasa Kasa A Kasa B

A 50 50
B 50 50
C 100 100
D 50 50
E 50 50
F Havalandirma yoni

* Goklu AC Siirticti Kurulumu :

Inverter Inverter Inverter Inverter

Inverter Inverter

Control cabinet Control cabinet

Guides

olur

(a) Yatay Diizenleme (b) Dikey Diizenleme

* DIN Ray Kurulumu :

(a) DIN Raya Montaj
5) Terminal Baglanti Sekilleri

© Main circuit terminal
(O Control circuit terminal
NFB/MCCB

(b) DIN Raydan S6kme
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Analog signal input

1K} ,2W and above

6) Ana Devre Baglantisi ve Terminal Agiklamasi

Main circuit

Control circuit

Not 1: Alani minimuma indirmek igin AC Surticlyi dikey olarak yerlestirmek
kaginilmaz oldugunda, ayirici kilavuzlar saglayacak énlemler alin,
clinki alttaki AC Surlictstinden gelen isi, Ustteki AC Surlcuslindeki
sicakliklari artirabilir, bu da AC Suriicistniin arizalanmasina neden

» Kontrol Terminali Agiklamasi

1,2,3,6:Reserved
4:DB-

5:DA+
7:45V
8:GND

PR Red light Relay o mp_uJ
o—<C |

A \
VDC30V |

C VAC250V |

|

e 1
"~ Rs485 communication|

AG Stiriet Terminal Sikma Torku Tavsiye Edilen Baglant Ozellikleri (mm?) Tavsiye Edilen Baglanti Ozellikleri (AWG)

Modeli 6Z\£ﬁ;eri PR, RS T |UVv.w ::;:Z R.S. T U, V. W KT:;:Z
SL3-021-0.4K 25 25 25 14 14 14
SL3-021-0.75K M2.5 2535 25 25 25 14 14 14
SL3-021-1.5K 25 25 25 14 14 14
SL3-021-2.2K 4 4 4 12 12 12
SL3-043-0.4K 1.5 1.5 1.5 16 16 16
SL3-043-0.75K M3 4-6 25 25 25 14 14 14
SL3-043-1.5K 25 25 25 14 14 14
SL3-043-2.2K 25 25 25 14 14 14

7) Kontrol Terminali
» Kontrol Terminal Diizeni

| DA+ DB-|
Sis

[C|STF STR MO M1 SD/5 3
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. - Terminal . .

Terminal tipi el Fonksiyonu Terminal Agiklamalari
STF

. L STR Daort (4) adet coklu fonksiyon kontrol terminali G|r|_$ Empedanst: 2.4 k2 !

Dijital sinyal girisi Aktivasyon akimi: 3mA(24VDC'de)
Mo vard. Maksimum Frekans: 1kHz
M1
. 10 +10.5+0.5V Maksimum akim:10mA
Analog sinyal
Giris Empedansi:10kQ (0-10V) veya 235Q
girisi 3 0~10V/4~20mA
i (4-20mA)
A . . o Maksimum voltaj: 30VDC veya 250VAC
R K Coklu-fonksiyon role terminali. ) o
ole cikis c A-C normalde agik kontak, C ortak terminal. Maksimum akim: Resistif yiik 5A NO
Endiuiktif yik 2A NO(cos®=0.4)
RJ45
Haberlesme DA+ RS-485, optik izolasyon Baud Rate: 38400bps’e kadar
Terminali B RJ45 ve “DA+/DB-" ayni anda kullanilamaz Mesafe: 500m’ye kadar
Ortak Terminal SD/5 STF, STR, MO, M1, 3 terminalleri ortak ucu —

Not 1 : Kontrol terminali harici cihaza baglanilacagi zaman, surlicliye zarar gelmesini dnlemek igin ilgili terminallerin akim ve voltaj 6zelliklerine dikkat
ediniz.

Not 2 : Kontrol terminali fonksiyonlari siirlicii parametrelerinden belirlenir. Ayar igin kullanici manuel'ini inceleyiniz.

Not 3 : Harici besleme ve cihaz baglayacaginiz zaman litfen polaritesine dikkat ediniz.

» Baglanti Metodu

« Gulg Kaynagi Baglantisi
Kontrol devresi baglantisi igin, kablonun disini soyunuz ve ¢ok damarli kabloda kablo pabucu ile kullaniniz. Tek damarli kablo igin baglantiyi dogrudan
yapabilirsiniz.
Kablo pabucunu veya tekli kabloyu terminal soketi i¢ine sokunuz.
(1) Kablonun soyma uzunlugu asagida gosterildigi gibi olmalidir. Eger belirtilenden daha uzun soyulursa, yan terminal kablolari ile birbirine temas edip
kisa devre olabilir. Eger daha kisa olursa kablo yerinden gikabilir.
Soyduktan sonra kabloyu burmak baglantinin kolay gikmasini engeller. Ayrica soyulan kabloyu lehimlemeyiniz.

L

(2) Kablo pabucu kullanmak.
Kablolari kablo pabucunun igine sokunuz ve kablonun pabucun ucundan 0 — 0.5 mm ¢iktigini kontrol ediniz.
Kablo pabucunu kontrol edip kabloyu sikistirin. Kabloyu sikistrmanin uygun olmadigi durumlarda zarar gérmemesi igin kablo pabucu
kullanmayiniz.

¢ Liitfen kablo pabuglarini izoleli kabi ile kullaniniz. Ozellikleri igin liitfen asagidaki tabloyu inceleyiniz:

Kablo Olgiisti (mm?) KabrI:O;()iill)iucu L (mm) d1 (mm) d2 (mm) Uretici Sikma Aparati
0.3 Al 0,25-6 WH 10.5 0.8 2
05 Al 0,56 WH 12 1.1 25 Phoenix Contact
0.75 Al 0,75-6 GY 12 13 2.8 CO'X L CRIMPFOX 6
AI-TWIN 2x0,75-6 T
0.75(iki kablo igin) GYX 12 13 2.8

6mm | =
5

L

Not 1: Lutfen kigik diiz tornavida kullaniniz. (Kalinlik: 0.6 mm ve genislik 3.0mm). Eger daha dar bir diz tornavida kullanirsaniz, terminal blogu zarar
gorebilir.
Not 2: Sikma torku 2.12~3.18kgf.cm olmali, gok fazla sikkmak vidanin zarar gérmesine ¢ok az sikmak ise kisa devre ve bozulmalara sebep olabilir.

» Baglanti Uyarilari
« Baglanti sonrasinda, kesilen kablo pargaciklari AC sirlictiden uzaklastirimaldir.
Kablo pargaciklari alarm, zarar ve bozulmalara sebep olabilir. AC stiriicti her zaman temiz muhafaza edilmelidir. Kontrol panosunda delikler oldugu
zaman, litfen bu deliklerden AC siirlicl igine toz girmesini engelleyecek 6nlemler aliniz.
*  Elektriksel griiltiiden meydana gelebilecek zararlari 6nlemek icin, sinyal kablolarini gli¢ kablolarindan uzak (10 cm-3.94 ing) muhafaza ediniz.
Ayrica, giris tarafindaki ana devre kablolari ile ¢ikis tarafindaki ana devre kablolarini birbirlerinden ayiriniz.
* Voltaj/Akim giris anahtarini dogru ayarlayiniz. Yanlis ayar hata, zarar ve bozulmalara sebep olabilir.

8) Goriinim ve Olgiler

Birim : mm
Model w w1 H H1 H2 D S1
SL3-021-0.4K S
SL3-021-0.75K 68 56 132 120 425 104 (stkma torku
SL3-021-1.5K 20~25kgf.cm)




> Kasa B . Fabrika | Set N Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi _ _ Grup No. Parametre Adi Ayar Aralgi
Degeri | Degeri Degeri Degeri
0: Soft-PWM galisma yok 01-29 P.163 Orta Frekans Gikis Voltaji 2 0~100.0% 0.0%
1: 00-11(P.72)< 5 oldugu zaman, Soft-PWM gegerli (Sadece V/F kontrolde 0~599.00H
~599.00Hz
P P31 Soft-PWM tasiyici galisma | _uygulanir) 0 01-30 P.164 | OrtaFrekans 3 —— 99999
segimi 2 : 00-11(P.72)>9 oldugu zaman, AC Siiriiciiniin sicakligi ok fazla ise 99999: Secili degil
Taslyici otomatik olarak diser ve sicaklik distiikten sonra tasiyici otomatik 01-31 P.165 Orta Frekans Cikis Voltaji 3 0~100.0% 0.0%
olarak 00-11 (P.72) set degerine doner. 0~599.00Hz
N 01-32 P.166 Orta Frekans 4 ———— 99999
00-13 P71 | Durus tipi segimi ?j ierbw gurma 1 99999: Segill deil
: Rampali durma 01-33 P.167 | Orta Frekans Cikis Voltaji 4 0~100.0% 0.0%
00-14 p.75 Sto fonksiyonu secimi 0: STOP butonuna basildiginda calisma sadece PU ve H2 modda durur. 4
) P v ¢ 1 §TOP butonuna basildijinda galisma tiim modlarda durur. 01-34 P.168 Orta Frekans 5 0~ 599.00Hf — 99999
0: ileri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver. 99999: Segili degil
o ileri/Geri  donme  engeli 1: Geri dénmeyi engelle. (Geri dénme referans komutu verildiginde motor 01-35 P.169 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100.0% 0.0%
Birim : mm 00-15 P.78 segimi yavaslar ve durur). 0 Hizlanma baslangig
Model w W1 H H1 H2 D S1 2: leri dénmeyi engelle. (lleri dénme referans komutu verildiginde motor 01-36 P.255 S egrisi zaman! 0-~25.00s/0~250.0 0.20s
_ yavaslar ve dU_ﬂ_Jr)- S— Hizlanma bitis 0~25.00s/0 ~ 250.0s
SL3-021-2.2K 0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile degistirilebilir. 01-37 P.256 . 99999
— — S egrisi zamani 99999: Segili degil
SL3-043-0.4K 1: “PU mod” ve "JOG mod” birbirleri ile degistirilebilir. .
: 5 2: Sadece “Harici mod” 0138 pos7 | Yavaslamabasiangig S egrisi 0~25.00s/0~250.0s 99999
SL3-043-0.75K 72 59.5 142 129.5 425 110 (stkma torku 3: Sadece “"Haberlesme modu” zamant 99999: Segili degil
20~25kgf.cm) 00-16 P.79 Calisma Modu Segimi 4: “Birlesik mod 1" 0 0~ 25.00s/0 ~ 250.0s
SL3-043-1.5K 5: “Birlesik mod 2’ 01-39 P.258 Yavaslama bitis S egrisi zamani 99999: Secil degil 99999
SL3-043-2.2K 6. “Birlesik mod 3’ - Secll ded!
- 7: “Birlesik mod 4” 0140 P.219 Remote fonksiyonu Hizlanma / 0 :Varsayilan hizlanma/yavaslama zamani( Normal mod ile ayni ) o
9) Opsiyonel Donanim 8: “Birlesik mod 5” Yavaslama zamani segimi 1 : ikinci hizlanma/yavaslama zamani
— = = 0: Calisma panelinden frekans ayari
Kategori Adi Aciklama Siparis kodu 00-17 P.97 ikinci hedef frekans segimi 1: RS485 haberlesmeden frekans ayari 0 > Anal Giri kis P treleri G 02
DU06 LED display SNKDU06 2: Analog'dan frekans ayari ~ nalog Giris ve G 1kis Parametreleri Grup
DU08S LED display SNKDUO08S 0: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari haberlesmeden Fabrika Set
Haberlesme modu komut =
Harici Keypad DU10 LED display SNKDU10 00-19 P.35 segimi ayarlanir. 0 Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Deger Deger
PU301 LED display SNKPU301 (1) :—Izl?irlfesme m:)dv/(::a;(gathsrlna komutu ve frekans ayari harici ayarlanir oroe " S — - oo -
- : Indiiksiyon motor ontrol - . ranti baglanti kazanci ~ o o
PU302 LED displa: SNKPU302 -
pay 00-21 P.300 Motor kontrol modu segimi 1: Rezerve 0 0: Yardimci frekans fonksiyonu yok.
10) Parametre Gruplar 2: Rezerve 2: Gikis Frekansi = Ana Frekans + Yardimci Frekans
si X 0024 P.189 50H2/60H nt o 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz. 0 (3-5 terminallerinden verilen)
> Sistem Parametreleri Grup 00 - . '2/60Rz anahtari se¢imi 1: Frekans parametresi default degeri 50Hz. 1 02-07 P.240 Yardimci Frekans 4: Gikis Frekansi = Ana Frekans - Yardimci Frekans 0
G n 5 o A N AR Fabrika Set 0025 P 990 b . " 0: Parametreler “Grup mod” olarak gésterilir 0 6(3(;—:5;8?'”:"6””(121 verllsn) I
rup 0. arametre 1 yar Araligi . . - E arametre modu ayari X » - N . : Cikis Frekansi = Oranti baglanti sinyali
Degeri | Degeri 1: Parametreler "Klasik P mod” olarak gsterilir (3-5 terminallerinden verilen yiizde %)
00-00 P.90 AC Siiriicii modeli Sadece okunabilir . 02-10 P.60 3-5 terminali filtre zamani 0~2000ms 31ms
00-01 P.188 Yazilim Versiyonu Sadece okunabilir - > Temel Parametreler Grup 1 0: Sinyal drnekleme alani 4~20mA.
0: Fonksiyon Yok 02-20 P.17 3-5 terminali sinyal segimi 1: Sinyal 6rnekleme alani 0~ 10V. 1
1: Alarm gegmisi temizle (P.996=1) Fabrik 2: Sinyal 6rnekleme alani 0 ~ 5V.
P.9%6 2: AC Siiriicii reset (P.997=1) Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi P set Degeri 02-21 pag | >5terminali/Dahili POT 50 Ha sistom1.00 ~ 599 00z 50,00tz
00-02 ~ Parametre Reset 3: Tiim parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0 Degeri ' Maksimum Galisma Frekansi 60 Hz sistem:1.00 ~ 599.00Hz 60.00Hz
P.999 4: Bazi parametreler! fabr!ka deg;er!ne resetle 1 (P.999=1) 01-00 P.1 Maksimum Frekans 0.00~01-02 ( P.18 ) Hz 120.00Hz 0: Baglanti kesilmesi ayari yok.
5: Bazi parametreler! fabr!ka de?er!ne resetle 2 (P.999=2) 0101 P2 Minimum Frekans PYIPErPI 0.00HZ 1: OHz'e yavaslar, dijital ¢ikis terminali alarm gikis verir.
6: Bazi parametreleri fabrika degerine resetle 3 (P.999=3) - - 02-24 P.184 3-5 terminali baglanti kesilmesi 2: AC siirticti aniden durur ve panel “AErr” alarm gosterir. Reset 0
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman yazilir. 01-02 P.18 Yiiksek-hiz maksimum frekans 01-00 ( P.1 ) ~599.00Hz 120.00Hz : ayari gerektirir.
00-03 P77 Parametre Yazma 1: Parametreler yazilamaz. 0 3: AC siiriicii baglanti kesilmesi éncesindeki frekans komutu ile
Korumasi Segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de yazilabilir. 0103 b3 Ana frek 50Hz sistem ayari: 0~ 599.00Hz 50.00Hz calismaya devam eder. Dijital ¢ikis terminali alarm gikis verir.
3: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman okuma yapilamaz. . : na frekans 60Hz sistem ayari: 0~ 599.00Hz 60.00Hz 02-25 P.198 3-5 terminali minimum akim / 0~20.00 AV 0.00V
00-04 P.294 | Sifre Gozme 0~65535 0 0-1000.0V i voltaj giris degeri i i
" 01-04 P.19 Ana voltaj - 99999 - inali i
00-05 P295 | Sifre Ayari 2~65535 0 volta) 99999: Girls voltajina baglt olarak degisir 02-26 P.199 33:'9:’::21;”3‘5'"1“ akim / 0~20.00 A/ V 10.00v
0: AC stiriicti galistigl zaman, galisma paneli otomatik olarak monitér 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi 35 termiﬁali minimum akim /
deuna..Qifef ve ekranda ¢ikis frekansini gésterir. (kayma telafili). 01-05 P29 Hizlanma / Yavaslama egrisi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 0 02-27 P.196 voltaj giris degerine karsilik gelen 0~100.0% 0.0%
1: AC Siriic ¢alistiyi zaman, calisma paneli ekrani hedef frekansi gosterir. segimi 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2 yiizde (%)
2: AC sirict galistigi zaman, calisma paneli otomatik olarak monitor 3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3 3-5 terminali maksimum akim /
moduna girer ve ekranda kararl durum gikis frekansini gosterir. 01-06 P.7 Hizlanma zamani 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s 02-28 P.197 voltaj giris degerine karsilik gelen | 0~ 100.0% 100.0%
" L 3 : AC suriict galistigi zaman, galisma paneli otomatik olarak monitor i o
alisma Paneli Monitér - . ~ ~ ytizde (%)
00-06 P.110 ¢ o moduna girer ve ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme basinci ve 2 0107 P8 Yavaslama zamani 0~360.00/0~ 3600.05 5.00s 02-52 P.56 Model D.. {iriica cikis ak 0~500.00A wa gb
Segimi set basinci degerini yiizde olarak gésterir. 0108 P21 Hizlanma/Yavaslama Zaman 0: Zaman artis1 0.01s o - 0Cee gore SITHCH gl akiml - wa gore
4 : AC surlcu calistigi zaman, galisma paneli otomatik olarak monit6r ' Ayari Artisi 1: Zaman artisi 0.1s 3-5, termlnall akim / voltaj giris
d . fakat ii kesilmeden 6nceki moda gi 02-61 P.141 degerine karsilik gelen arti(+) 0~11 0
moduna girmez fakat enerji kesimeden onceki moda girer 01-09 P20 Hizlanma/Yavaslama Referans 50Hz sistem ayari: 1.00 ~ 599.00Hz 50.00Hz veya eksi(-) yiizde(%)
5 : AC surlicu galistigi zaman, ¢alisma paneli otomatik olarak monit6r A - Frekans! - P P N
60H. t : 1.00 ~ 599.00H: . AC ke d deki
moduna girer ve ekranda, sabit basing sisteminin geri-besleme basinci ve z Sislem ayan z 60.00Hz 02-62 P.76 a afz;lia;l:}rfi:imizrirz]eﬁerli 0~599.00Hz 0.00Hz
set basinci degerini kullanici birimi olarak gésterir. 01-10 . 0~30.0% : 0.75K ve alts 6.0% = g
- - - P.0 Tork Kuvveti Arttirma 0: PWM giris pulse periyodunu otomatik algilar
0: AC Cikis voltaji (V) 0~30.0% : 1.5K~2.2K 4.0% :
1 Terminal (+/P) ve (-/N) arasi AC Siriicti DC Bus voltaji (V) 011 P13 Baslangic Frekans! 0~60.00HZ 05H2 02-63 P.204 PWM sinyali gérev periyodu 1~1000ms: STF terminali icin PWM gérev periyodu degerini 0
2: AC Srlicli sicakitk ylkselme toplam orani (%) 0: Sabit tork yiiklere uygulanabilir (Or : Konveyor bant vb.) ayariar
3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%) o " P
- - - - 1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (Or: Fan ve pompa..vb)
4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinci (%) e N - — > Diiital Giris / Cikis P tre G 03
5: Caligma frekanst (Hz) 01-12 P.14 Yk tipi segimi 2. 3: Artan / Azalan y.ul.dere uygulanabilir 0 r ijital Giris / Cikis Parametre Grup
6: Elektronik termik toplam orani (%) 4: Gok noktal V/F erisi Fabrika Set
7. Rezerve 5~13: Ozel iki-nokta V/F egrisi Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig T T
egeri egeri
8: 3.5 girs terminalleri (mAIV) sinyal deger. 01-13 P15 | JOG frekansi 0~599.00Hz 5.00Hz 9 9
Y ) g . . - — 0: STF (AC sirici ileri ¢alisir)
00-07 P61 | Coklu-fonksiyon Display 9: Gikis glici (KW). 0 01-14 pig | JOGHwtanmal Yavasiama 0~360.008/0 ~ 3600.05 0.50 ; articd geri
10: Rezerve Zamani 1: STR (AC siiriict geri galisir)
11: lleri ve Geri dénme sinyali. 1 ileri yonde, 2 geri yonde dondugini, 0 01-15 P.28 Grikis frekans filtre zaman 0~ 1000ms oms ZRL (Goku-hiz disik hiz)
d - — 3: RM (Coklu-hiz orta hiz)
urma durumunu belirtr. 01-16 P91 Frekans Atlama 1A 0-3999.00Hz 99999 : i
12: NTC sicakligi (°C) ) 99999: gegersiz ; EH (Coklu-hiz yiiksek hiz)
13: Motor Elektronik termik toplam orani (%) 0~599.00Hz - Rezelve
T e . 01-17 P.92 Frekans Atlama 1B 99999 gecersiz 99999 6: :Izisci(ga;a termil; rﬁd|e ga||)$ma
" — - 7. Ikis1 ani durdurma
19: Dijital giris terminal durumu 0~599.00Hz
01-18 P.93 Frekans Atl 2A 99999 s triici ikinci i
20: Dijital ¢ikis terminal durumu ns Atlama 99999: gegersiz 8:RT(AC S.u.rucu ikinai fonksiyon)
21: Mevcut calisma taslyici frekansi 01-19 P.o4 Frekans Atlama 28 0~599.00Hz 99999 9: EXT (Harici JOG)
0: Cikis frekansini gosterir (mekanik hiz gésterilmez) ) 99999: gecersiz 10 : STF+EXJ
I i ~ 0 ~599.00H: 11: STR+EXJ
00-08 P.37 Hiz displayi 0.1~5000.0 0 01-20 P.95 Frekans Atlama 3A Z 99999
1~9999 99999: gegersiz 12 - STF+RT
" P 0~599.00H: . +
00-09 p.259 Hiz birimi segimi X0: Hiz display segimi birim 1 1 01-21 P.96 Frekans Atlama 3B z - 99999 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 13 STRART 0
) X1: Hiz display segimi birim 0.1 99999: gegersiz 14 : STR+RL
: wcin dahil o izerindeki asad 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 15 : STR+RL
XXX0: Frekans ayari igin dahili veya harici keypad (izerindeki asag! yukari 01-22 P.44 2. Hizlanma Zaman! 99999 16T
tuslari kullanir 99999: Segcili degil : STF+RM
XXX1: Frekans ayari igin harici keypad tizerindeki ayar garkini kullanir 01-23 P45 oy | 2 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 99999 17 : STR+RM
- E . Yavaslama Zaman :
XXX2: Frekans ayari igin dahili keypad Uzerindeki ayar carkini kullanir vas ' 99999: Segili degil 18 : STR+RH
Calisma paneli XO0XX: Frekans degisimi ardindan, 30 sn sonra hafizaya kaydet. 0~30.0% 19 : STR+RH
00-10 P.59 Ayar Garki Kilit Segim X1XX: Frekans degisimi ardindan, 10 sn sonra hafizaya kaydet. 01-24 P.46 2. Tork Kuvveti Arttirma 99999: Secii degil 99999 20 : STF+RL+RM
: Segili degil
Ayar X2XX: Frekans degisimi ardindan, ayar dederini hafizaya kaydetme o e 21 : STR+RL+RM
0XXX: Dahili tus takimindaki yukari asagi digmesini kullandiginizda 01-25 P.47 2. Ana Frekans 0~599'00'—f% — 99999 22 : STF+RT+RL
frekans degisimi hemen galisacaktir 99999: Segili degil 23 : STR+RT+RL
1XXX: Dahili tus takimindaki yukari asagi diigmesini kullandiginizda 01-26 P.98 Orta Frekans 1 0~599.00Hz 3.00Hz 24 ; STF+RT+RM
frekans degisimi SET tusuna basinca galisacaktir 01-27 P.99 Orta Frekans Cikis Voltaji 1 0~100.0% 10.0% 25 : STR+RT+RM
00-11 P.72 Taslyici Frekansi 1~15KHz 5 kHz 0~599.00Hz :
0128 P162 | OrtaFrekans2 99999 2 STRRT+RLIRM
99999: Segili degil




G N P tre Ad Avar Aralia Fabrika Set . . 5 . P Fabrika Set > Haberlesme Parametreleri Grup 07
rup 0. arametre I yar Araligi .. .. rup 0. arametre I yar Araligi .. .. :
Degeri Degeri Degeri Degeri Grup No. Grup Ayar Arahgi F}:Sg:(la D:g;ri
27 : STR+RT+RL+RM 04-24 P36 Programlanmis Calisma Modu 0~ 599.00Hz 0.00Hz 07-00 P33 Haberl Protokolii Secimi 0: Modbus protokol 1
28: RUN (AC Siriict ileri galisir) Hizi 6 - : aberiesme Protokolt Segimi 1: Shihlin protokol
29: STF/STR (RUN ile kullanilir, STF/STR "ON" iken, AC Stiriicii 04-25 pag7 | Programianmis Galisma Modu | o coq oo, 0.00Hz 07-01 P.36 Haberlesme istasyon numarasi 0~254 0
Geri ve STF/STR is “OFF” iken, AC siiriici ileri galisir) Hizi 7 0 Baud rale:4800bp5
30: RES (harici reset fonksiyony) 04-26 P.138 Programlanme Calisma Modu 0~599.00Hz 0.00Hz Seri haberlesme hizi (Baud rate) 1: Baud rate:QGOObps
31: STOP (STF-STR terminali veya RUN sinyali ile g kablolu Hizi 8 07-02 P.32 sogimi i 2: Baud ratei19200bp5 1
calismada kullanilir) 04-27 P.101 f‘:;’?:ag;ig:g;::la Modu | 5 _6000.0s 0.0s 3 Baud rate:33400bps
32: REX (coklu-hiz ayari (16 seviye)) - - -
33: PO (“harici modda", programlanmis galisma modu segilir) 04-28 P.102 Programlanmis Calisma Modu | _ .0 0.0s 07-03 P48 Data uzunlugu 0 : 8bit 0
34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugunda gegerli olur) Hizi 2 Galisma Zamani (Shihlin protokol) 1 : 7bit
35: MPO (“harici modda” manual ¢alisma saykil modu segilir.) 04-29 P.103 f‘:;?gagalizrn;:g:r:z:a Modu 0~6000.0s 0.0s Stop bit uzunlugu 0 : 1bit
y ' - 36: TRI (Ugli dalga fonksiyonu segilir) 07-04 P.49 (Shihlin protokol) o 0
03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 7R 0 04.30 b 104 Programlanmis Calisma Modu 0~ 6000.0: 0.0 p 1: 2bit
: Rezerve - . N j ~- . . -
38 : Rezerve Hizi 4 Galisma Zamani ° s 0: No parity check
- Parity kontrol segimi .
39: STF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri doner. 04-31 P.105 Eslg;ag;"r'::gr:zr:la Modu |4 _ 6000.0s 0.0s 07-05 P50 | (shihlin protokol) 1: Odd 0
RUN kesilince motoru durdurur ve sonra ileri déner) Pro ramlaimls Calisma Modu 2: Even
40: P_MRS (AC Siiriicii ¢ikisi aniden durur. MRS pulse sinyal 04-32 P.106 H|Z|QG (;allsme{ Zaménl 0~6000.0s 0.0s 07-06 b 51 CRILE - 1: CR sadece 4
irisidir, > - g segimi N
PEr g»w$M s)et frekans! (Sadece STF ve parametre 03-00(P.83) il 04-33 pao7 | Programlanmis Galisma Modu | o 544 o 0.0s ZCRvelr
ge;;er") P s . ) Hiz1 7 Calisma Zamani ) . 0:1, 7, N, 2 (Modbus, ASCII)
1:1,7, E, 1 (Modbus, ASCII
42 : Rezerve 04-34 P.108 EE??&”;?;:::Z% i:zr:la Modu | 4 _6000.0s 0.0s 7. B 1 (Modbus, ASCI)
43: RUN_EN (Dijital giris terminali galisma aktif) Programianmis Galrsma Mod 2:1,7,0, 1 (Modbus, ASCIl)
44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma aktif) § § _ _ 07-07 P.154 Modbus haberlesme formati 3:1,8, N, 2 (Modbus, RTU) 4
— 04-35 P.111 Hizi 1 Hizlanma / Yavaslama 0~ 600.00s/0 ~6000.0s 0.00s
45: Ikinci Mod zaman! 4:1, 8, E, 1 (Modbus, RTU)
03-01 P.84 STR fonksiyonu segimi 03-00 agiklamalari ile ayni 1 Programlanmis Calisma Modu 5:1, 8,0, 1(Modbus, RTU)
03-03 P.80 RES fonksiyonu segimi 03-00 agiklamalari ile ayni 2 04-36 P.112 Hizi 2 Hizlanma / Yavaslama 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 6:1,8, N, 1 (Modbus, RTU)
" PR . zamani
03-04 P.81 MO fonksiyonu segimi 03-00 agiklamalari ile ayni 3 Programianmis Galisma Modu 07-08 P.52 Haberlesme tekrar deneme sayisi 0~10 1
0: RUN (AC Siirticii galisiyor) ~ N v.v —
04-37 P.113 Hizi 3 Hizlanma / Yavaslama 0~ 600.00s/0 ~6000.0s 0.00s . 0~999.8s: Haberlesme zaman asimi testi icin set degeri kullanilir.
. 07-09 P.53 Haberlesme Kontrol Zaman Aral 99999
1: SU (Hedef frekansina ulasti) zamani ® o 99999: Haberlesme zaman asim1 testi yok.
2: FU (Cikis frekansi 03-21 03-22 degerine ulasti) "
Programlanmis Calisma Modu 0: Uyar ve durdur
R i y N 07-10 P.153 Haberlesme hatasi davran 1
3: OL (Asiri yik alglama) 04-38 P14 | Hizi 4 Hizlanma/ Yavaslama 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s ® ! davranis! 1: Alarm gosterme ve calismaya devam et
4: OMD (Sifir akim algilama) zamani Haberlesme EEPROM yazma 0: Haberlesme modunda parametreleri RAM ve EEPROM igine yaz.
5: ALARM (Alarm algilama) 07-11 P.34 L ) - 0
6. PO1 (P | 1 ol gl Programlanmis Galisma Modu segimi 1: Haberlesme modunda parametreleri sadece RAM igine yaz.
: PO1 (Programlanms calisma bolim sonu algilama) 04-39 P15 | Hizi 5 Hizlanma / Yavaslama 0~ 600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s - -
. . - 7: PO2 (Programlanmis galisma periyod sonu algilama) » PID Parametreleri Grup 08
A-C role gikis fonksiyonu segimi zamani
03-11 P.85 8: PO3 (Programlanmis calisma bekletme algilama) 5 N Fabrika Set
9~10 : Rezerve Programlanmis Calisma Modu Grup No. Parametre Adi Ayar Arallgl Degeri Degeri
11; OMDA (Sifir akim algilamat) 04-40 P.116 ;i;::nbl-hzlanma / Yavaglama 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s 0: PID fonksiyonu pasif
12: OL2 (Asiri tork alarm ¢ikisi) Programianms Galisma Modu 08-00 P.170 PID fonksiyon segimi 2 : Parametre 08-03(P.225) hedef degeri ayarlar, terminal 3-5 0
18~16 : Rezerve_ 04-41 P17 | Hizi7 Hizlanma/ Yavaslama 0~600.005/0 ~ 6000.0s 0.00s akim/voltaj giris geri besleme olarak kullanilir
17: RY (AC Sirlict hazir gikis1) 0: Negatif geribesleme kontrol.
zamani 08-01 P71 | PID geribesleme kontrol metodu i 0
18: Bakim alarmi algilama ) g 1: Pozitif geribesleme kontrol.
- Programlanmis Calisma Modu — 9
19-40; Rezerve E— 04-42 P.118 | Hizi 8 Hizlanma / Yavaslama 0~600.008/0 ~ 6000.0s 0.00s 08-03 P-225 | PID hedef degeri panel referansi | 0~08-43 (P.251) 20.0%
41: PID geri besleme sinyali kesildiginde cikis Zaman! 08-04 P.172 Oransal kazanci 1~100 20
Goklu-fonksiyon dijital giris . 08-05 P.173 Integral zamani 0~100.0s 1.0s
03-14 P.87 A 0~15 0 >
negatif/pozitif lojik segimi Motor Parametreleri Grup 05 08-06 P.174 Diferansiyel zamani 0~10000ms Oms
03-15 P88 Coklu-fonksiyon dijital gikis 0 : A-C terminal gikisi pozitif lojik 0 Fabrika Set 08-07 P.175 Anormal sapma 0~100.0% 0.0%
) negatif/pozitif lojik segimi 2 : A-C terminal gikisi negatif lojik Grup No. Parametre Adi Ayar Arahgi _ _ 08-08 P.176 Olagandisi devam siresi 0~600.0s 30.0s
03-16 P.120 Cikis sinyali gecikme zamani 0~3600.0s 0.0s Degerl Degerl 0: Serbest dur
03-17 P.157 Dijital giris terminali filtre zamani 0~2000 4 05-01 P.302 Motor anma giicii 0~ 160.00kW 0.00kW 08-09 P.177 Olagandis! yiriitme modu 1: Yavaslayarak dur 0
Enerii aelditiinde Diittal giris 0: Enerii verildiginde dijital terminaller dogrudan calisabili 05-02 P.303 Motor kutup sayisi 0~48 4 2: Alarm ortadan kalktiginda galismaya devam et
03-18 P.158 t ] gr kf‘f 4 yral gins 1: Enerji verildiginde dijital terminaller énce off sonra on 0 380V/ 08-10 P.178 Uyku algilama sapmasi 0~100.0% 0.0%
erminall aktir etme yapildiktan sonra calisir 08-11 P.179 Uyku algilama devam zamani 0~255.08 1.0s
— 05-03 P.304 Motor anma voltaji 0~510V 440V 08-12 5180 U — 0~ 100.0% 90.0%
03-20 P.41 Frekansa ulasildi araligi 0~100.0% 10.0% - : yanma seviyesi 0% 0%
— 220v 08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~ 120.00Hz 40.00Hz
03-21 P42 lleri yonde gikis frekansi algiiama | 0~ 599.00Hz 6.00Hz 50Hz sistem : 0~ 599.00Hz 50.00Hz 50Hz sistem: 0 ~ 120.00Hz 50.00Hz
Geri yonde cikis frek: 0~ 599.00Hz 05-04 P.305 Motor anma frekansi - - - 08-14 P.182 Integral Gst limit " - y y
03-22 P43 erlyonde glas frekanst - 99999 60Hz sistem : 0~ 599.00Hz 60.00Hz 60Hz sistem: 0 ~ 120.00Hz 60.00Hz
algiama 99999 03-21(P42) ayan fle aynt 05-05 P.306 | Motor anma akim 0~500.0A kwa gore 08-15 pigs | Sebitbasmgieyavaslamaadm | 0 g0, 0.50Hz
a B mi I~ . - . ~ 3 .
~ o uzunlugu
03-23 P62 [ Sifrakim alglama seviyesi gggi?ﬁ /nk on Pasit 5.0% 50Hz sistem: 0 ~ 9998r/dk 1410 d/dk 0818 223 Analogggeribesleme bias basinci |0~ 100.0% 0.0%
T 0508 P30 Motor anma iz B0Hz sist: 0~9998r/dk 1710 d/dk . Anal ibesl k: . .
~ z sistem: 0~ 1/ nalog geribesleme kazan
0324 P63 | Sifirakim algiama zaman: DO5-10000s 0.50s ogto | p22a | 2099 ¢ 0~100.0% 100.0%
99999: Fonksiyon Pasif 05-07 P.308 Motor uyarma akimi 0~500.0A kw'a gére asinct
- N - 08-43 P.251 PID basing birimi (Bar) ayari 1.0~100.0 100.0
05-08 P.309 IM motor stator direnci 0~99.98Q kw'a gore Analog sinyal geribesleme
. 08-45 P.253 L 0~600.0 0.0
. » Koruma Parametreleri Grup 06 kesintisi algilama zamani
Coklu-hiz Parametreleri Grup 04 N Fabrika Set Analog sinyal geribesleme 0 : AErr gdster AC siriiciiyli serbest durdur
Fabrika Set Grup No. Parametre Adi Ayar Arallgl Degeri Degeri 08-46 P.254 kesintisi algilandiginda galisma 1 : Yavaslayarak dur ardindan AErr goster 0
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi e 06-00 P.9 Elektronik termik réle kapasitesi | 0~500.00A 0.0 segimi 2 : AEr giister ve galismaya devam et
egeri egeri 3 :
9 9 06-01 P.22 Durma engeli galisma seviyesi 0~200.0% 150.0% > Uygulama Parametreleri Grup 10
04-00 P.4 Hiz 1 (Yiksek hiz) 0~ 599.00Hz 60.00Hz v60n o5 Durma engeli galisma seviyesi 0~200.0% o9090 i Fabrikal |Kullanici
04-01 PS5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~599.00Hz 30.00Hz : telafi faktéri 99999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar degeridir. Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Degeri | Ayan
0402 P6 Hiz 3 (Disiik hiz) 0~599.00Hz 10.00Hz 06-03 66 Durma engeli galisma igin 50Hz sistem: 0 ~599.00Hz 50.00Hz DC enjeksiyon fren calisma
04-03 P.24 Hiz 4 g;gZZQ'EOH: — . 99999 ’ azaltma baslangig frekansi 60Hz sistem: 0 ~ 599.00Hz 60.00Hz 10-00 P.10 frekans! ' 0~120.00Hz 3.00Hz
: Tonksiyon Gegersiz 06-08 P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200.0% 0.0% DC enjeksiyon fren calism:
04-04 P.25 Hiz5 04-03 ile ayni 99999 10-01 P.11 Zamant 0~60.0s 0.5s
0205 P26 nz6 0403 1 99999 06-09 P.156 Asiri Tork Algilama Zamani 0~60.0s 1.0s —
- . -03 ile ayn
z feayn 0: Asiri tork algilama sonrasi OL2 alarm gostermez ve AC siriicl 10-02 P.12 ‘Ii);,tajlenjekswon fren  calisma 0~30.0% 4.0%
04-06 P.27 Hiz7 04-03 ile ayni 99999 A
siri Tork Algilama Calisma calismaya devam eder. -
06-10 P.260 1 | :
04-07 P.142 Hiz8 0~599.00Hz 0.00Hz Segimi 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gésterir ve AC surlcii 10-03 P.151 Srfnt h‘lz kontrol fonksiyonu 0: Sifir hlZd‘a gikis yok. 0
i lismasi durur. segimi 1: DC voltaj fren uygula
04-08 P143 | Hiz9 04-03 ile aymi 99999 L - 10-04 P.152 | Sifirhiz kontrol voltaji 0~30.0% 5.0%
- . 0: Faz hatasi koruma fonksiyonu yok - . . -
N - Girig faz hatasi koruma N — ~ N - " "
0409 P44 Hiz 10 04-03 ile aymi 99999 06-13 P.281 T 1: Faz hatasi korumas|, galisma paneli “IPF” alarm gésterir ve AC 0 10-05 P.242 Start 6ncesi DC enjeksiyon fren | 0: Start éncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif. 0
04-10 P.145 Hiz 11 04-03 ile ayni 99999 fonksiyonu stirtici durur ) calisma 1: Start éncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu aktif.
04-11 P.146 Hiz 12 04-03 ile ayni 99999 0617 P.261 Bakim alarm fonksiyonu 0: Bakim alarmi yok 0 10-06 P.243 Start 6ncesi DC Enjeksiyon Fren 0~60.0s 05s
04-12 P.147 Hiz 13 04-03 ile ayni 99999 ) 1~9998 guin: Bakim alarmi ¢ikis sinyali zaman ayari zf":lafj' Yo -
. & & art oncesl enjeksiyon fren
04-13 P.148 Hiz 14 04-03 ile ayni 99999 X0: Start aldiginda topraga karsi kisa devre algilama kapali 10-07 P.244 volti 0~30.0% 4.0%
04-14 P149 | Hiz15 04-03 ile ayni 99999 Start aldiginda topraga kargi kisa |- Start aldginda topraga kars: kisa devre algilama agik X0 : Frekans arama yok.
n — - 06-18 P.280 devre korumas! secimi 0X: Cikis kisa devre algilama kapali 10 X1 - Rezerve
04-15 P.100 PO Dakika / Saniye segimi 0: Calisma zamani minimum artim 1 dakika. 1 VI u I segimi - - — — ) B
) 1: Calisma zamani minimum artim 1 saniye. 1?_(-19'k'$ ::Za quf? (:;dudgunda, dahili keypad tizerinde SCP 10-08 P 150 Yeniden Baslama (Restart modu) X2 : Azalan voltaj modu 0
Gster ve AC siiriicti durdur - - - o
04-16 P121 | PO Her birimin calisma yoni 0-~255 0 — — goster v e segimi 0X : Bir kez power on.
oplam motor ¢alisma zamani .
0: Saykil fonksiyonu pasif 06-27 P.292 P cals 0~ 1439 dk 0dk 1X : Her zaman start.
04-17 P.122 PO Saykil segimi 1~8: Ayara gore dongisel galisr 0 (dakika) 2X : Sadece ani durma ve restart
B . l‘ . Toplam motor galisma zaman i i 10-09 P.57 Restart zamani 0-30.0s 99999
PO Programlanmis Galisma 0: i:—:zblz:'i]rlr:;izraman| 01-06(P.7) ile yavaslama zamani 01-07(P.8) 06-28 P.293 (gin) 0~9999 gin 0 glin 99999: Restart fonksiyonu yok.
04-18 P.123 Hizl Y I Z - 0 P " 10-10 P.58 Restart tampon zamani 0~60.0s : 10.0s
Alza:n::/imziavas ama zaman 1: Hizlanma zamani ve Yavaslama zamaninin ikisi de 06-29 P.206 AC Siirtict elektrik zamani 0~ 1439 dk 0dk P - -
var Se¢ 04-35(P.111) ~ 04-42 (P.118) ile belirlenir. (dakika) 0: Remote ayar fonksiyonu yok
04-19 P.131_ | Programlanmis Galisma Modu Hizi 1 | 0~599.00Hz 0.00Hz 06-30 P.207 | AC Siriici elekirik zamani (giin) | 0~ 9998 giin 0gin X1 : Remote ayar fonksiyonu, frekans ayan saklama mevout
06-40 P 288 ‘Alarm hata kod sorgus 0~ 12 Kayith alarm se 0 X2 : Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok
04-20 P.132 Programlanmis Calisma Modu Hizi 2 0~599.00Hz 0.00Hz - qusu i i3 10-11 P61 Uzak (Remote) ayar fonksiyonu X3 : Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, uzak 0
04-21 P.133 Programlanmis Galisma Modu Hizi 3 0~599.00Hz 0.00Hz 06-41 P.289 Alarm hata kod gdstergesi Okunabilir Oku ’ segimi ayar frekansi STF/STR “OFF olunca’ ile silinir...
04-22 P.134 Programlanmis Galisma Modu Hizi 4 0~599.00Hz 0.00Hz 06-42 P.290 Alarm hata mesaj sorgusu 0~ 10 kay!th alarm seg 0 X4: Remote ayar fonksiyonu, frekans her 5 saniyede bir kaydedilir
04-23 P.135 | Programlanmis Calisma Modu Hizi5 | 0~599.00Hz 0.00Hz 06-43 P.291 | Alarm hata mesaj gostergesi Okunabilir Oku 1X:Frekans komut aralig 01-01(P.2)~01-00(P.1), yalnizea

RH,RM girislerinden frekans komut degeri




12)  Parametre Ayarlama islemi

5 Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Aralgi _ _
Degeri Degeri
0: Otomatik reset fonksiyonu yok. > Calisma modu degistirme akis semasi :
1: Asiri voltajda, AC siriici reset.
10-12 P.65 Otomatik reset fonksiyonu 2: Asiri akimda, AC siirlicti reset. 0
3: Asiri voltajda ve asiri akimda, AC siirlici reset. U NON RUI
4: Alarm meydana geldiginde, AC siiriicii reset. l OP n d EAY
. 0: Pasif
10-13 P.67 Alarm meydana geldiginde tekrar 1~10: Eger alarm sayisi1 10-13(P.67)'de ayarli adeti gegerse, AC 0
deneme (retry) sayisi o
suriicti reset yapmayacak.
10-14 P.68 Otomatik reset bekleme zamani 0~360.0s 6.0s
10-15 P.69 Otomatik reset sayisi Okunabilir 0
10-16 P.119 lleri-Geri donus gegisinde 6lu 0~3000.0s 0.0s
zaman ayari
10-17 P.159 Enerleasarrufu Kontrol 0: Norrrlal calisma modu. 0
Fonksiyonu 1: Enerji tasarrufu galisma modu.
0: Yok.
10-18 P.229 Dwell fonksiyon segimi 1: Bosluk(backlash) karsilama fonksiyonu. 0
2: Hizlanma ve Yavaslama kesme bekleme fonksiyonu. l P L’] % "2‘" %" l J OG % “2'" "‘z”‘
10-19 P.230 Hizlanmada dwell frekansi 0~599.00Hz 1.00Hz
10-20 P.231 Hizlanmada dwell zamani 0~360.0s 0.5
10-21 P.232 Yavaslamada dwell frekansi 0~599.00Hz 1.00Hz
10-22 P.233 Yavaslamada dwell zamani 0~360.0s 0.5s
0: Yok.
10-23 P.234 Uggen Dalga fonksiyonu segimi 1: Harici TRI ON oldugunda, tiggen dalga fonksiyonu aktif 0
2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aktif olacak.
10-24 P.235 Maksimum genlik 0~25.0% 10.0%
10-25 P.236 Yavaslamada genlik karsilama 0~50.0% 10.0%
10-26 P.237 Hizlanmada genlik karsilama 0~50.0% 10.0%
10-27 P.238 Genlik hizlanma zamani 0 ~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s
10-28 P.239 Genlik yavaslama zamani 0 ~360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s
220V : 155~ 400V 380V
10-46 P.268 Voltaj durma seviyesi
440V : 310~ 800V 760V
. 0 : Var-Gel fonksiyon pasif
10-55 P.226 g 0
Var-Gel fonksiyonu 1 : Var-Gel fonksiyon aktif
10-56 P.227 ileri limit zaman asimi 0~3600.0s 0.0s
10-57 P.228 Geri limit zaman asimi 0~3600.0s 0.0s
> Ozel Ayar Parametreleri Grup 13
- »Monitor modu degistirme akis semasi :
. Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L .
Degeri Degeri SET
L] g@w
13-00 P.89 Kayma karsilama katsayisi 0~10 0 0 0 0 BAYL _ 24X
13-01 P.246 Modiilasyon katsayisi 0.00~1.20 0.50
Yiiksek frekans titresim bastirma
13-03 P28s | Lo 0~15 0 SET (s=7)
13-04 P.283 Akim algilama metodu 0~2 2 o
» Kullanici Parametreleri Grup 15 Ij Braney _ :-= R
. Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L .
Degeri Degeri
- Kullanici kayit parametresi 1
1500 P.900 vip 99999 »Frekans ayarlama akis semasi :
15-01 P.901 Kullanici kayit parametresi 2 99999
15-02 P.902 Kullanici kayit parametresi 3 99999
" |
15-03 P.903 Kullanici kayit parametresi 4 99999 2y Moo 2y Mo RN
15-04 P.904 Kullanici kayit parametresi 5 99999 l 6 0 0 0 l 54 ‘ l 3 0 o 0 l 84
15-05 P.905 Kullanici kayit parametresi 6 99999
15-06 P.906 Kullanici kayit parametresi 7 99999
15-07 P.907 Kullanici kayit parametresi 8 99999 »Parametre ayar modu akis semasi :
15-08 P.908 Kullanici kayit parametresi 9 99999
15-09 P.909 Kullanici kayit parametresi 10 P parametre mod: 0 ~ 399 99999 ﬂashmg flashing flashing flashing
Parametre grop mod: 00-00~13-99
15-10 P.910 Kullanici kayit parametresi 11 99999
15-11 P.911 | Kullanici kayt parametresi 12 99999 ’ _0 00- 00zt }—’ [00- 00iz% 01- Q.0Jz%%
15-12 P.912 Kullanici kayit parametresi 13 99999
15-13 P.913 Kullanici kayit parametresi 14 99999
15-14 P.914 Kullanici kayit parametresi 15 99999
15-15 P.915 Kullanici kayit parametresi 16 99999 ’ 10- 00]z%% ’ 01- 00]E%% ’ 01- 103%%
15-16 P.916 Kullanici kayit parametresi 17 99999
15-17 P.917 | Kullanici kayit parametresi 18 99999 "fs—h'ﬂg\
~
15-18 P.918 Kullanici kayit parametresi 19 99999 -
15-19 P.919 | Kullanici kayit parametresi 20 99999 120.20J5%% m' ore than! (120.20Jz% Z

11) Parametre Mod veya Grup Mod Segimi

» SL3 serisi parametreler fonksiyona gore siniflandirilir, fabrika ayarinda "Grup" mod olarak gértntulenir ;

> Eger kullanicilar parametrelerini "P.xxx" olarak ayarlamak isterlerse, 00-25 parametresini "1" ayarlayarak, parametrelerin

"klasik P mod" olarak goriintilenmesini saglanabilir.

0.5 second

»HELP (Yardim) modu akis semasi :

[ SET 1
|C_EH15]ety l E0latYy| I E1lzsy
1 I
A& | [C_—E3z77] |C__E2lesr
flashing
set
[CPrers: |@:zz}m;
0.5 second
(Al | ™ [ 1)zey
flashing
0.5 second
flashing
- o ] -
r EST|&%% [ 0I&8%¥eowmer 0x%%
0.5 second
flashing
CAL [—E
0.5 second

flashing

13) Diger Bilgiler

» Uriinleri gelistirme esnasinda parametreler ve bu dékiimanin igerigi degistirilebilir. Dékiimanin en son halini firmamizdan talep
edebilir veya internetten indirebilirsiniz. (http://automation.seec.com.tw/en/index.html).
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Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173
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China, 215129
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