JKON-TEK ES6A kullanim kilavuzu
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JKON-TEK ES6A kullanim kilavuzu

Step surucu (standart tip) arun se¢imine giris:

Uriin Voltaj Akim Coziinurlii | Tek/cift | 10 uzerinden | Boslukve | Alarm/fre | Uyumlu Motor
modeli arahg arahig k arahg pals pals se¢cimi | interpolasy n gikisi Ebatlari
secimi on ayarlar
ES4D: DC 12-50V Akim: Cozunarli DIP 10 lizerinden Evet Evet yok Govde 20, 28,
0.3A-3.0A k: SWITCH pals segimi 35, 39, 42, step
200-51200 | SECIMLI motorlar
TEK/CIFT
PALS
ES4A DC: Akim: Cozunarli DIP Kadran Evet Evet Alarm veya | Govde 42, 57, 60
15-50Vdc, | 0.7A-4.5A k: SWITCH se¢imi 10 fren sinyali step motorlar
200-51200 | SECIMLI dahili cikisi
TEK/CIFT spontan
PALS nabiz
ES6A DC: Akim: Cozunurli DIP Kadran Evet Evet Alarm veya | Govde 57, 60, 86
24-80Vdc | 1.0A-6.0A k: SWITCH sec¢imi 10 fren sinyali step motorlar
AC 200-51200 | SECIMLI dabhili cikisi
20-60Vac TEK/CIFT spontan
PALS nabiz
ES8D DC: Akim: Cozunurli DIP Kadran Evet Evet Alarm veya Govde 42, 57,
24-80Vdc | 2.0A-8.4A k: SWITCH se¢imi 10 fren sinyali 60, 86 step
200-51200 | SECIMLI dahili cikisi motorlar
TEK/CIFT spontan
PALS nabiz
ES8A DC Akim: Cozunurli DIP Kadran Evet Evet Alarm veya Govde 57, 60,
24-110Vdc | 2.0A-8.4A k: SWITCH se¢imi 10 fren sinyali 86, 110 step
AC 200-51200 | SECIMLI dahili cikisi motorlar
20-80Vac TEK/CIFT spontan
PALS nabiz
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Onsoz

Dijital step siiriiclimiizii kullandiginiz igin tesekkiir ederiz.

Bu iiriini kullanmadan 6nce, gerekli giivenlik bilgileri, onlemler ve galistirma yontemleri igin liitfen bu kilavuzu
dikkatlice okuyunuz. Yanhs islem ¢ok ciddi sonuglar dogurabilir.

Bu iiriin, kisisel giivenligi mekanik sistem tehdidinden korumak icin tasarlanmamis ve iiretilmemistir. Yanhs galistirma
veya anormal iiriinden kaynaklanan kazalari 6nlemek igin litfen mekanik sistemin tasarimi ve iiretimi sirasinda giivenlik
koruma onlemlerini géz 6niinde bulundurun.

Bu kilavuzun igerigi, iiriin iyilestirmeleri nedeniyle 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir. Sirketimiz, kullanici
tarafindan iiriinde herhangi bir degisiklik yapilmasi igin herhangi bir sorumluluk kabul etmeyecektir.

Okurken, kilavuzdaki asagidaki gostergelere dikkat edin:

Not: Metindeki 6nemli noktalar size hatirlatilir.

> P

Dikkat: yanlis galistirmanin kisisel yaralanmaya ve ekipman hasarina neden olabilecegini gésterir.

Uriinlerimizden bazilari ulusal zorunlu CE sertifikasini gegmistir
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JKON-TEK ES6A kullanim kilavuzu

1. Genel bakis

1.1 urdn tanitimi

ES6A , en son 32 bit DSP dijital isleme teknolojisini benimseyen sirketimizin yeni dijital step motor
surlictstdur. Suriicl kontrol algoritmasi, gelismis degisken akim teknolojisini ve gelismis frekans dontstiirme
teknolojisini benimser. Siirtict, distk 1Isinmaya, disiik motor titresimine ve kararli calismaya sahiptir.
Kullanicilar, 200 ~ 51200 iginde herhangi ¢6zlinlirligl ve nominal akim igindeki herhangi bir akim degerini
ayarlayabilir, bu da cogu durumun uygulama gereksinimlerini karsilayabilir. Yerlesik mikro teknoloji sayesinde,
distik cozlinurlige ayarlanma kosullarinda bile, yiksek ¢ozinlrlige ayarlanmanin etkisi elde edilebilir. Disuk,
orta ve yuksek hizli galisma ¢ok kararhdir ve glrilti ¢ok digtktlr. Stricd, farkl motorlar igin en uygun ¢alisma
parametrelerini otomatik olarak tretebilen ve motor performansini en Ust diizeye ¢ikarabilen otomatik
parametre acilis ayari isleviyle entegre edilmistir.

1.2 ozellikleri

1) Yeni 32 bit DSP teknolojisi

2) Ultra dusuk titresim glriltisi

3) Dahili yuksek ¢ozunurliik

4) Parametre agilisinda otomatik motor eslestirme fonksiyonu

5) Degisken akim kontroll, motor isinmasini bliyik olclide azaltir

6) Dinlenme durumunda akim otomatik olarak yariya indirilir

7) Dinlenme sirasinda akimin otomatik olarak ¢ekilmesi

8) 4 telli, 6 telli ve 8 telli iki fazli step motorlara uygundur

9) Optik izolasyonlu diferansiyel sinyal girisi

10) Optik izolasyonlu alarm ¢ikisi

11) 500KHz'e kadar pals yanit frekansi (fabrika degeri 200KHz)

12) Gerilim arahg DC 24-80Vdc / AC 20-60Vac AC DC universal

13) Akim ayari, 1.0-6.0A arasinda opsiyonel

14) Cozlinlrltk ayar araligi 200-51200'dir ve daha yliksek ¢ozlinlrlik 6zellestirilebilir
15) Asiri voltaj, diisiik voltaj ve asiri akim koruma fonksiyonlari

16) 10 Gzerinden pals kontrolu, tek / cift pals kontroll , interpolasyon ve motor test fonksiyonlari

1.3 Uygulama

Lityum pil ekipmani, 3C elektronik ekipman, oyma makinesi, markalama makinesi, kesme makinesi, lazer
fotograf ayari, oyma makinesi, gizici, sayisal kontrol tezgahi gibi gesitli kiiglik ve orta dlcekli otomatik ekipman
ve aletler igin uygundur. Kullanicilar tarafindan beklenen diistk giirtilti ve yiksek hiza sahip ekipmanlarda
miilkemmel uygulama etkisi.
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2. Performans endeksi

2.1 Elektriksel ozellikler

ES6A Serisi
Madde
Minimum deger Tipik deger En ylksek deger birim
Surekli ¢ikis akimi
1.0 - 6.0 A
Besleme gerilimi (DC/AC
& (DC/AC) 24/20 24/36/48 80/60 Vdc/Vac
Dijital giris akimi
Jrateirs 6 10 16 mA
Dijital giris voltaji
Jrateirs : 5 5 24 Vdc
Pals frekansi
0 - 300 Khz
Pals yiiksek seviye genisligi
y ye genislig 15 i i Us
izolasyon direnci
100 - - MQ

2.2 Calisma Ortami

Sogutma modu

Dogal sogutma veya fanla sogutma

Diger isitilmis ekipmanlarin yanina yerlestirilmemelidir. Toz, yag buhari,
ortam asindirici gaz, yuksek nemli ve giigli titresimli yerlerden kaginilmahdir.
Yanici gaz ve iletken toz yasaktir.
Hizmet
'zme sicaklik -°C~+50 °C
ortami
nem RH~% 90
titresim M/s2 MAKS
CGalisma Sicaklik Aralig -°C~60°C

irtifa kullanimi

1000 m'nin altinda

agirhik

KG
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3. Devreye Alma

3.1 Kurulum boyutlan

25mm 23mm
22.5mm | —
7 ]
O (@) & (HE;
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[11mm =
2 s - ;
3 [un .hJ
3 3 n
I
o (@) o &y
¢ =
75 Sk 34mm

3.2 Devreye Alma metodu

Surilclnin glvenilir calisma sicakhgi genellikle 60 °C ve motorun ¢alisma sicakligi 80 °C icindedir.
Motor durduruldugunda otomatik yarim akim modunun secilmesi dnerilir ve motorun ve siriiclinin

Isinmasini azaltmak igin akim otomatik olarak yari yariya azaltihr.
Surlclyl kurarken, sogutma dislerinin glicli hava konveksiyonu olusturmasi icin litfen yan tarafa

dikey olarak takin.
Gerekirse, siirticiintin glvenilir galisma sicakhgr araliginda galistigindan emin olmak igin zorunlu isi

dagilimi icin sliriciinlin yanina bir fan takin.
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4. Surucu baglanti noktasi ve kablolama

4.1 Baglanti semasi

g PA Setting
i
S —

" —
I;" Ef [o8]
#@CON0EeE MW &) . - B5
(ESisB0 (5V-24V) 8 on. E

Signal Control Interface & ol 152 -
S5 | & |E

CHTN ==

‘Q Power Supply e .JE: i

‘% VDC:24-80V i |
VAC:20-60V - " -

‘:‘4’ i : g ;; %

o P o I

- Q—=l ~ |l g

FFEHBEshEO \_

Open-loop step motor power
Interface

4.2 Baglanti noktasi tanimi

4.2.1 LED durum gostergesi

Yesil LED, normalde siiriicli acildiginda yanan gii¢ gostergesidir; Bu LED, sirlictinln enerjisi kesildiginde soner.
Kirmizi LED ariza gostergesidir. Bir ariza meydana geldiginde, gosterge 3 saniyelik bir donglide yanip soner;
Ariza kullanici tarafindan giderildiginde, kirmizi LED soner. Kirmizi LED'in 3 saniye icinde yanip sbnme sayisl,

asagidaki tabloda gosterildigi gibi farkli ariza mesajlarini temsil eder.

S/N Yanip sénme Kirmizi LED yanip sonme Ariza agiklamasi
sayisi dalga formu
L L 7 il Asiri akim hatasi (25A2 tepe noktasi)
5 5 I il Asiri gerilim hatasi (Vdc > 95V)
3 3 U L Dusi k voltaj hatasl
4 4 U M Motor agllk devre veya faz kaybi
korumasi
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UUUUuTJL

Baglantl hatasl

4.2.2 Kontrol sinyali giris portu

1) Kontrol sinyali araylzi

aciklama

Arayiziin adi fonksiyon

PUL+ Pals + baglantisi  veya 10 start +
baglantisi

PUL - Pals - baglantisi  veya IO start -
baglantisi

DIR+ Yon belirleme sinyali + baglantisi

DIR- Yon belirleme sinyali - baglantisi

ENA+ Frenleme + baglantisi

ENA - Frenleme - baglantisi

ALM+ Alarm gikisi +baglantisi

ALM- Alarm gikisi -baglantisi

Pals/y6n belirleme/etkinlestirme girisi 5V-24V seviye sinyali
ile uyumludur, ¢ikis ucu varsayilan olarak alarm gikisi olarak
kabul edilir ve seri port Gizerinden motor freni kontrol
mantigi olarak ayarlanabilir

2) Kontrol sinyali arayliz devresi

VG

e

4. 5-24Vde T T S BRI R AR IR

Stepper Drive
PUL+

pulse signal

PUL- —*—)}E:

A

DIR+

Direction

DIR- # 4(:

signa

!

Controller

ENA+

Enable -

ENA- —+— )}I::

signa

J

24V
KQ

A
WA
i

alarm
input® AT

COM-
ALM-

Co-anode Connection
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VGG 4524V ne need limit SICp]}CI' ur.ivc

Pulse signal resistor
PUL+

pUL- | v g‘rC_
VGG

Direction Sign
DIR+ _
A

DIR- K&

Controller
VCC

Enable signal

ENA+

ENA- Ly ’;l::

” 240
alarm 2KQ
input © AW A
CoM T A K]

Co-cathode Connection

4.5-24V D no
Controller ‘meed limil resisior Stepper Drive
R PUL+
) PUL- X 14N
™. DIR+
) DIR: ¥ %K
e ENA+
> w | A
24y
Alarm 2KQ
Inputo ALWF A —
COM = .>| A l:_

Differential control signal interface mode

4.2.3 Fren kontroliiniin baglanti semasi

Alarm gikisi ALM + ve ALM - seri port ve (st bilgisayar tizerinden motor fren kontrol gikigi olarak
ayarlanabilir. Motor frenini kontrol etmek igin tiretilmisse, kablolama asagidaki sekilde gosterilmistir.

L

., oy
CT D‘I I A S _:
AR/ALM+
AG/ALM- .
Bmlﬁz) Z%I :-_'-Cz
Drive

24VEIGND
Cl capacitor:Direct-insert ceramic capacitors 100nF/ KV
DI diodes: IN#0UT direct-msert
D2 diodes: IN400T direct-msert
C2 capacitor: Direct-insert ceramic capacitors 1nF/1KV
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4. 2. 4 Kontrol sinyali dizi semasi

Bazi yanlis islemleri ve sapmalari 6nlemek icin, PUL -, DIR - ve ENA - asagidaki sekilde gosterildigi gibi belirli
gereksinimleri karsilamalidir:

A 1 1 1 1

1 1 1 1 ; . . .
T3 T2 >Biz 3.5V'den daha yiksek yukslk
PUL (PUL) ot ! !
T
! |
! 1
1 M l
! 1
2 S e e N ) SN . A
1 1 1 ! ! _
VT2 | T4 ! -
— — = | !
1
' >Biz ! - I 1 0.5V'un altinda dstik seviye
: l 3.5V'den daha yiiksek yiiksek seviye
1
DIR (DIR l
. ! 1
1
! 1 : 0.5V'un altinda dusuik seviye
: T1 : >Biz
ENA
Not/Yorum:

1) T1: ENA, DIR'yi en az 5 p saniye ilerletecektir. High olarak belirlenmistir. Genel olarak, askiya alinmasi
tavsiye edilir;

2) T2:DIR en azindan ilerlemis PUL diisme kenari 1 S Durumun High mi yoksa Low mu oldugunu belirleyin;
3) T3:darbe genisligi 1,5 p S'den az degil;

4) T4: dusuk seviye genisligi 1,5 u S'den az olmamalidir.

4.2.5 Gug kaynagi ve motor ¢ikis portu

Guc kaynagi ve motor glic arayiizi

Araylzin adi fonksiyon
AC DC ve AC ortak kaynak, besleme voltaji araligi: DC 20-80Vdc, AC 20-60Vac
AC DC ve AC ortak kaynak, besleme voltaji araligi: DC 24-80Vdc, AC 20-60Vac
A+ Step motor A fazi + baglantisi
A- Step motor A fazi - baglantisi
B+ Step motor B fazi + baglantisi
B- Step motor B fazi - baglantisi

Suricl belirtilen voltaj araliginda normal sekilde ¢alisabilir ve siirlict tercihen DC gli¢ kaynagi veya trafo ile
calistinllabilir. Bununla birlikte, voltaj dalgalanmasinin belirtilen maksimum voltaji asmamasi gerektigine dikkat
edilmelidir. Kullanicilarin, stiriici voltajinin ¢alisma araligini asan sebeke dalgalanmasini 6nlemek icin giic
kaynagi icin maksimum voltajdan daha diisiik DC voltaji kullanmalari 6nerilir.

Gug¢ kaynagi icin switch mode gli¢ kaynagi kullaniliyorsa, gli¢ kaynaginin gikis akimi araligi maksimuma
ayarlanmahdir.

Lutfen sunlari unutmayin:
Kablolama sirasinda glic kaynaginin pozitif ve negatif kutuplarina dikkat edilecektir;
Stabilize olmayan gii¢ kaynagi tercih edilir;
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JKON-TEK ES6A kullanim kilavuzu

Voltaj stabilize edilmediginde, glic kaynaginin akim ¢ikis kapasitesi, sirticliniin ayarlanan akiminin %60'indan
daha buyik olmalidir;

Switch mode gii¢ kaynagi kullanildiginda, gii¢ kaynaginin ¢ikis akimi, slirlicliniin calisma akimina esit veya daha
blyutk olmahdir;

Maliyetleri azaltmak icin, iki veya (g strici bir glic kaynagini paylasabilir, ancak gli¢ kaynaginin kapasitesi
yeterli olmahdir.

5.DIP Switch ayarlari

5.1 Akim Aiarl

Fabrika ayari[RMS=1.0A] off off off
2.1A 1,5A on off off
2,7A 1,9A off on off
3,2A 2,3A off off on
3,8A 2,7A on on off
4,3A 3,1A on off on
4,9A 3,5A off on on
6,0A 4,3A on on on

Not: Akim araligi 1.0A-6.0A arasinda herhangi bir degere ayarlanabilir.

5.2 Cozuniirliik ayari

Pals/devir ve 10 Tablosu (Cozlinirlik DIP switch ayari ve 10 pals hizi ayari)

Fabrika ayari[200] on on on on 5
400 off on on on 10
800 on off on on 20
1600 off off on on 50

3200 on on off on 60
6400 off on off on 80
12800 on off off on 100
25600 off off off on 120
1000 on on on off 150
2000 off on on off 180
4000 on off on off 200
5000 off off on off 250
8000 on on off off 300
10000 off on off off 450
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20000 on off off off 650

25000 off off off off 800

Not:. Ayarlanabilir ¢oztndrlik araligi 200 ~ 51200'd(r.

5.3 Fonksiyon ayari

1) Fonksiyon modu segimi

SW4: interpolasyon segimi, off = standart; on=interpolasyon

SW9: ters yon bosluk secimi, off = standart; on=ters yon bosluk, kiimulatif hata veya kiimilatif ofset, ofseti
veya adim kaybini iyilestirmek icin bu fonksiyon tarafindan ayarlanabilir

SW10: Sikisma oOnleyici secim, off = standart; on=parazit korumasi

2) Kontrol modu segimi

Kontrol modu segimi SW11 SW12
IO uzerinden Pals On On
Kendi kendini test etme On Off
Cift pals sistemi Off On
Pals + yon Off Off

IO Uzerinden pals icin, asagidaki sekilde gosterildigi gibi, pals portuna PUL+/PUL — ve DIR portuna 5-24V'luk bir baslangig
seviyesi verilecektir.

PUUl(ﬂ High level start

Earward reversal

DIR rotation

10 internal spontaneous puise 1

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi cift pals kontroll

Forward

Double pulse {PUL+PUL) Totation

reversal

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi mono pals (pals+yon) kontroli

Forwaid reversal

DIR rotation

Single pulse (PUL+DIR)
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JKON-TEK ES6A kullanim kilavuzu

5.4 Parametre kendi kendine ayarlama fonksiyonu

Siricl agik ¢cevrim siirtict oldugunda, suriict elektriklendirildikten sonra motor parametreleriyle otomatik
olarak eslesebilir. Palsin bu anda girilemeyecegini, yon sinyalinin degismeyecegini ve etkinlestirme sinyaline
erisilemeyecegini unutmayin.

5. Seri baglanti noktasi ayari ve agiklamasi

6.1 ProTurner Yazilim Kurulumu
Seri port hata ayiklama yazilimi igin litfen firmamizin 6zel Ust bilgisayar yazilmini ve baglant

hattini kullanin ve talimatlar asagidaki gibidir:

Seri baglanti noktasi hata ayiklama hatti icin IGtfen 6zel USB - Kristal Kafa RJ11 baglanti hattimizi, model
T-USB-RJ11-Pin6'yi kullanin

1) Asagidaki klasorii agin

Shenzhen ECON Technology Co.Ltd ProTur... 2023/3/27 21:50 RIS
2) Asagidaki dosyalar gorintilenir
ProTuner11-27 2022/6/30 20:32  Toider
5| configdata 2022/6/24 14:50 ~ ¥ SShest 4 KB
3) Tekrar ac
ProTunerl11-27 2022/6/30 20:32 foldar
Asagidaki belgeleri gosterir
DotietFX Movember/Z719:18 folder
WindowslInstaller3 1 MNovember/Z2719:1 9 folder
ﬁ? ProTuner 2018/11/27 19:19  Windows Install... 701 KB
;_:i setup MNovembear/2710:19 Applications A71 KB
4) Tiklayin
3_[) SE,“tL.Ip Mt /2T 15218 Appl lostions AT7F ,.{5

5)Ardindan kurulumu girin ve kurulum tamamlanir
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ﬁ ProTuner — 7

rsinds Hon |5 Cofmpie b

STRGEW T CESTELCREE A TR

Click Closa to exit.

Flesme ume Wihdows Uipdate to deck for importaint. BET Framesors upcnbes.

v Back (@) e

6) Bu dosyayl yazillmin kurulum diski klasoriine kopyalayin ve kurulum diskindeki confidata dosyasini
| EERN, wTme

degistirin. —

v Program Files (x86) » ProTuner

o

name i type size

@ apple 2018711710 1512 'ERFIsmRe 150°KB
PP

Ijg'l_'_l configdata 2021/12/9 23:35 i A KB

ﬁl T, Ciofcker 18, 2018 1580 Application 73 KB

b ProTuner Movembear/2710:19 Applications 273 KB
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» Program Files (xB68) » ProTuner

fa)

name type i

@ apple S018/11/10 1912 'COFetrsFie 158 KB

5| configdata 2021741219 23:35 L 4 KB

i3 msiexec 2015/10/18 19:26 3 72 KB

i i Mo 2 T 1515 Sppl toations 372 KB
Feplaoe or SKIp Files o ol W

oy

Iz copying 1 project from Taljike Intelligent Technology Co., Ltd in
shenzhen... to ProTuner target already contains a file named "confidata

CSY
Replace the document in the target [R)
Skip this file

Comparne (nformation from two

s

Degistirme hedefindeki dosyaya tiklayin.
7) Confidata dosyasinin tarihini onaylayin

Program Files (xB6) » ProTuner

o~ R
name type For
b apple 25‘:8;1 ‘III.-EE Ji_.:-‘:d. E IC0 Flohore Flles 4 59 {a
5| configdata 2022/6/24 1450 = 4 KB
5 msiexec Sosla R 72 KB
i N Movember/Z719:19 Applications 173 Kp
8) Ardindan hata ayiklama satirini baglayin ve agin
@ ProTuner 2008127 191 T 73 KB

9) Kabloyu siiriiciiden bilgisayara baglayin ve bilgisayardaki COM baglanti noktasini kontrol edin. COM baglanti
noktasl, yazihm agildiginda arabirimdeki seri baglanti noktasi numarasina karsilik gelir. Genel olarak, bilgisayar
diger seri baglanti noktasi aygitlarina bagli degilse, varsayilan seri baglanti noktasi numarasi COM baglanti
noktasini otomatik olarak tanimlar. Ardindan yazilimi agin
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b ProTuner

Sensl port sating

Vil
38400 w

Baud rate:

e

[

Cpen koo siandiy e

. Dial status

Purion 8 metion of cuad e |
Envtie (el
WA Bc o Whet Nl efsbied
i lion st

FIF Tilter ermble

150 Hynd Senn Rode: Ve

20 Clarart i 1

-

Faroaet mcw of comn- e o sty cument

v R - -

Modbus Satup function
[ e —— Cpen serial port (G Close sarial port (T}
Lot pererTeters L0 Save persrmeters (5)
s vl unit oo
M [axn0 '

200761200 N a1
é;sn"“moon 5}.15 iEIxDZ
o100 % :ElxDS
oes535 i |0
EU”l Alam output 1: in-place output -UxDE
01 A e e 008
D”l ml.t"ln' uriocked 1: Motor sheft [ocked :DXD?
50”1 'uxua
o1 Mot erstdect | - Ensbie | s
jinﬁ*essas [us fDxDa
l7ess3s i :UxDb
5D~65535 Unit 1 for S0us .Dch
o1 Disable 1: Enable | D
lo™1a i |oxae
§1”32?6? e e T

|ox0E

- X
Femtors factory settings 0}
Fetresh sorls pert
Remarks™ . i
1M
-

10) Baglanti tamamlandiginda, yazilim arayiiziiniin islev alanindaki "Seri baglanti noktasini ag¢" secenegine
tiklayin ve ardindan "Parametre yiikle" ye tiklayin. Baglanti tamamsa, slriciniin varsayilan degerleri, yazilim
araylzinin parametre degeri sitununda tek tek okunacaktir.
11) ilgili parametrelerin ayarlanmasi veya degistirilmesi gerekiyorsa, parametreleri degistirdikten sonra
"Parametreleri Kaydet"e tiklayin [Basarili bir kaydetme saglamak icin, kaydetme parametrelerine birkac¢ kez
tiklanabilir], strictyl kapatin, tekrar agin, parametreleri tekrar okuyun ve ayarlarin basariyla kaydedilip
kaydedilmedigini kontrol edin.
12) Not: parametre ayari, parametre okuma ve parametre kaydetme sirasinda strtclyd kontrol etmeyin ve

¢alistirmayin.

6.2 Seri port parametre agiklamasi

Step siiriicii seri portunun parametre agiklamasi

S/N Parametre Parametre birimi, islevi ve agiklamasi Parametreye
arahig karsilik
gelen adres
Peak akimi 0~ 8000 MA (mA), 1A = 1000mA, arama kodu varsayilan degere ayarlandiginda | 0x00
herhangi bir akim ayarlanabilir
incelik orani 200 ~ 60000 | Pulse/rev, ¢oziinlrlik, 1 ¢o6zinirlik=200, arama kodu varsayilan | 0x01
dosyaya ayarlandiginda herhangi bir ¢ézlinirlik ayarlanabilir
Agik dongl bekleme | ~10000 Ms, ms, acik gevrimde kullanilir, kapali ¢evrim igin gerekli degildir 0x02
suresi
Acik doéngli bekleme | ~100 %Acik cevrimde kullanilir, kapali gevrim igin gerekli degildir 0x03
akiminin yizdesi
Arama durumu 65535'e Salt okunur, degistirilemez 0x04
kadar
Cikis portu l'in | ~1 Alarm output 1: yerinde ¢ikis. Fabrika ayar olarak alarm ¢ikisidir. | Ox05
fonksiyon biti se¢cimi Ozellestirme igin Ureticiyle iletisime gegin
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Seviyeyi etkinlestir ~1 High seviye etkin 1: Low seviye etkin 0x06
Etkinlestirilmediginde | ~1 Motor kilitli degil 1: Motor mili kilitli 0x07
motor hareketi
Gikis 1 yapilandirma | ~1 Normalde kapali (duslik direng) 1: normalde agik (ylksek direng) 0x08
ayari
FIR filtresi | ~1 Etkin degil; Etkin 0x09
etkinlestirme
(10) Filtreleme suresi | ~25600 Us 0x0a
(11) Enkoder geri | 65535'e Salt okunur, encoder gergek motor konum degerini okur 0x0b
besleme konumu kadar
(12) Agik doéngii acihs | 65535'e Birim: 50us igin 1 0x0c
akiminin yumusak | kadar
baslangi¢c zamani
(13) Agik dongii akim | ~1 Etkin degil 1: Etkin Agiklama: Siurlcinin Kp ve Ki parametrelerinin | 0xOd
donglsu otomatik degistirilmesi gerektiginde, parametrenin etkin olarak ayarlanmasi
ayarlama gerekir.
etkinlestirme
(14) Hybrid Servo | ~10 Salt okunur 0x0e
Modu GOriinimu
(15) Akim donglsu | ~32767 Gegerli dongl otomatik ayari etkinlestirildiginde, parametre salt okunur | 0xOf
Kp olur. Parametre degeri ne kadar kii¢lik olursa, motor titresimi o kadar
iyi olur. Parametre degeri ne kadar biyik olursa, motor sertligi o kadar
blylk olur ve parametre degeri cok blylikse asma meydana gelir.
(16) Akim dongusi Ki | ~32767 Gegerli dongil otomatik ayari etkinlestirildiginde, parametre salt okunur | X10
olur. Parametre degeri ne kadar kii¢lik olursa, motor titresimi o kadar
iyi olur. Parametre degeri ne kadar biyik olursa, motor sertligi o kadar
blylk olur ve parametre degeri cok blylikse asma meydana gelir.
(18) Baud hizi ayari 65535'e Ornek 38400 Yazilan: 384 0x12
kadar
(19) Bant genisliginin | 0~ 500 KHZ (0: bant genisligi ayarlanmadi) X13
ayarlanmasi
(20) Motor direnci ~32767 Ohm=ohm 0x14
Motor endiiktansi ~32767 M h 0x15
Hybrid servo | ~2 Arama kodu segimi 1: agik cevrim modu 2: kapali gevrim modu X18
acik/kapali  cevrim
kontroll segimi
Hybrid servo kontrol | ~10 Arama kodu segimi 1: Lead 2: PM 3: FOC 0x19
modu
Hybrid Servo Kilit Mili | ~100 %Kapall ¢evrim sirlcl sdz konusu oldugunda, bu parametreyi | X1A
Akimi degistirin. Deger ne kadar kiguk olursa, surtict tarafindan g¢ikan akim
degeri o kadar kiguk olacaktir. Motor tepkisi ve ¢ikisi esit olarak
azalacaktir. Kapali gevrim siirliciiniin SW7 ve SW8 arama kodlari AGIK
olarak ayarlandiginda, varsayilan akim 2.5A'dir. Parametre 10 olarak
ayarlanirsa, varsayilan akim 0,25A'dir
Hybrid servo akim | ~100 % 0x1B
dongi kazanci ayari
Hybrid servo | 0~ 500 KHZ (0: bant genisligi ayarlanmadi) 0x1C
kodlayicinin bant
genisligi
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Karisik servo enkoder | 65535 Yok Ox1d
hatlarinin sayisi
Karigik servo | 65535 180 dereceyi gosterir Oxle
pozisyonu tolerans
disi alarm degeri
Ekipman Kimlik | ~1000 Yok ox1f
Numarasi
Hibrit servo FOC | ~32766 Yok 0x23
konum doéngisii Kp
Hibrit servo FOC | ~32766 Yok 0x24
konum doéngisi Ki
Hibrit Servo FOC | ~32766 Yok 0x25
Konum Halkasi
Sertligi
Hibrit servo FOC | ~32766 Yok 0x26
konum donglsu Kaff
Toplam giris darbesi | 65535'e Siricl, kontrol sistemi tarafindan gonderilen pals sayisini, distk L'yi | 0x27
sayisi L kadar alir, bu da kontrol sisteminden alinan darbe sayisi 65535'ten az
oldugunda, yalnizca disiik L'yi okuyun ve yiksek H sayisi olan 40"
okumayin. Sirictu tarafindan alinan pals sayisi 65535'ten buyuk
oldugunda, yliksek H sayisi olan 40'a tasacaktir. 1 Temizle Yaz
Toplam giris darbesi | 65535'e Suriict, kontrol sistemi tarafindan siriiciiye gonderilen darbe sayisini | 0x28
sayisi H kadar alir. Yiiksek bit H, disiik bit L tarafindan tasan sayidir. Ornegin, veriler
8'e okundugunda, 39'un distik bit L'si tarafindan okunan sayi 38995'tir,
daha sonra siricu tarafindan alinan toplam darbe sayisi 8 * 65536 +
38995'tir. Yazilan 1 clear
Hibrit  servo hiz | ~32766 Yok 0x2c
dongusi Kaff
Hibrit  servo hiz | ~32766 Yok 0x2e
donglist Kp
Hibrit  servo  hiz | ~¥32766 Yok ox2f
dongisi Ki
Bara gerilimi ~10000 1Vigin 0x30
Tek/cift pals segimi ~1 Pals yon 1: cift pals, kapali ¢evrim Bu islev gegici olarak agilmaz, bu | 0x31
isleve ihtiyag duyar, Ureticiyle iletisime gegebilirsiniz
Darbe kenari segimi ~1 Yikselen kenar 1: disen kenar 0x32
Motor galisma yoni ~1 CW 1: CCW 0x33
Yerinde sinyal ¢ikis | ~1 Dislk direng 1: Yiksek direng 0x35
direnci durumu
Ariza tespit segimi 65535'e Acik Degil 0x38
kadar
Sinyal temizleme | ~1 izin verilmiyor 1: izin veriliyor. 1 olarak ayarlandiginda, etkinlestirme | 0x39
hatasi segimini sinyali baglandiginda sirict alarm hatasi giderilebilir ve siricinin
etkinlestir tekrar agilmasina gerek yoktur
Sinyal akimi yumusak | 65535'e Birim: 50us igin 1 0x3a
baslangic  zamanini | kadar
etkinlestir
Motor tipi se¢imi 65535'e Yok 0x3b
kadar
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GUg¢ saliniminin sola | ~1 Eylem yok 1: Sola ve saga salinim 0x53
ve saga olup
olmadigini kontrol
edin
Yerinde esik | Yerinde esik | Yok X55
darbelerinin sayisi darbelerinin

sayisl
Arizayi giderin ~1 1 Hatayi Temizle 0x5d
Hybrid servos ilk | 65535'e Birim: 50us igin 1 X68
durma suresi kadar
Hybrid servo ikinci | 65535'e Birim: 50us igin 1 X69
durma suresi kadar
Hybrid servo | 65535'e Birim: 50us igin 1 Ox6a
integralinin ~ durma | kadar
suresi
Hybrid  servo ilk | ~100 Birim:% Ox6b
durdurma
parametresinin
ylzdesi
Hybrid servo ikinci | ~100 Birim:% 0x6¢
durdurma
parametresinin
ylzdesi
Hybrid servo | 0~ 200 Yok Ox6d
yerindeyken gurlti
giderme esigi
Hybrid servo | 0~ 200 Yok Ox6e
konumdayken  geri
dénme esigi
Hybrid servo hiz | ~100 Birim:% Ox6f
donglisiniin
maksimum  entegre
cikisi
Hybrid servo | ~100 Birim:%
pozisyon
dongusinin
maksimum  entegre
cikisi
Hybrid Servo PM | ~32766 Yok X71 Serisi
Pozisyon Donglisu
Kvff
Hybrid servo FOC | ~32766 Yok 0x72
konum donglsinin
yuksek hizl sertligi
Mevcut alarm degeri | ~32766 Alarm tanimi igin ilgili belgelere bakin 0x73
Hybrid servo | ~1 On 1: off (PM modu gegerlidir) 0x7c
durdurma rijit segimi
Hybrid servo hiz | ~32766 PM modu gegerlidir) 0x7d

dongisi yuksek hizh
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Ki
Guralta azaltma | ~1 Kapali 1: Agik 0x7e
ozelligi
Parametre kilidi ~1 Kapali 1: Agik 0ox7f
Parametre 1 | kilitle ~100 1igin X80 Serisi
Motor tipi ~10 Yok X81 Serisi
Hybrid servo PM | ~32766 Yok X82 Serisi
konum dongisi Kp
Hybrid servo | ~32766 Yok X83 Serisi
pozisyon donglisi Kp
Hybrid Servo | ~32766 Yok X84 Serisi
Pozisyon dongsi
Sertligi
Hybrid Servo | ~32766 Yok X85 Serisi
Pozisyon Donglsi
KVff
Fren etkinlestirme ~1 Etkin degil 1: etkin X86 Serisi
Motor flansi segimi ~1000 Kapali cevrim motor; Kapal ¢evrim motor; Kapali ¢evrim motor; Kapali | X87 Serisi
¢evrim motor; Kapali g¢evrim motor. DIP SW7 ve SW8 motor
secenekleridir. Eger 28 flans kapali ¢evrim motor gerekiyorsa, DIP SW7
ve SW8'in her ikisi de ACIK olarak ayarlanir (yani flans 42) ve ardindan
seri baglanti noktasi ayarlari saglanir.
10 kontrol modu ~1 Sabit hiz 1: Sabit uzunluk X88 Serisi
Hybrid servo modu 5 | ~32768 X89 Serisi
konumlu déngii Kp
Hybrid servo modu 5 | ~32768 0x8a
konumlu déngii Ki
Hybrid Servo Modu 5 | ~32768 0x8b
Konumlu dongii
Sertligi
Hybrid servo modu 5 | ~32768 0x8c
konumlu déngi Kvff
Mode segimi ~10 Ozel 6zellik 0: Yiiksek tepki 1: Diisiik titresim X90 Serisi
Model segimi ~10 Ozel fonksiyon 0: 4.5A; 1: Bir; 2: A, fonksiyonun acik cevrim kullanimi X91 Serisi
Pals kontrol modu ~10 Pals yoni 1: 10 kontroli 2: Al kontroli X92 Serisi
Acik cevrim modunda | ~100 % X96 Serisi
akim ylzdesi
Al modunda | 0~ 2000 ilk olarak, arama kodu icin Al potansiyometre kontrol modunu segin ve | 0x97
parametre ayari arama kodu varsayillan switiche ayarlandiginda herhangi bir hizi
ayarlayin
I0 modunda hiz ayari | 0~ 2000 ilk olarak, arama kodu icin 10 spontan nabiz kontrol modunu secin ve | X98 Serisi

arama kodu varsayilan olarak ayarlandiginda herhangi bir hizi ayarlayin
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7. Garanti ve Satis Sonrasi Servis

Maks Otomasyon Miihendislik ve Elektrik San. Ve Tic. Ltd. Sti Grlinlerini sevkiyattan itibaren 24 aylik bir slire boyunca malzeme
ve iscilik kusurlarina karsi garanti eder. Garanti siiresi boyunca, Maks Otomasyon, kendi takdirine baglh olarak, kusurlu oldugu
kanitlanan Urlnleri onaracak veya degistirecektir.

7.1lstisnalar
Yukaridaki garanti, misteri tarafindan uygunsuz veya yetersiz kullanim, uygunsuz veya yetersiz misteri kablolamasi, yetkisiz

degisiklik veya yanlis kullanim veya tGrintn elektriksel 6zelliklerinin 6tesinde calistirma ve/veya Urtinln ¢evresel 6zelliklerinin
otesinde galistirma nedeniyle hasar géren herhangi bir Griini kapsamaz.

7.2 Garanti Hizmeti Alma

Garanti hizmeti almak igin, GriinQ servise iade etmeden Once e-posta adresinden miisteri hizmetlerinden bir iade edilen
malzeme yetki numarasi  alinmalidir: info@maxotomasyon.com . Musteri, garanti hizmeti icin Maks Otomasyon a iade edilen

driinler igin nakliye Ucretlerini dnceden 6deyecektir.

7.3 Garanti Simirlamalari

Maks Otomasyon, driinle ilgili olarak yukarida ifade edilenin disinda higbir garanti vermez. Maks Otomasyon, satilabilirlik ve
belirli bir sartnameye uygunluk ile ilgili ima edilen garantileri 6zellikle reddeder.

8. lletisim

Maks Otomasyon Miihendislik ve Elektrik Sanayi Ticaret Limited Sirketi

Adres: IKITELLI 0SB MAHALLESI BEDRETTIN DALAN BULVARI METR0O34 PLAZA NO:25
BASAKSEHIR/ISTANBUL

Tel: +90 212 2204248
Satig: info@maxotomasyon.com

Teknik destek: teknik@maxotomasyon.com
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