. Fabrika Set . Fabrika Set
A == Grup No. Parametre Adi Avyar Araligi Lo Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L.
M Eg f’im Ayari Degeri Ayari Degeri
llerifgeri donme engeli 0: lleri ve Geri dénmenin ikisi de izin ver 01-14 P16 JOG Hizlanma/Yavaslama 0 ~360.008/0 ~ 3600.08 050s
00-15 P.78 secimi 1: Geri ddnmeyi engelle (Geri ile Motor yavaslar ve durur) 0 zamani
Shihlin Electric SE3 Serisi Genel AC Siiriici 2: lleri dénmeyi engelle (ileri ile Motor yavaslar ve durur) 01-15 P.28 Cikis frekansi filtre zamani 0~1000ms Oms
0: “PU mod”, “Harici mod” ve “Jog mod” birbirleri ile 01-16 P91 0~650.00Hz 99999
Parametre Kilavuzu degistirilebili. : Frekans Atlama 1A 99999: gegersiz
L. ) .. 1: *PU mod” ve "JOG mod"” birbirleri ile degistirilebilir. ~ 0~650.00Hz
Ge//.,sm/.,s FO/?/(S/_}/OI’I & Yiiksek Performans > Sadece Haricl mod" 01-17 P.92 Frekans Atlama 1B 99999: gegersiz 99999
3: Sadece “Haberlesme modu” 0~650.00Hz
- - P AV o 01-18 P.93 99999
Shihlin SE3 serisi AC Surtculeri segtiginiz igin tesekkirler. 4: “Bilesik mod 1” Frekans Alama 2A 99999: gegersiz
00-16 P.79 Calisma Modu Segimi 5: “Bilesik mod 2" 0 01-19 P.o4 Frekans Atlama 2B 0~650.00Hz 99999
6: “Bilesik mod 3” ) 99999: gegersiz
Bu parametre kilavuzu SE3 siriici parametreleri hakkinda bilgi saglar. Kullanicilar parametre ayar araliklari ve her parametrenin 7: “Bilesik mod 4 01-20 P95 Frekans Atlama 3A 0~650.00Hz 99999
fabrika degerini 6grenmek igin bu kilavuzu kullanabilirler. Parametreleri ayarlamadan énce, surticliyli dogru ve glvenli 8: “Bilesik mod 5” ) exans Aama 99999: gegersiz
kullanabilmek iin kurulum kilavuzunu dikkatlice okudugunuza emin olunuz. 99999: Ikinci galisma modu, alisma sarts 00-18(P.109) ile 01-21 P96 | Frekans Atlama 3B 9~ 5500017 99999
hedef frekansi 00-17(P.97) ile ayarlanir) 99999: gegersiz
. . 0~360.00s/0 ~ 3600.0s
1) Sistem Parametreleri Grup 00 0: Calisma panelinden frekans ayart 01-22 P.a4 2. Hzlanma Zamani 99999: secill degil 99999
. 1: RS485 haberlesmeden frekans ayari ~ ~
Fabrika Set . ; 01-23 P.45 2. Yavaslama Zamani 0~ 360.005/0 ~ 3600.05 99999
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi q 00-17 P.97 ikinci hedef frekans segimi 2 Analog'dan frekans ayar! 0 . ? 99999: Segili degil
Ayan Degeri i 3: llave haberlesme kartindan frekans ayar ~30.0%
4 PG karti A2B2'den frekans ayan 01-24 P.46 2. Tork Arttrma 3-300% ___ 99999
00-00 P.90 AC siriicti modeli Sadece Okunabilir Oku - Y 99999: Segcili degil
p o1 b N Sad Okunabil 5: HDI pulse girisi ile frekans ayari 01-25 P47 2 Ana Frek 0 ~650.00Hz 99999
- . - . . Ana Frekans ———
00-0 88 rogram versiyonu aneCE - unai "('r Oku 0: Galisma panelinden start sinyali 99999: Segili degil
: Fonksiyon yo P — —
) 1: Dijital t | tart I 01-26 P.98 ta frekans 1 ~650.00H: 3.00Hz
1: Alarm gegmisi temizle (P.996=1) 00-18 P.109 ikinci start sinyali segimi ljital giris terminalinden sta _smyél 0 Orta frekans 0~650.00Hz
P.996 2: AC siiriicil reset (P.997=1) 2: 33435 haberlesmeden start 3'"y3_|' : 01-27 P.99 Orta Frekans Gikis Voltaji 1 0~100.0% 10.0%
00-02 ~ Parametre Reset 3: Tiim parametreleri fabrika degerine resetle (P.998=1) 0 3: llave haberlesme kartindan start sinyali 0~ 650.00Hz
) 01-28 P.162
P.999 4: Tiim parametreleri fabrika degerine resetle 1 (P.999=1) 0: Haberlesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari Orta frekans 2 99999: Segili degi 99999
5: Tiim parametreleri fabrika degerine resetle 2 (P.999=2) 00-19 P.35 Hab.er.le$me modu komut haberlesmeden ayarlanir. 0 01-29 P.163 Orta Frekans Gikis Voltaji 2 0~100.0% 0.0%
6: Tim parametreleri fabrika degerine resetle 3 (P.999=3) segimi 1: Hab_er_lesme modunda, galisma komutu ve frekans ayari 0~650.00HZ
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman yazilir. 5 Hhar[l(m ayalrlanlr. 01-30 P.164 Orta frekans 3 99999: Sedil dagi 99999
Parametre Yazma Korumasi 1: Parametreler yazilamaz. : He kontro . -
- - imi . 01-31 P.165 ~ 9 .0%
00-03 P77 Segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de yazilabilir. 0 00-20 P.400 Kontrol modu segimi 1: Torlf kontrol 0 Orta Frekans Gikis Voltaj 3 0~100.0% 0.0%
3: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman yazilamaz. 2: Pozisyon kontrol 01-32 P.166 Orta frekans 4 0~ 650.00Hz 99999
Ny N 0: Indiiksiyon motor V/F kontrol 99999: Segili degil
00-04 P.294 Sifre Cozme 0~65535 0 — -
1: Indtiksiyon motor kapali-evrim V/F kontrol (VF + PG) 01-33 P.167 Orta Frekans Gikis Voltaji4 | 0~100.0% 0.0%
00-05 P.295 Sifre Ayari 2~65535 0 2: Indiiksiyon motor basit vektdr kontrol 0~ 650.00Hz
X0: AC siiriicii galistigi zaman, galisma paneli otomatik 00-21 P.300 Motor kontrol modu segimi 3: Indiiksiyon motor sensorsiiz vektor kontrol 0 01-34 P.168 Orta frekans 5 99999: éet;ili degi 99999
go6runtiileme moduna girer ve ekranda ¢ikis frekansini 4: Indiiksiyon motor PG ile vektdr kontrol R -
. . 1- P ~ 9 .0%
gésterr. 5. Senkron motor PG ile vektor kontrol 01-35 69 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100.0% 0.0%
X1: AC Suriicl galistigi zaman, ¢alisma paneli ekrani hedef 6: Senkron motor PG’siz vektdr kontrol 01-36 P.255 Hizl_apmada Baslangic S 0~25.00s/0 ~ 250.0s 0.20s
frekans| gosterir. 0: Indiiksiyon motor V/F kontrol Egrisi Zamanl. - —
Galisma Paneli Monitor X2: A._C._sufucu calistigi zaman, calisma panell.otomatlk 1: Indiiksiyon motor kapali-cevrim V/F kontrol (VF + PG) 01-37 P.256 glzrlnananada Bitis S Egrisi 8;9259'.025/9|_~d25,[_)|'05 99999
00-06 P.110 Secimi gorintileme moduna girer ve ekranda sabit basing 1 2: Indiiksiyon motor basit vektér kontrol ama : Segili degil
% sisteminin mevcut basincini ve geri besleme basincini 0022 b 370 ikinci motor kontrol modu 3: Indiiksiyon motor sensdrsiiz vektdr control 99999 01-38 P.257 Yav_a_slamada Baslangic S 0~25.00s/0 ~ 250.0s 99999
gosterir. — : : segimi 4: Indiilksiyon motor PG ile vektdr kontrol Egrisi Zaman 99999: Segili degl
0X : Agllis ekrani gikis frekansini gdsterir 5. Senkron motor PG ile vektdr kontrol 01-39 P.258 Yavaslamada Bitis S Egrisi |0~ 25.005/0 ~ 25005 99999
1X : Acllis ekrani hedef frekansi gésterir 6: Senkron motor PG'siz vektdr kontrol ) Zamani 99999: Secili degil
2X : Agllis ekrani gikis akimini gbsterir 99999: ikinci motor kontrol modu segili degil 3) Analog Giris ve Cikis Parametreleri Grup 02
3X : Acilis ekrani gikis voltajini gdsterir 0.2 o186 — — 0: Normal Duty (ND), normal yGKier ; 7 7
(1)5 '€|';|k|$'VOI|@£/I(DV) — S - : Moor fipi segimi 1: Heavy Duty (HD), agr yukler
. erm.l'n? ( )ve (- ,.) arasi AC siirlicd voltaji (V) . 0: Frekans parametresi default degeri 60Hz. Fabrika Set
2: AC siiriict sicaklik yiikselme toplam orani (%) 00-24 P.189 50Hz/60Hz anahtari segimi - - — 0 Group No. Parametre Adi Ayar Araligi
3: Sabit basing sisteminde hedef basinci (%) 1: Frekans parametresi default degeil SOH_Z‘ Ayari Degeri
4: Sabit basing sisteminde geri besleme basinci (%) 00-25 P.990 Parametre modu ayari 0: Parametreler “Grup mod” olarak gsterili 0 0: Fonksiyon yok
5: Calisma frekansi (Hz) 1: Parametreler “Klasik P mod” olarak gosterilir 1: Frekans referanst
6: Elektronik termik toplam orani (%) 00-26 P.125 ilave kart tipi Sadece okunabilir Oku 2: Tork referansi
7: 2-5 giris terminallerinin temsili sinyal degeri (V) 0: Normal mod 3: PID hedef degeri
8: 4-5 giris terminallerinin (mA/V) temsili sinyal degeri (mA). 00-27 P.991 Frekans modu ayari 1~ Yiksek hizh mod 0 4: PID geribesleme sinyali
9: Cikis giict (kW). 5: Hedef tansiyon ayari
10: Motor hizi (Hz) 2) Temel Parametreler Grup 01 6 Hat hiz! ayar
11: Il.gri ve Gen dénme sinyali. 1 ileri y_ijrjde 2 geri yonde Fabrika Set 7: Geribesleme hat hizi
dénddgind 0 durma durumunu belirtir. Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Lo 02-00 P.500 2-5 terminali fonksiyon 8: Gergek zamanli sarim capl 1
12: NTC sicakligi (°C) Ayari Degeri ’ segimi 9: Baslangic sarim ¢api
- - - 3 ~
S- Z°‘°’ elektronik termik toplam oran: (%) 01-00 P.1 Maksimum frekansi 0.00~01-02 (P.18 ) Hz 120.00Hz 10: Materyal kalinligi
: Rezerve. — - 11: PTC
15: M2 terminali giris frekanst. (kHz) 01-01 P2 Minimum frekanst 0~120.00Hz 0.00Hz 12-PT100
00-07 P.161 Goklu-fonksiyon display 16: Gergek zamanli sarim capi degeri. (mm) 0 01-02 P.18 Yiksek-hizl maksimum 01-00 ( P.1) ~650.00Hz 120.00Hz 13: VF bagimsiz fonksiyon
17: Gergek zamanli hat hiz1. (m/dk) frekans 14- Pozitif tork limit
18: Siirtict ¢ikis torku (%) (Sadece 00-21 (P. 300) veya 50Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz X - e
00-22 (PQ 370) de“ério)s(~6a arll oldu'(u zam;n i erli) 01-03 P.3 Ana frekans a e v
ree (D, 370) og Y J ge¢ 60Hz sistem ayari: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz 16: PozitifiNegatif tork limit
;gi B!ina: Ie"“!"a: Q'L@ ‘jj“f“mu 0~1000.0V 17: Gerileme tork limit
: Dijital terminal ¢ikis durumu 01-04 P.19 i - A - -
21: Akiif galisan tasiy(o! frekans! Ana volt3 99999: Giris voltajina bagl olarak degisir 99999 02-01 P.501 4-5 terminali fonksiyonu 02-00 ile ayni 1
22: Rezerve 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi 02-02 P.504 Rezerve Rezerve -
23: Senkron motorun rotor kutup pozisyonu (00-21 (P. 300) 01-05 P29 Hizlanmalyavaslama egrisi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 0 02-03 P.503 HDI giris fonksiyonu 02-00 ile ayni 0
=5 akif edildiginde enkoderin motor rotor manyetik kutup segimi 2:S model hizlanma / yavaslama egrisi 2 0: Gikis frekansi, 02-51 (P.55) frekans display referansi %100 0
pozisyonunu gosterir) 3: S model hizlanma / yavaslama egrisi 3 1: Cikis frekansy, 02-52 (P.56) frekans gérintileme
24 : Meveut hedef frekans 01.06 b7 Hi 3.7K ve alti modeller: 0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s referans! %100
- p — - A izlanma zamani j iyesi
25 : PTC ylzde girisi__ : : 5.5K ve alti modeller: 0~360.00s/0 ~ 3600.0s 20.00s 2: Gikis DC bus voltaj, OV seviyesi 100%.
26 : Sabit basing sisteminin hedef basing ve geri beslemesi 3: Cikis striictnin sicaklik yiikselme toplami orani, NTC
27 : Motor hizi 3.7K ve alti modeller: 0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 5.00s se\;iyesi 100% ’
28 : G?G faktori __ 01-07 P.8 Yavaslama zamani 5.5K~7.5K modeller: 0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s 4: Gikis AC siriicii elektronik termik orani, elektronik termik
29 : Glig toplam degeri (KWH) 11K ve st modeller:0 ~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 30.00s role galistyor (06-00(P.9)#0) veya AC siirliclinin IGBT
30 : PG geribesleme frekansi - modulinin elektronik termik rélesi galisiyor (06-00(P.9)=0)
0: Cikis frekansini gosterir (Mekanik hiz gdsterilmez) 01-08 P.21 Hizlanma/Yavaslama 0: Zaman artis1 0.01s 0 degeri %100.
00-08 P.37 Hiz displayi 1~50000 0.0 Zaman Ayari Artis 1: Zaman artis1 0.1s 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans display referansi %100.
= i :1.00 ~ . 50.00H X P - - - -
1~9999 i _ 01-09 P20 Hizlanma/Yavaslama 50Hz sistem ayari: 1.00 ~650.00Hz z 0204 P54 AM ¢ikis terminali 6: Sabitlenmis seviye ¢iksi, V0|IE?J veya akim gikis seviye
X0: Hiz displayi segimi birimi 1 Referans Frekansi 60Hz sistem ayart: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz : fonksiyonu 02-54(P.541) / 02-53(P.539)'den ayarlanir o
- - X1: Hiz displayi segimi birimi 0.1 7: Cikis voltaji, striici voltaj orani 100%
- . Hiz bi 1 -0~ Y =
00-09 P.259 2 birimi se¢imi 0X: Noktadan sonra basamak yok 0.75K ve alti modeller: 0 ~ 30.0% 6.0% 8: Uyartim akimi, motor akim orani %100. (Sadece 00-21
1X: Noktadan sonra 1 basamak 1.5K~3.7K modeller: 0 ~30.0% 4.0% (P.300) veya 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli iken
01-10 P.0 Tork kuvveti arttirma ecerli)
00-10 Rezerve Rezerve Rezerve - 5.5K ~7.5K modeller: 0 ~ 30.0% 3.0% 9 ng@ ” ” 2 kati %100 (Sad
: Cikis torku, motor tork oraninin att % .(Sadece
00-11 P.72 Tasuyici frekansi 1~15KHz 5kHz 11K ~ 22K modeller: 0 ~ 30.0% 2.0% 00-21(P.300) ve 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarli
0: Soft-PWM galisma yok 01-11 P13 Baslangic Frekansi 0~60.00Hz 0.50Hz iken gecerli)
Soft-PWM tasiyici galisma N - " - Flangie ! N pr p -
00-12 P.31 secimi 1: 00-11(P.72)< 5 oldugunda, Soft-PWM gecerli (sadece V/F 0 0: Sabit tork yiklere uygulanabilir (konveyor bant vb.) 10: Q.I.kl$ glcl, motor gli¢ oraninin Lkl kati %100.
kontrolde uygulanir ) 1: Degisken tork yiiklere uygulanabilir (fan ve pompa..vb.) 11: Yilksek hizli pulse, 100'00K.HZ ./".1(?0' —
0013 b 71 Durus tii segimi 0: Serbest durma ] 2,3: Artan / Azalan yiiklere uygulanabilir 12..Motor hizi, 02-51(P.55) sewlye.sllnll % 100 gos}e"nr.
i 1: Rampal durma 01-12 P.14 Yiik tipi segimi 4: Gok noktall V/F egrisi 0 13 : PLC analog gikis, detayli bilgi igin SE3 gomiilli PLC
0: STOP butonuna basildiginda ¢alisma sadece PU ve H2 5~13: Ozel iki-nokta V/F egrisi komutlarini inceleyiniz.
modda durur 14: V/F tam bagimsiz mod 02-05 P.537 Rezerve - -
00-14 P.75 Stop fonksiyonu segimi 1: STOP butonuna basildiginda galisma tiim modlarda 1 15: V/F yari bagimsiz mod 02-06 P.185 Oranli baglant kazanci 0~100% 0%
durur. 01-13 P.15 JOG frekansi 0~ 650.00Hz 5.00Hz




Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Set = Fabrik
L rup No. Param M abrika Set
Ayari Degeri rametre Adi Ayar Araligi Grup No P tre A Fabrika Set
0: Yardimc! frekans fonksiyonu yok. Ayari Degeri : arametre Adi Ayar Aralig
1: Galisma frekansi = Ana frekans + Yardimct frekans 0: Gikis frekansi, 02-51(P.55) frekans display Ayari Degeri
(2-5 terminallerinden verilen) referansi %100 39: S__TF/STR +STOP (RUN aktif oldugu zaman motor geri
2: Calisma frekans! = Ana frekans + Yardimci frekans 1: Cikis akimi, 2-52(P.56) akim gorintileme déner. RUN kesilince motoru durdurur ve sonra ileri
(4-5 terminallerinden verilen) referansi %100. déner)
02-07 P.240 Y: 3: Galisma frekansi = Ana frekans — Yardimci frekans 2: Gikis DC bus voltaji, OV seviyesi %100. 40: F.”MRS_ (AC Strici gikist aniden durur. MRS pulse
. ardimci frekans (2-5 terminallerinden verilen) 0 3: Cikis siriicliniin sicaklik yiikselme toplami orani, NTC sinyal girigidir)
4: Galisma frekansi = Ana frekans — Yardimci frekans seviyesi %100. 41: PWM frekans ayari
(4-5 terminallerinden verilen) 4: Cikis AC suriict elektronik termik orani: Elektronik termik 42: MTCLKAMTCLKB
5: Call§ma frekans! = 2-5 terminallerinden yizde (%) olarak role ?all$|yor (06-00(P.9)*0) veya AC siiriiciiniin IGBT 43: RUN_EN (Dijital giris terminali galisma aktif)
verilen oranli baglant: sinyali modiiliiniin elektronik termik rélesi galisiyor 44: PID_OFF (Dijital giris terminali PID durdurma aktif)
6: Galisma frekansi = 4-5 terminallerinden yiizde (%) olarak (06-00(P.9)=0) degeri %100 45: ikinci mod
__Verilen oranli baglanti sinyali 0244 P 543 ) o 5: Hedef frekans, 02-51(P.55) frekans displayi 46: Baslangic sarim ¢api secimi 1
0: (__)rnekleme etki alani 0~5V. R FM ¢ikis fonksiyonu segimi referansi %100. 0 47: Baslangic sarm capi segimi 2
1: (__)rnekleme otki alant 0~10V. 6: Sabitlenmis seviye ¢iks|, voltaj/akim ¢ikis seviye 48: Kalinlik segimi 1
02-08 P.73 2.6 terminali sinyal segimi 2: Ornekleme ek alani 0~ -5V. 02-54(P.541)'den ayarlanit 49: Kalinlik segimi 2
3: Ornekleme et alani 0~ -10V. 1 7 Clkl_$ voltaji, stirlici voltaj orani %100. 50: Saric/Bosaltici degistirme
4: (__)rnekleme otki alant -5 ~ +5V. 8: Sabit voltaj ¢ikisl, voltaj ¢ikis seviyesi 02-54 (P.541)'den 51: On siirme referansi
5: Ornekleme etki alani -10 ~ +10V. 3y§rla_mr- (Sedeye 00-21(P.300) veya 00-22(P.370) 52: Torque memory
02-09 P38 2-5 terminali maksimum 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 50.00Hz o C;ie;iue :ﬁ'g:’ gutnd:‘ gegerl) T 03.:00 o 53: Torque memory akif
calisma frekans! - : H , motor tork oraninin 2 kati %100.(Sadece - .83 STF fonksiyonu segimi 54: Tur sayma sinyali (not1
60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz 00-21(P.300) ve 00-22(P.370) parametreleri 3~6 ayarl 55: le/To)r,k Kontr)cl)l ( ht ) 0
02-10 P.60 2-5 terminali filtre zaman 0~2000ms 30m: o geeer 56: Sannt van a.na"klan
S . PR - P . l erl
0211 139 2-5 terminali voltaj sinyall 10: Gikis glicli, motor gii¢ oranin iki kati %100 57: Yukse:hlqul p? 2 (:me -
i bias orant -100.0%~100.0% 0.0% 11: Yiiksek hizli pulse, 100.00KHz %100. = Analog ‘ermi:;s; 59'_'_'$ Olh_k_swonu (not1)
02-12 P.192 2-5 terminali minimum giris 12: Motor hizi, 02-51(P.55) seviyesini %100 gdsterir 59: Rezore Onceligi
poziti voltaj 0~10.00V 0.00v 0: AM-5 terminalinden 0~10V voltaj gikist. 60: PLC Baslatma/Durdurma
N — - — - ol e 1: Rezerve -
02-13 P193 2-5 terminali maksimum giris ~ 02-45 P.64 AM ¢ikis sinyali secimi : ;
pozitif voltaji 0~10.00v 10.00V 2: AM-5 terminalinden 0~20mA akim ¢ikisi. 0 61: SHOM fonksiyonu home hareket
3: AM-5 terminalinden 4~20mA akim ¢ikisi 62: ORGP home sensér
2-5 terminali minimum pozitif | -100.0% ~ 100.0% 02-46 P.191 AM gikis kazanci 0~ 1024 S 63: Pozisyon/Hiz kontrol anahtan
02-14 P.194 voltaja karsilk gelen yiizde 0.0% 0247 5190 - 935 64: Harici anahtarlama sifir servo
(%) ~200.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) -0% - AM ¢ikis bias 0~1024 o 65: Harici hizlanma/yavaslama durdur
02-48 P.538 Rezerve Rezerve 66: Harici stop’a zorla
2.5 terminali maksimum 100.0% ~ 100.0% 02-49 P 536 Rezorve Rezorve 67: Bobin cap! he§aplama stop
02-15 P.195 pozitif voltaja karsilk gelen 100.0% 02-50 535 Roz 68: Tek nokta pozisyonlama yapabilir
yiizde (%) ~400.0% ~ 400.0% ( P.500= 21415116/17 ) 0.0% . erve Rezerve 69: Goklu nokta pozisyoniama yapabilir
] - N 70: Tiim pozisyon kontrol pulse giris k ili
———— — . Analog cikis frekans displa 50Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz pozssy pulse giris komutu yapabilir
02-16 P.512 2-5 terminali minimum giris 0-10.00V 02-51 P.55 roferans: Py - 50.00Hz 71: Harici tork komutu polaritesini tersle
negatif voltaj I 0.00V —— 60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz 99999: Terminal fonksiyonu ilave segimi yok
. 2-5 terminali maksimum giri - nalog ¢ikis akim monitor 03-01 P.84 i imi i
02-17 girt 02-52 P. i STR fonk "
P.513 negatif voltaji : 0~10.00vV 0.00V 56 referansi 0~500.00A Modele gére Syomy s 03-00 e ayn 1
02-53 539 Rezerve — 03-02 P.86 RES fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni 20
2-5 terminali mininmum -100.0% ~ 100.0% 03-03 P.80 MO fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni
02-18 P.510 negatif voltaja karsilik gelen ., 02-54 P.541 AM/FM sabit ¢ikis seviyesi 0~100.0% o 0 . ‘ " Y 2
yiizde (%) -400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 0.0% 02-55 P.592 PT10 o0% = = M1 fonkshyonu seqim! 05-001e aym 3
. b - . 0 voltaj i ~
rie — - oltaj seviye 1 0~10.00V 5.00V 03-05 P.82 M2 fonksiyonu segimi 03-00 ile ayni "
— - . T100 voltaj sevi ~
020 hoyq | 25teminsi maksimu -100.0% ~ 100.0% 51100 So = sjvt')ye IZ 0~ 10.00v 7.00v 03-06 P126 | Rezerve 03-00 ile ayni .
- : negatif voltaja karsilik gelen 02-57 P.594 eviye 1 baglangie 0~650 03-07 P.127 R 00
yiizde (%) ~400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 0.0% frekans i 0.00Hz : czene 05-00 T aym 8
_ 02-58 P 595 PT100 seviye 1 baslangic 03-08 P.128 Rezerve 03-00 ile ayni 7
o 0: Ornekleme etki alani 4~20mA. ) gecikme zamani 0~6000s 60s 03-09 P.550 Rezerve 03-00 ilo ayn!
2-20 P.17 4-5 terminali sinyal segimi 1: Ornekleme etki alani 0 ~ 10V. 0 02-59 P.187 FM kalibrasyon parametresi | 0 y -
> Ormekiome ekialom 0 =5V, — yon p resi ~9998 450 0: RUN (AC Siriicu galisiyor)
0201 45 torminali maksimum S0Mz sistem: 1,00 650 00Hz 4) Dijital Giris / Gikis Parametreleri Grup 03 L SU (ks frekansing blast)
P.39 cahsma frekans! : 50.00Hz 2: FU (Cikis frekansi algilama)
60Hz sistem: 1.00 ~ 650.00Hz 60.00Hz 03 3: OL (Asir yiik alglama)
0222 508 e —— 5= 2000 — -10 P.40 SO-SE fonksiyonu 4: OMD (Sifir akim algilama) 1
02-23 P 505 4-5 terminali akmivoliaj 0.0% — 1000 Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Set 5: ALARM (Alarm algilama)
sinyali bias orani 0% 0% 0.0% Ayari Degeri 6: PO1 (Programlanmis galisma bolim sonu algilama)
0 Baglanti kesiimesi ayar! yok. 0: STF(AC suriicil ileri galisir) 7 PO2 (Programlanmis ¢alisma periyod sonu algilama)
. o 1: OHz’e yavaslar, dijital gikis terminali alarmi kapatir 1: STR(AC suriicu geri caliir) 8: £os (Progr.z.anllanms calisma bekletme algilama)
02-24 P.184 k'5 _:e"m'_”a" baglanti 2: AC siirlicii aniden durur ve panel “AErr” alarm gésterir. 2: RL(Coklu-hiz diistk hiz) * B:C(AE: siiricll ve Sebeke beslemesi galismasi arasinda
esiimesi ayari 3: AC siiriici baglanti kesilmeden 6nceki frekans ile 0 3: RM(Goklu-hiz orta hiz) 10: G TAC 80 all?maslnda s Qlkl-$ sinvalverecel]
calismaya devam eder. Dijital gikis terminali alarmi 4: RH(Coklu-hiz yliksek hiz) P (AC sdrilci ve Sebeke beslemesi galismasi arasinda
__ kapatir. 5:AU(Analog terminal 4-5 onceligi) Sebeke beslemesinde GP ¢ikis sinyali verecek)
02-25 P.198 :kfnijvfma" minimumgiris | 50 goma oo 6: Harici termik role galisma 1; . ?5"_"21 (Stfir akim algilama)
2 - — -00mA 7: MRS(Cikis1 ani durdurma) 03-10 P.40 . : Rezerve
02-26 pagy | 45 terminalimaksimumgiris | o0 500 8: RT(AC siriict ikinci fonksiyon) ' SO-SE function 16: Rezerve 1
akim/voltaj -00m 20.00mA 9: EXT(Harici JOG) 1;1 :YK(AC I'S\'irﬁcﬁ hazir gikis1)
o " : Bakim alarmi algilama
4-5 terminali mininmum -100.0% ~ 100.0% 10: STF+EXJ :
02-27 P.196 akim / voltaja karsilik gelen ’ ’ o 11: STR+EXJ 19: OL2 (Asiri fork alarm gikis )
yiizde (%) -400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 0.0% 12: STF+RT 5? ﬁa".a S'mrf mril anormal
13: STR+RT : Pozisyon kontrol pozisyona ulasildi
" 22: Gergi(tension) kontrol ki ds i
o ] 14: STF+RL virma deseni algilama
4-5 terminali maksimum -100.0% ~ 100.0% 03-11 P.85 A-B-C fonksiyon i
02-28 P.197 akim / voltaja karsilik gelen - 1 o 15: STRARL 03 = 08106 aym 5
yiizde (%) ~400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15116/17 ) 00.0% 131 :F*RM 12 P129 Rezerve 03-10 ile ayni 2
: STR+RM 03-13 P.130 Rezerve 03-10 ile ayni
02-29 P.531 Rezerve Rezerve 18: STF+RH o Coklu-fonksiyon dijital giri : 2
- 3-14 P.87 - ital giris
02-30 P.508 Rezerve Rezerve ;gj :ﬁisl'lw negatifipozitif lojik segimi 0~1023 0
02-31 P 527 Rezorve Rezorve 21 - STRYRLSRM 03-15 p.88 Coklu-fflonksiyon dijital gikis 0~4095
- negatif/pozitif lojik segimi 0
02-32 - i i :
P.507 Rezerve Rezorve 03-00 P.83 STF fonksiyonu segimi 22: STF+RT+RL 0 03-16 P.120 Gikis sinyali gecikme 0~3600.0s
02-33 P.545 Rezerve Rezerve 23: STR+RT+RL zamani 0.0s
oot 24: STF+RT+RM 0~2000
y P.548 Rezorve Rezorve 25: STRART+RM 03-17 P.157 Dijital giris terminali filtre ms
02-35 P.549 Rezerve Rezerve 26: STF+RT+RL+RM zamani 4ms
02-36 P 546 Rezorve — ;; iLI,R\‘I:g+RL+RI\A| 03-18 P.158 :Enerji geldiginde Dijital giris 0: Dijital giris terminali enerji geldiginde pasif
: siiriici ileri galisir) erminali aktif etme 1: Dijital giri inali i i - 0
02-37 P54 : : Dijital giris terminali eneriji geldiginde aktif
7 Rezerve Rezerve 29: STf/STR (RUN ile kullanilir, STF/STR "ON” iken, AC 03-19 Rezerve Rezerve Rezerve A =
02-38 P.526 HDI filtre zamani 0~ 2000ms P Sulruc)u Geri ve STF/STR is “OFF” iken, AC siiriicii Ileri 03-20 P41 Frekansa ulasid! aralhd 510007 - -
calisir . ¥ raligi ~ .0% o
02-39 P.524 HDI giris mini ~ : i 10.0%
o gfrf$ mlnlrrfum frekansi 0~100.00kHz 0.00kHz 30: RES(harici reset fonksiyonu) 03-21 b ileri yénde gikis frekansi 0~ 650.00Hz
02-40 P.525 giris maksimum 0~ 100.00kHz 31: STOP (STF-STR terminali veya RUN sinyali ile ¢ “ alglama ’ 6.00Hz
frekansi g 100.00kHz kablolu calismada kullanilir) .
02.41 b 522 HDI giris minimum frekansa |_~100-0% ~ 100.0% zi SETEﬁOK'u.-h'Z:;'aH (16 seviye)) 03-22 P43 Glerli yonde cikis frekansi 0~650.00Hz
E ” . arici modda", a
karsilik gelen yiizde (%) -400.0% ~400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 0.0% secilin programlanmis ¢alisma modu grema 99999: 03-21(P.42) ayari ile ayni 99999
34: RES_E (Harici reset sadece alarm off oldugu 03-23 P.62 Sifir akim algilama seviyesi 0~200.0%
02.42 b 523 HDI giris maksimum -100.0% ~ 100.0% gegerli olur) 9u zaman Y 99999: Fonksiyon pasif 5.0%
- .5! frekansa k N T—— " _ -
ynzdes(;:) arslicgelen -400.0% ~ 400.0% ( P.500= 2/14/15/16/17 ) 100.0% 353“225?3 harici modda” manual galisma saykil modu 02 Pes Sifirakim alglama zaman: g9919%(').l(:)gsksiyon pasif 0.50s
0: FM fonksiyonunu HDO terminali ¢ikis fonksiyonu olarak 33 gRl (leen délg-.a tonksiyonu segilr 03-25 P.551 Geni.$le'.i|mi$ dijtal giris 03-001le aym
02-43 P74 HDO frekans carpan sec. .f P_BP (AC siiriicii ve sebeke beslemesi arasinda belli terminali M10 99999
katsayis 1~9000: Terminal 0 rekans iizerinde otomatik gegis)
. cikisinda galisan frekansin 02-43(P.74 96¢% i
(P74) 38: CS( Sebeke beslemesine manual gegis) 03-26 P.552 Genisletilmis dijital giris 03-00 ile ayni
terminali M11 99999

katini kare dalga pulse seg.




Fabrika Set Fabrika Set Fabri
o " rik:
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig abrika Set
Ayan Degeri Ayari Degeri Ayari Degeri
Genisletilmis dijital giris . P I I Mod ikinci
03-27 P.553 pe e ; 03-00 ile ayni 99999 04-27 P.10 rogramlanmis Galisma Modu - iki tor (PM) d- 99999
terminali M12 v ! Hizi 1 Calisma Zamani 0~6000.0s 00s 05-34 P44 er:rc]itakrl';%glr( ) creksen 0~650.00mH 99999
. Genisletilmis dijital giris . Programlanmis Calisma Modu - =0
03-28 P.554 terminali M13 03-00 ile ayni 99999 04-28 P.102 H|z|92 (;allsmav Z(:;\mém 0~6000.0s 0.0s 05-35 P.345 ikinci motor (PM) g-eksen 99999 99999
Genisletiimis dijital giris ) P I isma Mod endiktansi 0~ 650.00mH
03-29 P.555 pletimis v 03-00 ile ayni 99999 04-29 P.103 rogramlanmis Galisma Modu - = -
tGerm.lnIaT-IM?4d"'t _ Y Hizi 3 Calisma Zaman 0~6000.0 0.0s 05-36 P.346 Lka';‘sca';:m' (PM) geri-emf 399:5900 T 99999
y enisletilmis dijital giris ) P nd OV/krpm
03-30 P.556 s 03-00 ile ayni 99999 04-30 P.104 J??Qﬂﬁ?ﬂfzﬂiﬁa Modu 1 4 _ 6000.0 0.0s 99999
03-33 P.559 R — . P I | Mod _ Ikinci motor (PM) Z fazi
ezerve 04-31 P.105 rogramlanmis Galisma Modu 0~6000.0s 0.0s 05-37 P347 baslangi¢ pulse karsilama 0~359.9° 99999
03-34 P.560 Rezerve Hiz1 5 Calisma Zamani
P
03-35 P.561 Rezerve 04-32 P.106 H:;’?éag"?"m@Z@a“ma Modu | 6000.0s 0.0s _ 99999
0336 56 o alisma Zamani 05-38 P.348 ikinci motor dénme ataleti 0~ 6.5000kg.m2: 5.5K ve alti modeler 99999
. ezerve --- --- 04-33 P07 Programlanmis Calisma Modu 0~6000.0s 0.0s 0 ~65.000kg.m2: 7.5K - 22K modeller
03-37 P.563 Rezerve — — Hiz1 7 Calisma Zamani ) .
03-38 P.564 Rezerve 04-34 P.108 Programlanmis Galisma Modu
- . 0~6000.0: i .
Genisletilmis dijital giris Hiz1 7 Galisma Zaman g 0.0s 7) Koruma Parametreleri Grup 06
03-41 P.567 te.r.minali negative/pozitif 0~63 0 Programlanmis Galisma Modu
lojik 04-35 P.111 Hizi 1 Hizlanma/Yavaslama 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s
Genisletilmis dijital gikis . zamani i
03-42 P.568 ipleti 03-10 ile ayn 99999 Fabrika Set
term.lnall_A‘l_O yni Programlanmis Galisma Modu Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi D . D .
03-43 P.569 ifﬁ'fn':ﬁ'm dijital ikis 03-10 ile ayni 99999 04-36 P.112 ia»-r:zals:mma/vavaslama 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s — egeri egeri
! A% 06-00 P9 eKtronik termik role 0~500.00A 0
Genisletilmis dijital gik: . P X itesi |
03-44 P570 ey o 03-10 ile ayni 99999 04-37 P.113 H:;’gff:’;%g"v'z ?:‘r'\'qz”;a r’\‘q"":? 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s dpasties] —
Gonisotimis Gl g1 o | | a Ma " 06-01 P.22 Durma engeli galisma seviyesi 0~400.0% 150.0%
. ‘ogramlanmi I
03-45 P.571 tormineli Al 03-10 ile ayn! 99999 04-38 P.114 i, Izg nmafYavzs(f:mZ”;im:m 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s 0~150.0%
Genisletimis dijital gikis - Programlanmis Calisma Mod5 06-02 P.23 Seviye diisirme telafi faktori 99999: Durma engeli galisma seviyesi 06-01(P.22) ayar 99999
03-46 P.572 torminali Ada 03-10 ile ayni 99999 04-39 P.115 ke avasiama samant 0~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s degeridir).
Genisletilmis dijital ¢ik| 6 i i 50Hz sistem: 0 ~ .00H. .00H:
03-47 P.573 tef,:;;;ﬂzdm al GIkis 03-10 ile ayni 99999 04-40 P.116 irogramlanms Calisma Mod6 0~600.008/0 ~ 6000.0s 0.00s 06-03 P66 Durma dnleme islemi azaltma OHz sistem: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz
1zlanma/Yavaslama zamani baslangic frekansi 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 50.00Hz
Genisletilmis dijital gikr ) P I I Mod7 - : .
03-48 P574 o iy el gl 03-10 ile ayni 99999 04-41 P17 H:;gfn:"a?xz ?:nlzmzzm:: 0 ~600.00s/0 ~ 6000.0s 0.00s 0: Mevcut Hizlanmalyavaslama zamanina gore
- Genisletiimis dijital okis ) Programlanmis Calisma Mod8 06-04 P.220 Mevcut durma hizlanma ve 1: Birinci hizlanmalyavaslama zamanina gére
03-49 P.575 terminali A17 03-10 ile ayni 99999 04-42 P.118 Hizlanma/Yavasiama zaman! 0~600.00s/0 ~6000.0s 0.00s yavaslama zamani segimi 2: |kinci hizlanmalyavaslama zamanina gore 3
03-50 P.576 Rezerve 3: En iyi hizlanmalyavaslama zamani otomatik hesaplama
0351 Py R 0: Eger regeneratif fren gérev peryodu 3% belirlenmisse,
- g . Rejeneratif fren fonksiyonu 6-06(P.70) parametresi gegersiz olur.
06-05 P.30 -
03-52 P578 Rezerve 6) Motor parametrele” Grup 05 secimi 1: Regeneratif fren gorev peryodu 06-06(P.70)’den 0
03-53 P.579 Rezerve j— — ool = _ ayarlanir.
. zel regeneratlif fren gorev o, o
0352 Py = ) Fabrika Set 06-06 P.70 0~100.0% 0.0%
ezerve Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L peryodu 0T — | —
03-55 P.581 Rezerve - - Ayari Degeri 06-07 P.263 Taslyici frekansi diisiirme ’ a(fklyalilmzleliran?ﬂse(r)nrznl' ayarianan tasyici degerine gore 0
03-56 P.582 Rezerve 0: Parametre auto-tuning fonksiyonu yok ’ korumasi ayari IR Ayk ik - Ok ak Y —
- 1: Hareketli indiiksiyon motor ile parametre auto-tuning :Akim orani, s cakiik ve ylk akimina gore tasyicl1 imitler.
03-5 P.583 Rezerve - - sleme 06-08 P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200.0% 0.0%
03-58 P.584 Rezerve 2: Duran indiksiyon motor ile parametre auto-tuning élcme 06-09 P.156 Asiri Tork Algllama Zamani 0.1~60.0s 1.0s
03-59 P.585 Ejrfx:;i:'ta:]gxi:;;mlnah Sadece okunabilir Oku 0500 P 301 Motor parametresi i gglzlzc:l:dukswon motor auto-tuning Sigme 0 0: Asiri tork algilama sonrasi OL2 alarm géstermez ve AC
auto-tuning fonksiyonu segimi — drdict
Dahili ve genisletiimis dijital 9 4 ¢ 5 : indiiksiyon motor parametreleri otomatik 5lgme [Motor 06-10 P.260 /S-\zlriln:iork Algilama Galisma - sirol galigmaya devam eder. — — 1
03-60 P.586 oikis terminali durumu Sadece okunabilir Oku dénmez iken 8lgiim] Cl 1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gosterir ve AC sirilicl
gériintiile 8: Senkron motor parametre auto-tuning fonksiyonu . galismasi durur.
Genisletilmis dijital giris - 9: Senkron motor Z fazi pozisyon auto-tuning fonksiyonu 06-11 P.160 Yeniden baslamada  (restart) ~ D 9
03-61 P.587 iplet girls Sadece okunabilir Oku ; d iyesi 0-150.0% 100.0%
terminali durumu gériintiile 10: Rezerve urma seviyesi
— 3 - ~ 0: RUN oldugu zaman FAN calisir ve STOP’tan 30 sn sonra
03.62 b 588 ‘Gen|_$lelt_|ltrjnl$ dijtal gikis . Sadece okunabilr oKu 05-01 P.302 Motor giicil orani 0~ 650.00kW 0.00kW EAN dur calle
erminali durumu goriintile 05-02 P.303 Motor kutup sayist 0~48 4 - pa—— ro—— I
5) onlu-h =z parametreleri arup 04 220 Vola 0510V 1: AC slrlculye enerji verilince FAN ¢alisir ve enerji kesilince
p: grup 05-03 P.304 Motor voltaji orani 220 Voléj' o285V Modele gére 06-12 p.245 Sogutma Fani Calismast FAN durur. 0
- : 2: Sogutucunun sicakhigi 40°C'yi gectiginde FAN calisir ve
05-04 P.305 Motor frekans: orani 50Hz s!stem: 0~650.00Hz 50.00Hz AC siiriict enerijisi kesilince FAN durur.
. Fabrika Set 60Hz sistem: 0 ~ 650.00Hz 60.00Hz. 3: Sogutucunun sicakligi 60°C'yi gectiginde FAN galisir ve
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Ayan Deger 05-05 P.306 Motor akimi orani 0~500.00A Modele gore 40°C'nin altina dlstligi zaman FAN durur.
N e - 0: Faz hatasi koruma fonksiyonu yok
04-00 P4 Hiz 1 (Yiiksek hiz) 0 ~650.00Hz 60.00Hz 05-06 P.307 Motor dénme hizi orani Zg:z s!stem: g gzgggr;::i 1410r/dk 06-13 P.281 SG;I;ISn:?Z hatast korumasi 1: Faz hatasi korumasi, galisma paneli “IPF” alarm gosterir 0
04-01 Y hiz 2 (O h) 0~ 650.00Hz 20.00hs  sistem: d 1710r/dk ve gikis durur.(Kasa A/B faz koruma fonksiyonu yok)
- . 05-07 P.308 Motor uyarim akim 0~500.00A Modele gdre 0: Cikis kisa devre koruma fonksiyonu yok.
04-02 P6 Hiz 3 (Distk hiz) 0~ 650.00Hz 10.00Hz 05.08 P.309 IM motor stator direnci 0~ 65000mQ Modele gére 06-14 P.287 fSCE Kise devre koruma 1: Eger gikista kisa devre varsa, galisma paneli “SCP” alarm 1
" " fonksiyonu N ’ 7
04-03 P24 Hiz 4 0~650.00Hz i i 99999 05-09 P.310 IM motor rotor direnci 0~65000mQ Modele gére 4 gosterir ve gikis durur.
99999:. Fonksiyon gegersiz 05-10 P.311 IM motor sizinti endiiktansi 0~6500.0mH Modele gére 0: Alarm ver ve galismaya devam et
04-04 P.25 Hiz 5 04-03 !Ie ayni 99999 05-11 P.312 IM motor esdeger endiiktans 0 ~6500.0mH Modele gére 06-15 P533 PTC alarm galisma modu 1: Alarm ver ve yavaslayarak dur 0
04-05 P.26 Hiz 6 04-03 ile ayni 99999 05-12 P.313 PM motor stator direnci 0~65000mQ Modele gére ' 2: Alarm ver ve serbest dur
04-06 P27 Hiz 7 04-03 ile ayni 99999 05-13 P.314__| PM motor d-eksen endiktansi | 0~650.00mH Modele gére " — 2 ek
04-07 P.142 Hiz 8 04-03 !Ie ayni 99999 05-14 p.315 PM motor q-eksen enduktans: 0~650.00mH Modele gore -16 P.534 PTC seviyesi yuzdesi (%) 0~100.0% 0.0%
04-08 P.143 Hiz 9 04-03 ile ayni 99999 05-15 P.316 PM motor geri-emf katsayisi 0~ 6500.0V/krpm Modele gére 06-17 P.261 Bakim alarm fonksiyonu 0: Bakim alllarm| yok - - 0
04-09 P.144 Hiz 10 04-03 ile ayni 99999 05-16 p317 PM motor Z fazi baslangig 1 ~9998 glin: Bakim alarmi ¢ikis sinyali zaman ayari
0410 P 145 Hz 1 0403 ile ayni 99999 - g pulse karsilama 0~359.9 0.0 06-18 P.280 Baslangigta kisa devre 0: Baslangicta kisa devre algilama yok 0
. — N Iglama 1: Baslangicta kisa devre algilama
011 P26 e 12 02-03 16 i ) 0 ~ 6.5000kg.m2: 5.5K ve alti modeler . 2 FaN0IC 9
! ayni 99999 05-17 P.318 Dénme ataleti — 9 - — Modele gore 06-19 P.282 alisma GF algil iyesi 0~ 9 K
04-12 P147 | Hz13 04-03 ile ayni 99999 0-65.000kg.m2: 7.5K~ 22K modeller Gals grama seviyes 100.0% 20.0%
. 05-18 P.631 Rezerve — 0: Cikis faz hatasi korumasi segimi yok
04-13 P.148 Hiz 14 04-03 ile ayni 99999 " amy
0114 149 iz 15 0403 lle ayn 99999 0519 P 632 Rezorve — 06-20 P.262 Cikis faz hatasi korumasi 1: %Ersr;azgstaf: korsur?ajl gilfrr;a Zanell LF” anormal 0
| lerir ve Surucu CIKIs1 auraurur..
. . - 0: Calisma zamani minimum artimi 1 dakika. : 0~650.00kW ]
04-15 P.100 PO Dakika/saniye % 05-22 P.332 inci ticii ~ : uriici i
iye segimi 1: Calisma zaman! minimum artmi 1 saniye. 1 Ikinci motor glicti orani 99999 99999 06-21 P.705 Dilsik volta] iesi ;Tz jj(;v 220V siriict modeli 155V
B ] . o _ i ~ ~ V: 440V siirlicti modeli 310V
04-16 P11 PO her birimin galisma yoni 0~255 _ i 0 05-23 P.333 Ikinci motor kutup sayisi ggg‘g; 99999 . I
04-17 P.122 PO Saykil segimi 0: Sa.ykll fonkilyone pa“5|f 0 . 440V oa] 0510V 06-22 P.706 Reglene.ranf fren galisma 205~ 400V: 220V suriict modeli 360V
1~8: Ayara gére dongtisel calisir. 05-24 P.334 ikinci motor voltaj orani 220 — 99999 seviyesi 410 ~800V: 440V siiriicti modeli 720V
0: Hizlanma zamani 01-06(P.7) ile yavaslama zamani Voltaj : 0~255V 205 ~ 400V: 220V siiriici modeli 380V
04-18 P13 | POhelanmalyavasiama —107(F.6) le belrienlr. —a 0 0525 | P335 | Ikinci motor frekans orani s 99999 0623 | P707 | Voltaj durma seviyesi o a00v_as0v S Lt
ayari segimi : Hizlanma zamani ve Yavaslama zamaninin ikisi de ~ 000, ~ . siriici modeli 760V
04-35(P.111) ~ 04-42 (P.118) ile belirlenir. 05-26 P.336 ikinci motor akim orant ggggg o 99999 0: Kapasitér 6mri algilama yok.
04-19 P.131 ;Fogfal_f'ﬂlaf;mﬁ Calisma 0~ 650.00Hz 0.00Hz gggggA 06-24 P.708 Kapasitér émrii aldgilama 1: Enerji kesildigi zaman, ana devre iizerindeki elektrolitik 0
odu Hizi 05-27 P.337 ikinci motor dénme hizi orani 99999 kapasitorin dmriind alglamaya baslar.
04-20 P.132 Programlanmis Calisma 0~650.00Hz 0.00Hz 0~ 55000ridk 06-25 p7og | Kapasitoromriialgiama 0~100.0% 100.0%
. . . N -~ A ‘o g 0
P:J l:arr:Talmmls Caoma 05-28 P.338 Ikinci motor uyarim akimi g?ggg 00A 99999 seviyesi
04-21 P.133 Mm?u e S 0~ 650.00Hz 0.00Hz 99999' 06-26 P.710 Kapasitor 6mri algilama 0: Anormal sinyal yok Oku
Pro i | 05-29 P.339 ikinci motor (IM) stator direnci 99999 sonucu 1: Elektrolitik kapasitér anormal.
04-22 P134 gramlanmis Calisma 0 ~650.00H 0~65000mQ
Modu Hizi 4 .00Hz 0.00Hz 99999 06-27 P.292 Toplam motor ¢alisma zamani 0~1439 dk 0dk
05-30 P.340 ikinci motor (IM) rotor direnci 99999 : (dakika)
04-23 P13 Programlanmis Calisma 0~ 65000mQ
- 135 Modu Hizi 5 0~650.00Hz 0.00Hz — 06-28 P.293 Toplam motor galisma zamani . .
ikinci motor (IM) sizinti 99999 - : (gtin) 0~9999 giin Ogiin
Programlanmis Galisma 05-31 P.341 endiiktans! 0~6500.0mH 99999 9!
04-24 P.136 Modu Hizi 6 0~650.00Hz 0.00Hz - -Um 06-29 P.296 AC Siiriicl elektrik zamani 0~1439 dk 0dk
_ Ikinci motor (IM) esdeger 99999 ) (dakika)
04-25 P.137 Programlanmis Galisma 0~650.00Hz 0.00Hz 0532 P342 | endiktans 99999 AC Striici elektrik
Modu Hizi 7 : : ol motor (VY St g;ggzOO-OmH 06-30 pP.297 (gum““‘cu elextrik zamant 0~9999 giin Ogiin
Programlanmis Calisma 05-33 P.343 cl motor stator
04-26 P.138 Modu Hiz: 8 0~650.00Hz 0.00Hz direnci 0~65000mQ 99999




N Fabrika Set . Fabrika Set . Fabrika L.
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Lo Grup No. Parametre Adi Ayar Aralig: Set Degeri
Ayan Degeri Ayari Degeri Ayari
06-40 p.ogs (leglszﬁiz%ﬂpuisyon) Sadece Okunabilir Oku (1J: gurlum kuII:nlml icin haTIIr degil 08-14 P.182 | Integral ust limit 0~200.0% 100.0%
— : Dasglangie durumu engetie Sabit basing ile yavaslama adim
06-41 P.289 85"(553:‘;: pozisyon) Sadece Okunabilir Oku i: ga:lsmayj hazir d:ru(nswu .(tRhea;jy tc)) switch on) 08-15 P.183 uzunlugu 0~10.00Hz 0.50Hz
. Calisma durumunda (Switched on
07-18 P.803 . 0 08-16 P.221 R - -—
06-42 P.290 Alarm mesaj sorgusu 0~12 1 CANopen kontrol durumu 4: Calisma aktif durumu (Enable operation) czerve
: i i i 08-17 P.222 R - —
06-43 P.291 Alarm mesaj display Sadece Okunabilir Oku 7: Hizh stop a.kt.|f dL!rule (Quick stop active) : __ ezerve
13: Hata tepkisi aktivasyon durumu (Err reaction activation) 08-18 P.223 Rezerve — —
06-44 P.740 E1 Sadece Okunabilir 0 .
14: Hata durumu (Error) 08-19 P.ooa Rezerve ___ .
06-45 P.741 E2 Sadece Okunabilir Oku PU Haberlesme protokoli 0 : Modbus protokol
- ? - Shili 08-20 P.641 O | ki P2 0.1% ~ 1000.0% 20.0%
06-46 P.742 E3 Sadece Okunabilir Oku 07-25 P.810 secimi 1: Shilin protokol __ - _ _ 1 ranse kazang % % 2
0647 713 ” Sad p— o 2 : PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanildig1 zaman aktif ) 08-21 P.642 Integral zamani 12 0~60.00s 1.00s
= . adece unaboilir u B -
07-26 P.B11 PU converter istasyon 0~-254 0 08-22 P.643 Diferansiyel zamani D2 0~10000ms Oms
06-48 P.744 E5 Sadece Okunabilir Oku 0 : Baud rate 4800bps - —— =
— 1 - Baud rate 9600bps 0: Geribesleme sapma degerine gére ayarla
06-49 P.745 E6 Sadece Okunabilir Oku 2 - Baud rate 19200bps 08-23 peas | PID parametrelerini otomatik 1: Sarim gapina gére ayarla. 0
06-50 P.746 E7 Sadece Okunabilir Oku 07-27 P.812 PU Seri haberlesme hizi 3 - Baud rate 38400bps 1 ’ ayarlama 2: Galisma frekansina gére ayarla
06-51 P747 | E8 Sadece Okunabilir Oku 4 : Baud rate 57600bps YR R TV By g: ”:;g'z'ga gore ayarla o
N . 5 : Baud rate 115200bps - . edert sinyall Tiltre zamani -~ .00s .00s
06-52 P.748 E9 Sadece Okunabilir Oku 0« 8bit 08-25 P.712 PID geribesleme sinyali filtre 0~60.00s 0.00s
06-53 P.749 E10 Sadece Okunabilir Oku 07-28 P.813 PU data uzunlugu PRR— 0 08-26 P.713 | PID gikis sinyali filtre zamani 0~ 60.00s 0.00s
06-54 P.750 E11 Sadece okunabilir Oku 0 : 1bit 08-27 P.714 PID sapma kontrol limiti 0~100.00% 0.00%
m 07-29 P.814 PU stop bit 0 .
06-55 P.751 E12 Sadece okunabilir Oku P 1: 2bit 08-28 P.715 Integral ayriima 6zelligi 0: Integral ayrima yol§ 0
06-56 P752 | E1 alarm gikis frekak Sadece okunabil ok 0 : None 1. Integral ayrima akit
- A u .
SmetE B o 07-30 P.815 | PU Parity kontrol segenegi 1: Odd 0 0829 | P.716 | Integral ayrima noklasi 0~100.00% 50.00%
06-57 P.753 E1 al kis ak ki ili Oku h - '
o gis s Sadece okunabilr 2 Even 0830 | P.717 | PID diferansiyel limit 0~100.00% 0.10%
06-58 P.754 E1 alarm ¢ikis voltaji Sadece okunabilir Oku - O —
E1 alarm sicakik yikselme 07-31 | P816 | PUCRILF secimi 1: CR sadece 1 0831 | pr1g | lenyonsapmaimiiicindePID 1 6 10000% 100.00%
06-59 P785 | Sadece okunabilir Oku 2 CR,LF el ——
0:1, 7. N, 2(Modbus, ASCIl) _ Geri yon sapma limiti iginde PID _ o N
06-60 P.756 E1 alarm PN voltaji Sadece okunabilir Oku 1:1. 7. E. 1 (Modbus, ASCIl) 08-32 P18 cikisi 0~100.00% 100.00%
~ E1 alarm siriicl galisma - PU Modbus haberlesme 2:1, 7. O. 1 (Modbus, ASCII) 08-33 P.720 PID parametresi degisme 0: PID parametresi degismesi yok. 0
06-61 P.757 Zamani Sadece okunabilir Oku 07-32 P.817 formati 3:1, 8. N, 2 (Modbus, RTU) 4 calismasi se(;im.i _ 1: Sapmaya gére PID parametresi degisimi.
06-62 p.758 E1 alarm siiriicli galisma Sadece okunabilir Oku 4:1. 8. E. 1(Modbus, RTU) 08-34 P.721 PID_ p_a_ramelre5| degisme sapma 0~100.00% 20.00%
durum kodu 5:1. 8. O. 1(Modbus, RTU) alt imiti
06-63 P.759 | E1 alarm (yi/ay) Sadece okunabilir Oku 07.33 paig | PUHaberlesme tekrar deneme | o ] 08-35 | P.722 '.."f: I‘.’a.'t?me"es' degismesapma | _ 100 00% 80.00%
- - ~ uslit hmiti
06-64 P.760 E1 alarm (glin/saat, Sadece okunabilir sayisi - - —
[ ) 0~999.8s : Haberlesme zaman asimi testi igin set degeri 0: PID kablo kopmasi oldugunda st limit degerinden
06-65 P.761 E1 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku 07-34 pglg | PU Haberlesme control zaman Kullanir 99999 08-36 p723 | PID kablo kopmasi galismas calismasina gerek yok. 1
araligi - . i N < PRPETIY o
06-70 P.766 E2 alarm gikis frekaksi Sadece okunabilir Oku N 99999 : Haberlesme zaman asim! testi yok segimi 1 1 P;Z;fﬂi:]hgl;:?;%gigur\da Ust limit degerinden
06-71 pP.767 E2 alarm gikis akimi Sadece okunabilir Oku 07-35 pg2o | PUYHeberlesme hatasi 0 - Alarm ve serbest dur 1 0: Stop'da PID calismasi )./ok.
davranisi 1 : Alarm yok ¢alismaya devam et 08-39 P.726 Stop’da PID galismasi - " 0
06-72 P.768 E2 alarm ¢ikis voltaji Sadece okunabilir Oku Haricl haberlesme Kart tekrar 1: Stop'da PID calismasi
o 07-41 P.826 0~10 1 . - 0: PID ters calisma pasif.
06-73 P.769 E)zplaalrirr:ras:]clakllk ylkselme Sadece okunabilir Oku deneme sayisi 08-40 P.727 Ters yonde PID ¢alisma segimi 1- PID ters calisma aktf. 0
ici 0 : Alarm ve serbest dur » i imiti ~
06-74 P.770 E2 alarm PN voltaji Sadece okunabilir Oku 07-42 p.827 :aglcllhaberlsstme l;am 1 08-41 P.728 | PID ters galisma integral limiti 0~100.0% 0.0%
— aberiesme hatasi davranisgi 1+ Alarm yok calismaya devam et 08-42 P.729 | PID minimum ¢ikis frekansi 0~10.00Hz 0.00Hz
06-75 P.771 ZE;:;:’“ slirticli alisma Sadece okunabilir Oku - yok galsmay grs
E2 alarm s0ricd galmma Harici haberlesme karti 0~999.8s : Data haberlesme zaman asimi algilama ayari
triici gall - 07-43 P.828 haberlesme kontrol zaman 99999
06-76 P.772 Sadece okunabilir Oku . .
durum kody araligt 99999 : Zaman asimi algllama yok 10) PG Geribesleme Parametreleri Grup 09
06-77 P.773 E2 alarm (yil/a: Sadece okunabilir Oku i
(yWray) 07-44 pgog | EPS01Haberlesmeilave kartt | o0 0 ounabilir Read
06-78 P.774 E2 alarm (giin/saat) Sadece okunabilir Oku versiyonu
: - — ) 0 : Sabit IP Fabrika
06-79 P.775 E2 alarm (dakika/saniye) Sadece okunabilir Oku 07-45 P.830 IP dagilimi 1 DHCP IP 0 Grup No. Parametre Ad\ Ayar Araligi Set Degeri
: ; Ayari
8) Haberlesme Parametreleri Grup 07 07-46 | P&31 | IPAdres 0-255 192 0. ABZ :
. Fabrika Set 07-47 P.832 | IPAdres2 0-255 168 09-00 P340 | PG tini secimi 1: ABZ (Senkron motor igin) 0
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Avari Degeri 07-48 P.833 IP Adres 3 0~255 2 ’ pi se¢ 2: Resolver 1x__Senkron motor standart enkoder
o Modbus profokal Y 9 07-49 P.834 IP Adres 4 0~255 102 3: ABZ/UVW __Senkron motor standart enkoder
07-00 P33 CotM': ';!?bEY!e?me 1- Shilin protokol 1 07-50 P.835 Alt ag maskesi 1 0-255 255 09-01 P.350 1 numarali enkoder pulse sayisi 3~F20(;00 . 1024
protokolli segimi . — — — - : Fonksiyon yo
2 : PLC protokol ( Shihlin dahili PLC kullanildigi zaman aktif o g i ~
07-01 P.36 CcCOM1 i 0~254 ° ( . : 0 o751 P.836 Altag maskesi 2 0-2%5 255 1: A/B pulse, ileri yonde A fazi B fazindan 90° 6nde.
- - stasyon numarasi 07-52 P.837 Alt ag maskesi 3 0~255 255 2: A/B pulse, ileri yonde B fazi A fazindan 90° énde..
(1) g:ﬁ: :ztzggggggz 07.53 P 838 Alt ag maskesi 4 0-255 0 09-02 P.351 Enkoder giris modu ayari 1 3: F.laz./-l\j Pulse. Faz B yon isareti. L geri donme ve H 0
: : ileri dénme.
: : 07-54 P.839 Varsayilan Ag Gegidi 1 0~255 192 X P 1 ileri d6
07-02 p.32 COM Seri haberlesme hizi 2: Baud rate:19200bps 1 A g Gegldi 4: Faz_A"puIse. Faz B yén isareti. L ileri ddSnme ve H
3: Baud rate:38400bps 07-55 P.840 | Varsayilan Ag Gegidi 2 0~255 168 geri dénme
4: Baud rate:57600bps N . 09-03 P.352 PG anormallik algilama zamani 0~100.0s 1.0s
5: Baud rate:115200bps 07-56 P.841 Varsayilan Ag Gegidi 3 0~255 2
0703 b8 oM dat e 0: 8bit o 07-57 P.842 Varsayllan Aj Gegidi 4 0~255 100 09-04 P.353 Asiri-hiz algilama frekansi 0~30.00Hz 4.00Hz
' ata uzdaniugu 1: 7bit 09-05 | P.354 | Asr-hiz algilama zamani 0~100.0s 1.0s
07-04 p.49 COM1 stop bit uzunlugu (1) ;E:I 0 9) PID Parametre Grup 08 09-06 P.355 | 2.enkoder giris pulse sayisi 0~ 20000 2500
Oj Nona G N P tre Ad Avar Aralis Fabrika Set 0: Fonksiyon yok
- Il b metre 1 r [[e]] . ileri yo ° 0 .
07-05 P.50 COM1 Parity kontrol segimi 1: Odd 0 up ° arametre e Ayari Degeri ; :/; pzl:fee'i|I§:Iy{b-onr:j?,eBAfslsz;;Zr:gginggg ;zie
? (E:vRegadece 0: PID fonksiyonu pasif 09-07 P.356 2.enkoder pulse giris modu 3: Faz A pulse. Faz B yon isareti. L geri donme ve H 0
07-06 P.51 COM1 CRILF segimi 2: CRveLF 1 0X: Parametre 08-03 (P.225) hedef degeri ayarlar. ileri donme.
- 1X: Hedef kaynagi olarak 2-5 terminali girisini al 4: Faz A pulse. Faz B yén isareti. L ileri donme ve H
O: 1,7, N, 2 (Modbus, ASCIl) 2X: Hedef kaynagi olarak 4-5 terminali girisini al geri ddnme.
1:1,7, E, 1 (Modbus, ASCII) 08-00 P.170 PID fonksiyonu segimi 3X: Rezerve 0 09-08 P.357 | Frekans bélme gikisi ayari 1~255 1
07-07 p154 | COM1Modbus haberlesme | 2:1,7,0,1(Modbus, ASCI) 4 4X: Hedef kaynagi olarak M2 terminali girisini al - -
format 3:1,8, N, 2 (Modbus, RTU) X1: Geribesleme kaynagi olarak 2-5 termiﬁali girisini al 09-09 P.358 Frekans bolme fitre katsayisi 0-255 0
g: 1' : (E)Y 11 ((’;\AAOZEUS' ';Trld)) X2: Geribesleme kaynagi olarak 4-5 terminali girisini al 09-10 P.359 | Elektronik disli orani 0~300.00 1.00
- 1,60, odabus, . 8
COM1 haberlesme tekrar X3: Rez?rve - 09-11 P.360 Ters (ljonme pulse sayisi alglama 0~65535 0
07-08 P.52 deneme sayisi 0~10 1 08-01 PA71 PID geribesleme kontrol 0: Negatif geribesleme kontrol. 0 engeli
07-09 P53 COM1 Haberlesme kontrol 0~ 999.8s: Haberlesme zaman asim! testi igin set degderi 99999 metodu 1: Pozitif geribesleme kontrol. 09-12 P.361 Ters dénme algilama sayisi 0~ 65535 0
) zaman araligi 99999: Haberlesme zaman asimi testi yok. 08-02 P.241 PID ile érnekleme peryodu 0~60000ms 20ms 09-13 P.124 ilave kart versiyonu Sadece okunabilir ayar Oku
07-10 P.153 COM1 Haberlesme hatasi 0: Uyar ve“durdur 1 0803 P 225 PID hedef degeri panel 0~100.0% 20.0% o1 a3 | 2t 0.0° Ayarlanmaz 1500
davranisi 1: Alarm gésterme ve calismaya devam et referansi g aziayar siniri 0.1°~360.0° : Z fazi ayani -
07-11 P34 H;ZbgzizmﬁniEEPROM <1>f :Ziz:z:gi :ﬁj: :jararzf:nf:rr::r'\g:eiiim iiiige z:Z- 0 08-04 P.172 | Oransal kazanci 0.1% ~ 1000.0% 20.0% 0915 364 | 7 faz) DVA/DV2 alarm-akiif etme 0 : Z fazi DV1/DV2 alarm pasif 4
PERTI yrve hs ANOpen@Sme — T B SIS YaE. 5 0805 | PA73 | Integral zamani 0~60.00s 1.00s 1: Z fazi DV1/DV2 alarm aktif
- 0: 1Mbps 08-06 P.174 Diferansiyel zamani 0~10000ms Oms 09-16 page | PG302 Donanim bozulma 0 : Bozuima algiama pas_'f 1
1: 500Kbps 08-07 | P.A75 | Anormalsapma 0~100.0% 0.0% 2lglama 1 - Bazulma algiama aktif
07-16 P.801 | CANopen hizi g ngELZBOKFbpS 0 08-08 P76 | Olagandisi devam siresi 0~600.0s 30.0s
e 100KbE: 0: Serbest dur 11) Uygulama Parametreleri Grup 10
5: 50 Kbps 08-09 P.177 Olagandis! yuritme modu 1: Yavaslayarak dur 0 Fabrika
0: Node reset durumu 2: Alarm ortadan kalktiginda calismaya devam et Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
1: Com reset durumu 08-10 P.178 Uyku algilama sapmasi 0~100.0% 0.0% Ayari
0717 P.802 CANopen haberlesme 2: Boot up du.rumu 0 08-11 P.179 Uyku algilama devam zamani 0~255.0s 1.0s 10-00 P.10 IfDCkenjekswon fren calisma 0~ 120.00Hz 3.00Hz
durumu 3: Pre operation durumu 08-12 P.180 Uyanma sevivesi 0~100.0% 90.0% re an.SI i
4: Operation durumu . y Y s . 10-01 P.11 DC enjeksiyon fren galisma 0~60.0s 0.5s
08-13 P.181 Kesinti seviyesi 0~ 120.00Hz 40.00Hz zamani

5: Stop durumu




. Fabrika L. . Fabrika Set . Fabrika Set
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri Grup No. Parametre Adi Avyar Araligi Lo Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi L.
Ayan Ayari Degeri Ayari Degeri
o i 0~30.0%: 7.5K ve alti modeler 4.0% 2: Dustik voltaj 6nleme yok (Eger diisiik voltaj veya 11-11 P.331 PM motor tahmini dénme hizi 0~1000ms oms
10-02 P.12 DC enjeksiyon fren galisma voltaji v 2.0% besleme hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak ) filtre zamani
0~30.0%: 11K ~ 22K modeler -0% durur. Eger yavaslama sirasinda besleme normale dénerse 11-12 P.401 Tork referansi -400.0 ~ 400.0% 0.0%
(1) ::;::-:Ilzd(;lﬁlskli\says:p;all cevrim vektor kontrol :n1?tgrﬁtse;;a:/rorl1tlazjlzr:1llre-)me (Eger diisik voltaj veya besleme 1113 P.402 Hiz limif 120% - 120% 0%
10-03 P51 | Sifir-hiz kontrol fonksiyonu secimi (00-21/22=4) modunda; DC voltaj frenleme V/F 0 10-33 P-273 | Besleme hatasi stop segimi hatasi rﬁeydana gelirse, motor ya\}aslayarak durur.) 0 11-14 P.403 | He limit bias 0~120% 10%
’ Y & kapali gevrim (00-21/22=1) modunda uygulanir. 12: Diisiik voltaj 8nleme (Eger diisik voltaj veya besleme 11-15 P.404 Tork filtre zamani 0~1000ms Oms
2: Sifir servo galisma kapali gevrim vektér modunda hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak durur. Eger 0: 11-12(P.401) ile verilir.
uygulanir. yavaslama sirasinda besleme normale dénerse motor 11-16 P.405 Tork ayari kaynagi 1: Analog veya pulse giris ile verilir. 0
0~30.0%: 7.5K ve alti modeler 4.0% tekrar hizlanir) 2: Haberlesme modu ile verilir
10-04 P.152 | Sifir hiz kontrol voltaj "da disecedi - y -
ifir hiz kontrol voltaji 0-300%: 11K - 22K aras: modeller 2.0% 10-34 P274 :a:a$lamada start'da diisecegi 0~ 20.00Hz 3.00Hz 0: Hiz 11-13(P.402) ve 11-14(P.403)’e gbre limitlenir
rekans L ~ ~
11-17 P.406 Hiz limiti : - .79)" 0
10-05 P.242 Start 6ncesi DC Enjeksiyon fren 0: Start éncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu pasif. 0 0~ 120.00Hz: Cikis frekansi 210-35(P.275) oldugunda, 2 i seeim! ! \l’:erz:?sns referans kaynag (00-16(P.79)e gore karar
’ galisma 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu aktif. motor “gikis frekansi - 10-34(P.274)" degerinden 0: Tek y6nlii hiz limit bias pasif.
R . L 10-35 P.275 Baslangig frekansi gikarma yavaslar ; ¢ikis frekansi < 10-35(P.275) ise, ¢ikis 50.00Hz 11-18 P.407 Tek yonli hiz limit bias - —— — — 1
10-06 p.243 f;?:;?ces' DC enjeksiyon fren 0~60.0s 0.5s frekansindan baslar ——— [1) T:(l)(oygz;lu hiz limit bias aktif. .
- - 99999: “gikis frekans! - 10-34(P.274)'den yavaslar” 119 | P408 | lieri motor tork limiti 0% 200.0 f,
10-07 P.044 Staﬁ_oncesn DC enjeksiyon fren 0~ 30.0%: 7.5K (dahil) ve altt modeller 4.0% 10-36 P.276 Besleme hatas! yavaslama 0~ 360.005/0 ~ 3600.005 5.005 11-20 P.409 Geri regeneratif tork limiti 0~ 400_005 200.0%
= e — " - — . o
voltajt 0~30.0%: 11K ~ 22K modeller 20% Boslome hat | 0~ 360.00s/0 ~ 3600.00s: Yavaslama zamani baslangici 121 | P.410 | Geri motor tork limif 0=400.0% 200.0%
XX0: Frekans atama yok. 10-37 P.277 es eme2 atasiyavaglama ayari 10-38 (P.278) ve kendi bélgesinden. 99999 11-22 P.411 lleri regeneratif tork limiti 0~400.0% 200.0%
XX1: Dogrudan frekans arama zamani 99999:Yavaslama zamani set frekansi ayari 10-38(P.278) 11-23 P.412 Sifir hiz orani 0~2000.0 100.0
XX2: Azalan voltaj modu 10-38 p.278 Besleme hatasi yavaglama 0~ 650.00Hz 50.00Hz 11-24 P.413 Sifir hiz entegrasyon zamani 0~20.00s 0.30s
XOX: Bir kez power on i zamani anahtarlama frekansi ; i 11-25 P.414 | Sifr hiz anahtarlama frekansi 0~11-02 ( P.322) Hz 5.00Hz
i . - UV (dusuk voltaj) nleme voltaj ~ o 9 IM motor déniis hizi tahmin etme
10-08 P50 Yen_ld_en baslama (Restart) modu X1X: Her zaman start. 0 10-39 P.279 Kazanc: 0~200.0% 100.0% 11-26 P.415 o $ 0-100.00s 0
se¢imi X2X: Sadece ani durma ve restart - ttre zaman!
0: Dijital olarak 10-41(P.701) ile. ikinci motor hiz kontrol oran 0~2000.0
0XX: Dénme yonii algilama yok. 10-40 P.700 VF ayriima voltaj kaynag: - Anal Dl oulse 1 0 11-30 P.371 Katsayis! 1 99999 - 100.0
1XX: Donme yénii algilama. :findog veya R puse T ikinci hiz kontrol i | 0~ 20.00:
] P P Voltaja 11-31 p.372 inci motor hiz kontrol integral .00s 0.30s
2XX: 00-15(P.78)=0, dénme yondi aigiama. 10-41 P.701 | VF ayrima voltaj dijital 0~ 440.00V/0~220.00V i zaman 1 99999
00-15(P.78)=1/2, d6nme y&nii algilama yok. gore 11-32 P.373 ikinci motor Pl katsayisi 0~11-35 (P.376)Hz 5.00Hz
10-09 P57 Restart bekleme zamani 0~30.0s _ 99999 10-42 P.702 VF ayriima voltaj hizlanma 0~1000.0s 0.0s _anahtarlama frekansi 1 99999
99999: Restart fonksiyonu yok.. zamani 11-33 P.374 Ikinci motor hiz kontrol oran 0~2000.0 100.0
0~60.0s: 7.5K (dahil) ve alti modeler. 5.0 10-43 | p7o3 | VF ayrima voltaj yavasiama 0~1000.0s 0.0s i katsayis| 2 99999 :
10-10 P.58 Restart tampon zamani ) zamani ) ) ikinci motor hiz kontrol integral 0~20.00s
0~60.0s: 11K ~ 22K modeller 10.0s " — A 11-34 P.375 9 . 0.30s
- - 10-44 P.704 VE " " - 0: Frekans/voltaj bagimsiz olarak 0’a diser. 0 zamani 2 99999
0: Remore ayar fonksiyonu yok. . ayriima stop se¢imi 1- Voltaj 0'a dustukt frekans du T
- . : Voltaj U a dustukten sonra, frekans duser. 11-35 p.376 Ikinci motor Pl katsayisi 11-32(P.373)~650.00Hz 10.00Hz
Uzak (R A Conk 1: Remotetayar fonksiyonu, frekans ayari saklama 0: Regenerasyon dnleme fonksiyonu pasi. - . anahtarlama frekans: 2 90999 X
zal emote) Ayar Fonksiyonu mevcut. - < " - -
10-11 P.61 oA 0 1: Regenerasyon ve 6nleme fonksiyonu her zaman aktif. i ~
Segimi 2: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok. (Og:omatik ¥nod Galismanin H|z|yanma/Yava$Iama 11-36 P.377 Lkmm motor akim kontrol oran 0-20 0
3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari saklama yok, zamanini otomatik hesaplama) atsayssi 99999
uzak ayar frekans| STR/STF OFF olunca silinir. 2: Regenerasyon ve 6nleme fonksiyonunu sadece sabit hiz ) 0:SPM
0: Retry gegersiz. calismada aktif. (Otomatk mod, Galismanin 11-37 P.378 Ikinci PM motor tipleri 1: IPM 0
1: Asir1 voltaj oldugunda, AC surtc retry fonksiyonunu R Bl Hizlanma/Yavaslama zamanini otomatik hesaplama) 99999
gergeklestirecek. 10-45 P.267 egenerasyon ve onieme aktif 0 : i
2: Asiri akim oldugunda, AC siriicii retry fonksiyonunu galismast segimi - 5 i i Mot i Igilama ikinci 9: Kutupa gekme(pull in).
1012 | P.65 | Tekrar Deneme (Retry) segimi - ASIn aki gunda, v 4 0 11: Regenerasyon ve énleme fonksiyonu galisiyorken aktif. 1138 | p37g | Motorpozisyonu algilama lkinci 1: Yilksek frekans pulse 0
gergeklestirecek. (Manual mod, Hareket Hizlanma/Yavaslama hizi PM baslangi¢ secimi
3: Asri voltaj veya asirl akim oldugunda, AC striicii 10-49(P.271) ve 10-50 (P.272)ile ayarianir) 99999
retry fonksiyonunu gergeklestirecek. 12: Regenerasyon ve dnleme fonksiyonunu sadece sabit 11-39 P.380 ikinci PM motor hizlanma id 0~200% 80%
4: Ttim alarmlar retry fonksiyonuna sahip olacak. hiz galismada aktif. (Manual mod, Hareket 99999
0: Retry is invalid. Hizlanma/Yavaslama hizi 10-49(P.271) ve 10-50 o » . 0~200% o
10-13 P67 Alarm meydana geldiginde tekrar 1~10: 10-13(P.67)'de ayarlanan degerin (izerine 0 (P.272) ile ayarlanir) 11-40 P.381 Ikinci PM motor sabiti hiz: id 99999 0%
deneme (retry) sayisi clkl_ld 1§ md_a, AC surlict retry fonksiyonunu tekrar Regenerasyon ve Gnleme DC bus 155 ~ 400V: 220V modeler 380V ikinci PM motor tahmini dénme 0~ 1000ms
yerine getirmeyecek. 10-46 P.268 tai . 11-41 P.382 hizi filtrer zamani 99999 2ms
10-14 P68 - 1.0s voltaj seviyesi 310 ~ 800V: 440V modeller 760V 3 -
Tekrar deneme (Retry) zamani 0~360.0s — — - - 11-42 pags | P!Pparametreleri kaynagi PM 0: manual calisma 0
Alarmda toplam tekrar deneme . 0: Bus voltaj degisim orani yliziinden rejenerasyon énleme ) motor hiz tahmini 1: otomatik hesaplama
10-15 P69 (Retry) sayisi Sadece okunabilir 0 Yavaslamada DC bus voltaj pasif
10-47 P.269 : 0 3 — - ~
ileri-Geri déni isi Bl algilama duyarlig: 1~5: Bus voltaji degisim orani algilama hassasiyet ayari. 1-43 P.366 PM motor hiz tahmin g6zlemci Kp 0~65000 30
10-16 P.119 lleri-Geri donls gegisinde 61U 0~3000.0s 0.0s SV ! ! 3
) zaman ayari ' ) Buy(ik degerler, daha yiiksek hassasiyet. 11-44 P.367 | PM motor hiz tahmin gézlemci Ki 0~ 65000 10000
Enerji Tasarrufu Kontrol 0: Normal galisma modu. Regenerasyon ve dnleme 0~ 10.00Hz: Regenerasyon 6nleme fonksiyonu —
10417 | paso | ool o T 0 1048 | P270 | Regencrasyonve dnlome aktivasyonu frekans limiti degeri ayari 6.00Hz 11-45 | p3g3 | PMSifirhiz motorakimdénglst | 46y 40
vor rekansi karsilama degeri 99999: Frekans limit gecersiz bantgenisligi katsayisi
: Yol - : isi
: = - PM Motor diistk hiz akim ~
1018 | P.229 | Dwellfonksiyon segimi 1: Bogluk(backlash) karsilama fonksiyonu. 0 10-49 | Py | Regenerasyon onieme voltaj 0~400.0%/0 ~ 40.0% 100.0% 1146 | P384 | dengiisii bantgenisigi katsayss | 0190 4
y C kazanci katsayis|
2: Hizlanma ve Yavaslama kesme bekleme = PM Motor yiksek hiz akim
fonksiyonu. 1050 | P72 | Regenerasyononemeffekans | o 400.0%/0~40.0% 100.0% 147 | P38 | gongiisi bantgenisigikatsayisi | °~ 1% 40
10-19 P.230 | Hizlanmada dwell frekansi 0~650.00Hz 1.00Hz Y 0: Asiri uyartim yavaslama pasif
1020 | P231 | Hulanmada dwell zaman 0~3600s 05s 10-51 P.264 | Asiriuyartim yavaslama 1- ASirt uyartim yavasiama akif, 0 13) Pozisyon Kontrol Parametreleri 12
10-21 P.232 Yavaslamada dwell frekansi 0~650.00Hz 1.00Hz 10-52 P.265 Asiri uyartim akim seviyesi 0~200.0% 150.0%
10-22 P.233 Yavaslamada dwell zamani 0~360.0s 0.5s 10-53 P.266 Asiri uyartim kazanci 1.00~1.40 1.10 "
?f :°kj N T e e e 1054 | P.362 Z"'m’:r‘::‘” start kisa devre fren 0~60.0s 0.0s Grup No. Parametre Ad! Ayar Araligi Fabrika S?t .
10-23 | P.234 | Ucgen Dalga fonksiyonu segimi : Harici oldugunda, tggen dalga fonksiyonu 0 - - . Ayari Degeri
gecerli olacak. 0:PLC Fonksiyonu pasif 12-00 P.420 0
2: Uggen dalga fonksiyonu her zaman aktif olacak. T:PLC Fonksiyonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal - : Home modu 0~-2123
1024 | P235 | Maksimum genlik 0~25.0% 10.0% 10-55 P.780 | PLC Galisma Segenegi giris sinyali veya 10-56 (P.781). 0 12-01 P.421 | Home birinci yiksek hiz 0~650.00Hz 10.00Hz
10-25 P.236 | Yavaslamada genlik karglama 0~50.0% 10.0% Zi ;ispgiﬁy:ﬁ:;zﬁonu aktif, PLC RUN sinyali harici terminal 12-02 P.422 | Home ikinci yiiksek hiz 0~ 650.00Hz 2.00Hz
10-26 P.237 | Hizlanmada genlik karsilama 0~50.0% 10.0% 0 Etki Yok 12-03 P.423 | Baslangig pulse offset -30000~30000 0
10-56 P.781 PLC run - 0 0: Harici pulse
10-27 | P.238 | Genlik hizlanma zaman 0~ 360.00s/0 ~ 3600.0s 10.00s 1: PLC RUN ) . s -
1028 230 - 10,00 0: Gegersiz 12-04 P.424 | Pozisyon komutu kaynagi 1: Relative pozisyon. 0
- : Genlik yavaslama zamani 0~360.00s/0 ~ 3600.0s D9 10-57 P.782 | PLC Program silme 1: PLC program silme, silinme islemi sorasi parametreyi “0” 0 2: Absolute pozisyon
1020 | poa7 | Kontaktr(MC) gegisi gaveniik 0.1~100.0s 1.0s yapar 12-05 P.425 | Pozisyon kontrol oran kazanci 0~65535 10
siresi - - -
10-58 P.783 PLC Monitor segim komponenti 0~326 0 Pozisyon kontrol ileri besleme
_ - 12-06 P.426 0~65535 0
10-30 P.248 2?5‘@“3'@ bektl)er:e Z?"?‘a"' 2'1 601 22:5 05s 10-59 P.784 PLC Komponent gériintiileme Sadece Okunabilir Oku kazanci
~ Uriiciden sebeke giicline ~60.00Hz K Pozisyon kontrol ileri besleme -
10-31 P.249 otomatik gegis frekans araligi 99999: Otomatik gegis emri yok. 99999 12) Hiz ve Tork Kontrol Parametreleri Grup 11 12-07 pa27 algak gegiren filter zamani 0~65535ms 100ms
0~ 10.00Hz: AC siirlicli ¢alismasindan sebeke glicu . Harici pulse pozisyon kontrol hiz
besleme galismasina gegctikten sonra AC stirlict t Grup No. Parametre Adi L Fabrika Set Degeri 12-08 P.428 limiti 0~650.00Hz 10.00Hz
refleran5| (STF/STR) OFF olur ve ardindan AC siiriicii Ayari 12-09 P.429 | Pozisyon ulasma siniri 0~65535 40
) . . calismasina geger.
10-32 P.250 99999 - ~ - ~
Otomatik gegis frekans araligi 99999: AC siirlict galismasindan sebeke gich 11-00 P.320 | Hiz kontrol oran katsayisi 1 0~2000.0 100 12-10 P.430 | Sifir servo kazanci 0~100 5
besleme ¢alismasina gectikten sonra AC siirlicl start 11-01 P.321 Hiz kontrol integral zamani 1 0~20.00s 0.30s 12-11 P.431 Tek nokta pozisyon konumu 0~65535 0
f STF/STR) OFF ol dindan AC siiriicii
referans ( ) OFF olur ve ardindan AC siirlici 11:02 | P322 | Plkatsayianahtarlama frekansi 1 | 11-25 (P.414 ) ~11-05 ( P.325 ) Hz 5.00Hz 1212 | P.432 | Tek nokta konum frekansi 0~650.00Hz 0.00Hz
calismasina gecer ve motor yavaslayarak durur.
0: Besleme hatasi zamani yavaslayarak durma 11-03 P.323 | Hiz kontrol oran katsayisi 2 0~2000.0 100 12-13 P.433 | Sifir hiz esik seviyesi 0~650.00Hz 0.50Hz
" fo”kf"yf’"u pa§|t. — - 11-04 P.324 | Hiz kontrol integral zamani 2 0~20.00s 0.30s 12-14 p.43s | Pozisyon komutu cevap 0~2 0
10-33 P.273 Besleme hatasi stop segimi 1: Distik voltaj dnleme yok (Eger diisiik voltaj veya 0 1105 P25 Ik hiart frek 2 11-02(P.322) ~ 650.00H 10.00H ) secenekleri
i - g I¢ I¢ - . ~650.! - r4
besleme hatasi meydana gelirse, motor yavaslayarak alsay) ananariama frekans ( ) z 12-20 P.450 | Pozisyon komutu 1 tur sayisi -30000~30000 0
durur.) 11-06 P.326 Akim kontrol oran katsayisi 0~20 0 N
0 SPM 12-21 P.451 Pozisyon komutu 1 pulse sayisi -30000~30000 0
11-07 P.327 PM motor tipleri 1: =y 0 12-22 P.452 Pozisyon komutu 2 tur sayisi -30000~30000 0
1108 b 328 PM baslangic motor pozisyonu 0: Kutupa gekme (pullin). o 12-23 P.453 Pozisyon komutu 2 pulse sayisi -30000~30000 0
) algilama segimi 1: Yiiksek frekans pulse
11-09 P.329 PM motor hizlanma id 0~200% 80%
11-10 P.330 PM motor sabiti hizi id 0~200% 0%
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. Fabrika L. . Fabrika L. 17) Parametre Modu Anahtarlama
Group No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
Ayan Ayari » SES3 serisinde fonksiyona gore parametreler siniflandirilir ve fabrika ayari degeri “Grup Mod” olarak gosterilir.
12-24 P.454 Pozisyon komutu 3 tur sayis| -30000~30000 0 14-14 P612 Sarici saft capi 0 ~10000mm 100mm > E@er kullanicilar parametreleri “P.xxx” olarak gérmek isterlerse, litfen 00-25 parametresini “1” ayarlamalidir. Boylece tiim parametreler “Geleneksel P
12.25 P 455 Pozisyon komutu 3 pulse _30000~30000 0 0: Baslangig sarim gapi 14-16(P.614) ~ 14-18(P.616) modu” olarak gésterilir.
) sayisi 14-15 P.613 Baslangig sarim gapi kaynagi parametresi ile set edilir. 0 ]
12-26 P.456 | Pozisyon komutu 4 tur sayisi | -30000~30000 0 1: Baslangi¢ sarim capi analog deger ile set edilir. 8) Parametre Ayar Akis! itk iin O
- 14-16 P614 Basl 1 1~10000 100mm » Parametre ayar modunu degistirmek igin MODE butonuna basiniz.
12-27 P.457 Pozisyon komutu 4 pulse -30000~30000 0 aglangic sarim ¢apl mm itter
sayis| 14-17 P.615 Baslangig sarim gapi 2 1~10000mm 100mm
12-28 P.458 Pozisyon komutu 5 tur sayisi -30000~30000 0 14-18 P616 Baslangic sarim capi 3 1~10000mm 100mm m} [—(TO_(YI p 0>_ 0 O l [—(TP—Nm m}
Pozi ki tu 5 pul . 7
12-29 P.459 SS;ISSIYDH omutu's puise -30000~30000 0 14-19 P.617 Sarim gapi filtre zamani 0~1000ms Oms T m?zm = =ea) =es) e
12-30 P.460 Pozisyon komutu 6 tur sayisi | -30000~30000 0 14-20 P.618 Sarim gagi mevcut degeri 0~10000mm Omm tighe%ep Tidht up Hsht up
- - ODE
12-31 P.461 sPs;lsslyon komutu 6 pulse -30000~30000 14-21 P.619 Her bir tur pulse sayisi 1~60000 1
14-22 P.620 Her bir seviye tur sayisi 1~10000 1 .
12-32 P.462 Pozisyon komutu 7 tur sayisi -30000~30000 0 0 The material tickness s setby e parameter (Monitor) (Frekans Ayari)  (Parametre Ayari) (Galisma) (Yardim Ayari)
i Materyal kalinlik ayar : » Asa@idaki akis diagramina gore calisir
12-33 P.463 Pozisyon komutu 7 pulse -30000~30000 0 14-23 P.621 kaynag: 14-24(P.622) ~ 14-27(P.625). 0
sayisi 1: The material thickness is set by the analog value.
12-34 P.464 Pozisyon komutu 8 tur sayisi | -30000~30000 0 14-24 P.622 | Materyal kalinlik 0 0.01~100.00mm 0.01mm light up light up light up
1235 | P.465 :syzl':f"’" komutu 8 pulse -30000~30000 0 1425 | P623 | Materyal kalinik 1 0.01~100.00mm 0.01mm
12-36 P.466 Pozisyon komutu 9 tur sayis! ~30000~30000 0 14-26 P.624 Materyal kalinlik 2 0.01~100.00mm 0.01mm
i 14-27 P.625 Materyal kalinlik 3 0.01~100.00mm 0.01mm
12:37 | paey | PozisyonkomutuSpuise -30000~30000 0 .
sayisi 14-28 P.626 Maksimum kalinlik 0.01 ~100.00mm 1.00mm
12-38 P.468 :;’yzl':?@" komutu 10 tur -30000~30000 0 0: Hat hizi girisi yok.
= 14-29 P.627 Hat hizi giris kaynagi 1: Analog deger veya pulse girisi 0 —
12-39 P.469 :;’yzl':?@" komutu 10 pulse -30000~30000 0 2: Haberlesme ayari. |
. 14-30 P.628 Maksimum hat hizi 0.1~6500.0m/dk 1000.0m/min |
12-40 P470 SP:ZIISSIYOH Kot T -30000~30000 0 R hesaplama igin minimum | (I [0 G 3 I | Q - — — = — — — — - — — —
y_ 14-31 P.629 0.1 ~6500.0m/dk 200.0m/min L ] a >
12-41 P 471 Pozisyon komutu 11 pulse -30000~30000 0 hathize. ...\ - - o c®© S | 2 0 O | @ | 2 O . 0 |
: sayisi 14-32 P.630 | Gergek hathizi 0~ 6500.0m/dk 0.0m/min T o ﬁ( . w{ ~ I
Pozisyon komutu 12 tur Mekani ataletkarstama | ~_ __._ | 11 - —— = 0| 008 Press, EEEe ] | @ \ e E) |
1242 | PAT2 | e -30000~30000 0 1433 | Pe33 | . crankaletiarsiama 0~65535 0 ‘ | ®T L L . L .
- I oL 02—~ T
1243 | P43 :;’yzl':?@” komutu 12 pulse -30000~30000 0 14-34 | P634 | Materyal yoguniugu 0~ 60000kg/ m3 Okg/m® [ K—
i 14-35 P.635 | Materyal genisligi 0 ~60000mm omm ‘ EEEEEE |
12-44 P474 sP;)yzllsslyon komutu 13 tur -30000~30000 0 o Y Qk $! Ig e .
Pozisyon komutu 13 pulse 14-36 P636 kutr unlmle oretema 0~500% 0.0%
1245 | P475 Y P -30000~30000 0 alsayis 19) Diger Bilgiler
sayisi 0: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu pasif.
» Pozisyon komutu 14 tur " N . - » Bu kullanma kilavuzunun igeridi higbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizdan temin edebilir
12-46 P46 sayis| -30000~30000 0 14-37 P.637 Nllatleryalftedl?ri_k kesme oto 1: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 1. 0 veya internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw)..
12-47 P.477 Pozisyon komutu 14 pulse -30000~30000 0 algtiama fonksiyond 2: Materyal tedarik kesme oo algilama fonksiyonu 2. > Urtinle ilgili tim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz.
:ay'_s' P o150 3: Materyal tedarik kesme oto algilama fonksiyonu 3.
ozisyon komutu 15 tur — -
12-48 P.478 -30000~30000 0
sayssi 1438 | P.638 Z‘g’:;:n:’: hat hiz: otomatik 0.1~ 6500.0m/min 200.0m/min
Pozisyon komutu 15 pulse
1249 | PATS | -30000~30000 0 14-39 | P.639 | Otoalgilama hata aralig: 0.1~100.0% 10.0% V1.01 Ocak, 2018
14) Ozel Ayar Parametreleri Grup 13 14-40 | PG40 ‘g)et‘;m'ek algilama karar 0.1~60.0s 20s S
On-sii Technical ine
14-41 P.645 On-stirme hiz kazanci -50.0% ~ 50.0% 0.0% 4 008'566-083
. Fabrika L 14-42 P.646 | On-siirme tork arttirma -50.0% ~ 50.0% 0.0% AL . ot
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri — -
Ayari On-siirme tork gecikme
14-43 P.647 0~65535ms Oms
13-00 P.89 Kayma karsilama katsayisi 0~10 0 zamani
13-01 P.246 Modulasyon katsayisi 0.90~1.20 1.00 0: Hat hizi ayari pasif.
13-02 P.285 ?i;?i']lifrekans titresim engeli 0~8 5 14-44 P.656 Hat hizi ayar kaynagi 1: Hat hizi analog deger veya pulse girisinden elde edilir. 0
aktori
Yiksek frekans fitresim XX00 ~ XX15 2: Hat hizi haberlesme modundan elde edilir.
13-03 P.286 engeli e 509 :
geli faktoru 00XX ~15XX 14-45 P.657 Hat hizi ayari 0 ~6500.0m/dk 0.0m/min
15) Tansiyon Kontrol Parametreleri Grup 14 1446 | pess | Tansivonkapalicevrim geniik | O:Motor gticd temelil genlik limii 0
’ limiti kriteri 1: Gergek zaman hat hizi temelli genlik limiti
- Tansiyon kapali gevrim genlik
. Fabrika o 14-47 | Pes9 | SO0 0.0% ~100.0% 0.0%
Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri -
Ayari 16) Kullanici Parametreleri Grup 15
0: Tansiyon .kontrol pasif : _ i Fabrika o
1: Agik-gevrim tork kontrol modu (kapali gevrim vektor Grup No. Parametre Adi Ayar Araligi Set Degeri
kontrol modu iginde) Ayari
14-00 P.600 Tansiyon kontrol segimi 2: Kapali-gevrim hiz kontrol modu 0 15-00 P.900 Kullanici Kayit Parametresi 1 | 0~ 1299 99999
3:Kapall-govrim ork Kontol modu (apal Gevim vektor 7501 | Poor | Kuanci Kayt ParametresiZ_| 0~ 1209 20509 MANUFACTURER 1: SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION
4: Sabit hat hiz! kontrol modu. 15-02 P.902 Kullanici Kayit Parametresi3 | 0~ 1299 99999 AUTOMATION DIVISION
0: Sarici 15-03 P.903 Kullanici Kayit Parametresi 4 0~1299 99999
14-01 P.601 Sarim modu 0 - . H H
L 504 | Poos | KulanmorKay Parameresis | 0= 1299 P Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)
. : Aktif ters malzeme bosluk alma start sirasinda izin - - - -
102 | Pgop | Bosalima srasndakiters veriimez. 0 1505 | P.905 | KullaniciKayit Parametresi6 | 0~1299 99999 No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.
osluk alma segimi - — m
’ ¢ 1: Aktif ters malzeme bosluk alimina izin verilir. 15-06 P.906 Kullanici Kayit Parametresi 7 0~1299 99999 Tel 1 +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173
14-03 P.603 | Mekanik iletim orani 0~300.00 1.00 15.07 P.907 | Kullanici Kayit Parametresi8 | 0~ 1299 99999
0: 14-05(P.605) parametre ayarl. n
- Kull Kayit P t 9 0~1299
14-04 P.604 Tansiyon ayar kaynagi 1: Analog deger veya PULSE giris ayarl. 0 15-08 P.908 ullanici Rayit "arametresi 99999
2: Haberlesme ayar. 1509 | Pgoo | KullaniciKayitParametresi | 0-~1299 99999 MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING
14-05 P.605 Tansiyon ayarr” 0~ 30000N ON :(0” KaviP oS 0=1299 CO RPO RAT | O N
ullanici Kayit Parametresi ~
1406 | P606 | Maksimum tansiyon 0~ 30000N ON 1810 | PS04y 99999
14-07 | P07 | Sifirhiz tansiyon artim, 0-50.0% 0.0% 1511 | porr | MulamerkayitParametesi | 01299 99999 Factory Address: SuzZhou Factory (China)
14-08 P.608 Sifir-hiz esik seviyesi 0~30.00Hz 0.00Hz n
i Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 H H H - -
1400 | P60S | Tansiyon azalma 0-100.0% 0.0% 1812 | Po12 | Y 99999 No0.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province,
Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 .
1410 | pes4 | hzalma karsiama 0~ 10000mm omm 1513 | Po13 | I Y 99999 China, 215129
0: Hat hizi yoluyla hesaplama. 15-14 P.914 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999 . .
1: Kalnlk birikimi yoluyla hesaplama (enkoder motor 15 - Tel . +86-512-6843-2662 Fax: +86-512-6843-2599
1411 P.610 Sarim gap! hesaplama tarafinda), pulse sinyali PG iizerindeki A1/B1 bagh 0 15-15 P.915 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 09999
’ metodu segimi 2: Kalinlik birikimi yoluyla hesaplama (enkoder sarici saftina 16 -
bagl), pulse sinyali M2 terminaline bagli. 15-16 P.916 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999
3: Analog deger veya pulse giris. 17 - IMPORTER FABRIKAAYGITLARI SISTEM TEKNOLO\]ISI AS
0: Sarim gapi degerini enerji kapandiginda veya sarim gapi 15-17 P17 Tg”am‘:' Kayit Parametresi 0~1299 99999
hesaplama durdugunda hafizada tumaz. . Kiigiikbakkalkdy mah. Dereyolu sok. No: 4 34750 Atasehir / Istanbul / TURKEY
Kalinlik birikimi yoluyla sarim 1: Onceki hesaplama degeri, enerji kapandiginda veya 15-18 P.918 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999
14-12 P.650 capl hesaplamasi oldugunda sarim ¢apl hesaplama durdugunda hafizada tutulur. 0 19 . Tel . +90_216_574_94_34 Fax- +90_216_574_16_60
hafiza kontrolii Hafizadaki sarm capi degerini enerji geldiginde veya 15-19 P.919 Kullanici Kayit Parametresi 0~1299 99999 ) ’
hesaplamaya yeniden basladiginda baslangic degeri 20
olarak alir.
14-13 P.611 Maksimum sarim gapi 0~10000mm 500mm



http://www.seec.com.tw/

