Onsoz

DELTA’nin Ustun performansl VFD-EL serisini sectiginiz icin tesekkdirler. VFD-EL Serisi yiksek
kaliteli komponentler ve malzemeler kullanilarak mevcut en son mikroislemci teknolojisi ile
Uretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kilavuz, AC siriicti kurulumu ve parametre ayarlarinda yardimci olacaktir. EKipmanin guvenli
calismasini saglamak agisindan, AC siruciiye enerji vermeden énce guvenlik uyarilarina dikkat
ediniz. Detayl bilgi igin, sdricu ile birlikte sunulan VFD-EL kullanici manueli ve CD’den
faydalanabilirsiniz.

/\

1.
2.

AC motor suriicllye herhangi bir baglanti yapiimadan énce AC sirtictiniin enerjisi kesilmelidir.

Suricunin enerjisi kesilse bile DC link kapasitorlerde tehlikeli seviyede voltaj kalabilir. Personelin
zarar gormesini engellemek acisindan, AC sirucinin icini agmadan yada terminallere miidahale
etmeden 6nce enerjinin kesilmis olduguna emin olun ve kapasitorlerin desarj olmasi igin 10 dakika
kadar bekleyin.

Kesinlikle cihazin i¢indeki komponentlara ve kablolarina miidahale etmeyiniz.

Tamir esnasinda AC suriciinin giris ¢ikis terminallerine yanlis kablo baglantisi yapilirsa cihaz zarar
gorebilir. AC motor striiciniin U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis terminalleri kesinlikle strlictiniin beslemesine
baglamayin yada temas ettirmeyin.

VFD-EL striiclyl topraklama terminalini kullanarak topraklayiniz. Topraklama metodu, sirtictnin
kuruldugu ulkenin topraklama kosullarina uygun olarak yapilmalidir. Detay i¢in Temel Baglanti
Diyagrami’'ndan faydalanabilirsiniz.

VFD-EL serisi sadece 3-fazli indiiksiyon motorlarin hizlarini kontrol etmek icin kullanilir, tek faz
motorlar igin veya bagka amaglarla kullanilamaz.

VFD-EL serisi asansor kapisi ve benzeri otomatik kapi kontrolleri iin 6zel olarak tasarlanmistir. Hayat
kurtarma ekipmanlarinda kullaniimak tzere degil.

Sirlicuniin zarar gérmesini engellemek amaciyla, eger AC suriicu topraklanmamis yada direnci yiksek
toprakli (30 ohm uzerinde) veya TN toprakli bir gii¢ sistemine bagl ise, topraga bagli olan RFI jumper
baglantisi kesilmelidir.

WARNING!

1.

2.

3.

Dahili komponentlar igin Hi-pot test yapmayiniz. AC suricide kullanilan yari iletkenler yiiksek basing
altinda zarar gorebilir.

Devre kartlari tizerinde yiiksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu komponentler 6zellikle
statik elektrige karsi oldukga hassastirlar. Zarar gérmesini engellemek agisindan bu komponentlere ve
devre kartlarina metal objelerle yada ¢iplak elle dokunmayiniz.

Sadece yetkili teknik personel AC surtictiniin kurulum, baglanti ve bakimini gerceklestirmelidir.

/\\ e

1.

Bazi parametrelerin degisimi, motorun aniden hareket etmesine neden olabilir.

AC motor suricllyt yiksek sicaklik, direk gunisigr géren, asiri nemli, asiri titresimli, asindirici gaz ve
sivilarin veya metal pargaciklarin bulundugu ortamlara kurmayiniz. AC suricdleri tanimlanmis
ozellikler dahilinde kullaniniz. Uygulamada yapilacak hatalar yangin, patlama yada elektrik garpmasina
neden olabilir. Zarar gormemeleri icin gocuklari ve cihazla ilgili teknik bilgisi olmayan kisileri
ekipmandan uzak tutun.

AC surict ile motor arasindaki kablo ¢cok uzun olursa, motorun izolasyon katmani zarar gorebilir.
Lutfen frekans degisimine uygun bir motor kullanin veya motorun zarar gérmesini engellemek igin AC
cikis reaktorl ekleyin. Detaylar icin Reaktor bolimu B'ye bakiniz.

AC surlcu voltaji < 240V (460V modeller igin < 480V) ve akim kapasitesi < 5000A RMS olmalidir.
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Ozellikler

Voltaj Sinifi 115V Sinifi
Model Numaras! VFD-XXXEL 002 004 007
L\;/Iill(;.(kL\:\)ll)gulanablllr Motor 0.2 0.4 0.75
l(\;l‘;l)(s. Uygulanabilir Motor Cikis! 0.25 05 1.0
@ | Oransal Cikis Kapasitesi(kVA) 0.6 1.0 1.6
,g Oransal Cikis Akimi (A) 1.6 25 4.2
8 Maksimum Cikis Voltaji (V) Girig voltajl 2 kati ile orantili 3-faz ¢ikis
;'_: Cikis Frekansi (Hz) 0.1~600 Hz
O | Tastyici Frekansi (kHz) 2-12
% Oransal Girig Akimi (A) o7 I Tekg—faz I )
P | Oransal Voltaj/Frekans Tek-faz, 100-120V, 50/60Hz
E,n Voltaj Toleransi + 10%(90~132 V)
S Frekans Toleransi + 5%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal sogutma
AGirlik (kg) 1.1 1.1 [ 1.4
Voltaj Sinifi 230V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXEL 002 004 007 015 022 037
Maks. Uygulanabilir Motor Cikisi(kwW) 0.2 0.4 0.75 15 2.2 3.7
Maks. Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 0.25 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0
‘5 | Oransal Cikis Kapasitesi(kVA) 0.6 1.0 1.6 2.9 4.2 6.5
E’ Oransal Cikis Akimi (A) 1.6 25 4.2 7.5 11.0 17
& | Maksimum Cikis Voltaji (V) Girig voltaji ile orantili 3-faz ¢ikig
2| Cikis Frekansi (Hz) 0.1~600 Hz
O | Taslyict Frekansi (kHz) 2-12
[ xxxe [ oransal Giris Akimi (A) 49 | 65 | 95 [ 157 | 24 [ -
& | L21A [ Oransal Voltaj/Frekans Tek-faz 200-240 V, 50/60Hz
S [ XxxE | Oransal Giris Akimi (A) 19 [ 27 | a9 [ o 15 [ 206
8 | L23A | Oransal Voltaj/Frekans 3-faz, 200-240V, 50/60Hz
-S Voltaj Toleransi Oransal Voltaj/Frekans
Frekans Toleransi + 59%(47~63 Hz)
Sogutma Metodu Dogal sogutma Fanla Sojutma
Agirlik (kg) 12 | 12 ] 12 [ 17 ] 17 [ 17
Voltaj Sinifi 460V Sinifi
Model Numarasi VFD-XXXEL 004 007 015 022 037
Maks. Uygulanabilir Motor Cikisi(kw) 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
Maks. Uygulanabilir Motor Cikisi (hp) 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0
% | Oransal Cikis Kapasitesi(kVA) 1.2 2.0 3.3 4.4 6.8
é’ Oransal Gikis Akimi (A) 15 2.5 4.2 5.5 8.2
8 Maksimum Cikis Voltaji (V) Girig voltajl ile orantili 3-faz cikis
Es Cikis Frekansi (Hz) 0.1~600 Hz
O | Tasiyici Frekansi (kHz) 2-12
3 | oransal Girig Akimi (A) 3-faz
> 1.8 [ 3.2 4.3 7.1 | 9.0
’é’? Oransal Voltaj/Frekans 3-faz, 380-480V, 50/60Hz
.o | Voltaj Toleransi + 10%(342~528V)
& [ Frekans Toleransi + 5%(47~63Hz)
Sogutma Metodu Dogal sogutma [ Fanla Sogutma
Agirlik (kg) 1.2 | 1.2 [ 1.2 | 1.7 | 1.7
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Genel Ozellikler

Kontrol Sistemi

SPWM(Sinusoidal Pulse Width Modulation) kontrol (V/f kontrol)

Frekans Ayar Coézunurlugi

0.01Hz

Cikis Frekansi Cozunirligu

0.01Hz

g Tork Karakteristigi Oto-tork/oto-kayma karsilama; baslangic torku 5.0 Hz'de %150'dir
B | Asiri-ylik Davranisi 1 dakika boyunca oransal akimin %150'sine dayanir
g Atlama Frekansi 3 bdlge, ayar araligi 0.1-600Hz
© | Hizlanma/Yavaglama Zamani 0.1 ~ 600 saniye (Hizlanma/Yavaglama zamani icin 2 bagimsiz ayar)
2 Durma Engelleme Seviyesi Oransal akimin %20 ~ %250 ‘si
S Calisma Frekansi 0.1-600.0Hz, ¢ikis oransal akimin %0-100
£ | DC Frenleme . g
15 Baslangic zamani 0-60 saniye, durma zamani 0-60 saniye
¥ | peienerasyon Erenleme Torku Yaklasik %20 (opsiyonel frenleme direnci yada frenleme unitesi ile %125’
) Y kadar ¢ikabilir, 1-15hp (0.75-11kW) modellerde dahili fren chopper bulunur)
VIf egrisi Ayarlanabilir V/f egrisi
Erek Tustakimi Keypad Al i tuslari ile ayarlanir.
rekans - —
Ayari Harici Sinyal Potan.5|yometlr9-5k(2/0.5w, 0 ~+10VDC, 4 ~ ZOmA, RS-485 arabirimi; Cok-
5 fonksiyonlu girisler 3~ 6 (15 adim, Jog, yukari/asagr)
= Calisma Tustakimi RUN ve STOP ile ayarlanir
[%] n
= : - 2 tel/3 tel (MI1, MI2, MI3)), JOG ¢alisma, RS-485 seri haberlesme
Ayar Sinyal
£ yar sinya Harici Sinyal (MODBUS), programlanabilir lojik kontrol cihazi
g Cok-adim segimi 0 ~ 15, Jog, hizlanma/yavaglama engelleme, 2
X | Cok-fonksiyonlu giris sinyali hizlanmalyavaglama anahtari, sayicl, , harici Base Block, ACI/AVI segimi,
g suriict reset, Yukari/Asagi tus ayari, NPN/PNP giris se¢imi
o
8 Cok-fonksiyonlu cikig bildirimi AC stricu galisiyor, frekansa ulasildi, sifir hiz, Base Block, hata bildirimi,

asin sicaklik alarmi, acil stop ve girig terminallerinin durum segimi

Analog Cikis Sinyali

Cikis frekansi/akimi

Uygulama Fonksiyonlari

AVR, hizlanmal/yavaslama S-egrisi, asiri-voltaj/asiri-akim durma engeli, son 5
hata kaydi, geri calisma engelleme, anlik gii¢ kaybinda restart, DC frenleme,
otomatik tork/kayma karsilama, auto tuning, ayarlanabilir tasiyici frekansi,
cikis frekans limitleri, parametre kilit/reset, PID kontrol, harici counter,
MODBUS haberlesme, anormal reset, anormal re-start, enerji-tasarrufu, fan
kontrol, uyuma/uyanma frekansi, 1./2. frekans kaynaklari segimi, 1./2. frekans
kaynagi kombinasyonu, NPN/PNP secimi

Koruma Fonksiyonlari

Asiri voltaj, asiri akim, diistik voltaj, harici hata, asiri yuk, toprak hatasi, asiri
sicaklik, elektronik termik, IGBT kisa devre, PTC

Tus takimi Gostergesi (istege baglr)

6-tus, 4-haneli 7-segment LED, 4 durum LEDi, ana frekans, cikis frekansi,
cikis akimi, 6zel uniteler, ayar ve kilitleme igin parametre degerleri, hatalar,
RUN, STOP, RESET, FWD/REV

Mevcut EMI Filtre

230V 1-faz ve 460V 3-faz modellerde

Cevre Kosullar

Koruma Seviyesi

1P20

Kirlilik Derecesi

2

Kurulum yeri

1,000 m veya daha az rakim, yanici gazlar sivilar ve tozdan uzak

Calisma sicakligi

-10°C ~ 50°C (yan yana ¢aligmada 40°C) yogunlagsmasiz ve donmasiz
ortamda

Saklama/ Tagima Sicakligi

-20°C ~ 60°C

Calisa Ortam Nemi

%90'dan dustk RH (yogunlasmasiz)

Titresim

20Hz altinda 9.80665m/s’ (1G) , 20 ~50Hz arasinda 5.88m/s2 (0.6G)

Standartlar

qEOH
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Temel Baglantt Semasi

Baglantilar asagidaki devre semalarina uygun olarak yapiimahdir.
Figure 1 for models of VFD-EL Series
VFDO02EL11A/21A, VFDOO4EL11A/21A, VFDOO7EL11A/21A, VFDO15EL21A, VFDO22EL21A
brake resistor
i ,,,‘ (optional)

{ brake unit
optional

Fuse/NFB(No Fuse Breaker)

RILD—S O
S(L2)4O S,

iRecommended Circuit
i when powersupply
{is turned OFF by a
‘fault output

!Ifthe faultoccurs, the
icontactwill be ON to
iturn offthe power and

o
iprotectthe power system. OF

Refer to chapter 2.4 for details.
Factory setting is
malfunctionindication

FWD/Stop
Factory setting:
NPN Mode REV/Stop
NPN Factory| $-Multi-step1 5
T[E]S\“ setting Multi-step 2
PNP
Please refer to Figure 3 , Multi-step3
forwiring of NPN Multi-step 4 . X
modeand PNP  GE— Analog Multi-function Output
mode. Digital Signal Common Terminal
) Refer to chapter 2.4 for details.

Analog Signal common
Factory setting: outputfrequency
. +10V
Factory setting: Power supply
AVIMode s
+10V/3mA
e 5K 2« AVI/ACI RS-485
T Sw2 Master Frequency Serial interface
ACH 1 0- 10V 47K 1:Reserved
/4-20mA 2 EV
3:GND
4:SG-
g 5:SG+
Analog Signal Common 6: Reserved
7:Reserved
Reserved

© Maincircuit (power) terminals O Controlcircuit terminals Shielded leads & Cable
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Figure 2 for models of VFD-EL Series
VFDOO2EL23A, VFDOO4EL23A/43A, VFDOO7EL23A/43A, VFDO15EL23A/43A,

VFDO22EL23A/43A, VFDO37EL23A/43A

Fuse/NFB(No

Fuse Breaker)

r"ﬂbrake resistor

(optional)
i brake unit

N
R(L)—C o
s(L2)y—<5 O

T(W)—©° o

1 Recommended Circuit

I when power supply
listumned OFF by a
i fault output.

! If the fault occurs, the

i contact will be ON to

i turn off the power and protect the power system.

Factory setting:
NPN Mode

NPN
T[E]Swl
PNP
Please refer to Figure 3
forwiring of NPN

mode and PNP
mode.

Factory
setting

Factory setting:
AVI Mode
AVI

i

ACI

© Main circuit (power) terminals

Refer to chapter 2.4 for details.
O Factory setting is
malfunctionindication

O 0—MC

FWD/Stop
REV/Stop ~—

Multi-step 1 5=

Multi-step 2

Multi-step 3

Multi-step4 _ Analog Multi-function Output

Terminal
Refer to chapter 2.4 for details.

Digital Signal Common:

Analog Signal common

Factory setting: output frequency

3 Power supply RS-485
+10V/3mA Serial interface
5KQ| 2/« AVI/ACI 1:Reserved
J Master Frequency 2 EV
0-10v 47K 2 3. GND
/4-20mA 4:SG-
5:SG+
AnalogSlgnaICommon‘ . 6:Reserved
7:Reserved
8:Reserved

O Controlcircuit terminals ! | Shielded leads & Cable

Sekil 3- NPN / PNP mod ba glanti
A. NPN mod harici besleme olmadan B. NPN mode harici besleme ile
NPN
o O +24V T“@gm Vgt +24V
1 FWD/STOP &S mit e “[FwbD/sTOP ___ M1
JREVISTOP S Mmi2 REV/STOP __ M2
Multi-step 1 )
Factory gulti-step T S MI3 Factory Multi-step 1 ___ Y
setting setting Multi--stepz I Mi4
Mult{-s(ep [ — MI5
Multi-step4 MI6
DCM
ED
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C. PNP mod harici besleme olmadan

D. PNP mod harici besleme ile

NPN

i[@]sm
PNP
FWD/STOP __ _
REV/STOP 5
Multi-step 1
Factory o
setting Multi-step 2 I
Multi-step3
5 &
Multi-step 4
5 o

PNP +24V
FWD/STOP - M1
REV/STOP 5 M2
Multi-step 1

Factory Pls MI3

setting Multi-step 2 5 Mi4
Multi-step 3 5 MI5
Multi-step 4

MEHAI'I

[]
oo o [LOODDD)

=) =
OO oo OO

o 0 — J ]
0 & D O
Cerceve A Cerceve B
Cerceve Guc Terminalleri Tork Kablo Kablo tipi

A RIL1, SIL2, TIL3 14.2-16.3kgf-cm | 12-18 AWG. | Sadece bakir,

UL VT2 wits. @ (12-14in-Ibf) | (3.3-0.8mm?) 75°C

R/L1, S/L2, T/L3

B U/TL, VIT2, W/T3 16.3-19.3kgf-cm| 8-18 AWG. Sadece bakir,

(14-17in-Ibf) | (8.4-0.8mm?) 75°C

+_@
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Terminal Agiklamalari

Terminal Semboli

Terminal Fonksiyon Agiklamasi

R/L1, S/L2, T/L3

AC besleme giris terminalleri (1-faz/3-faz)

U/T1, VIT2, WIT3

AC surtct motor baglantisi icin ¢ikis terminalleri

* - Harici fren Unitesi baglantisi (BUE serisi)

®

Toprak baglantisi, litfen yerel kurallara uyunuz.

Kontrol Terminal Ozellikleri
The position of the control terminals

24V _MI1 MI3 MI5 10V _AVI

SISISISISIS

SISiS|sISISIS/SIS]

RS-485
RA RB RC MI2 MI4 MI6 DCMAFMACM
Cerceve Tork Kablo
A B 5.1-8.1kgf-cm (4.4-7in-Ibf) 16-24 AWG. (1.3-0.2mm?)

= M5

Cerceve A: VFDOO2EL11A/21A/23A, VFDOO4EL11A/21A/23A/43A, VFDOO7EL21A/23A/43A,

VFDO15EL23A/43A
Cergeve B : VFDOO7EL11A, VFDO15EL21A, VFD022EL21A/23A/43A, VFDO37EL23A/43A
Kontrol Terminal Aciklamalari

Terminal ] . Fabrika Ayarlari (NPN mod)
Sembol VLRl ST ON: DCM'ye baglanti
i ON: MI1 y6éniinde ¢alisma
Mi1 lleri-stop komutu OFF: Stop Metoduna gore durma
- ON: MI2 yénunde calisma
MI2 Geri-stop komutu OFF: Stop Metoduna gore durma
MI3 Cok-fonksiyonlu giris 3
- — Cok-fonksiyonlu girisleri ayarlamak igin Pr.04.05 -
Mi4 | Gok-fonksiyonlu giris 4 Pr.04.08 parametrelerine bakiniz.
. . ON: Aktivasyon akimi 15mA.
MIS | Cok-fonksiyonlu girig 5 OFF: Sizinti akimi toleransi 10pA.
MI6 Cok-fonksiyonlu giris 6
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Terminal Trermifiel ey Fabrika Ayarlari (NPN mod)
Sembol Y ON: DCM'ye baglanti
+24V | DC Voltaj Kaynagi +24VDC, PNP mod igin 50mA kullanir
DCM Dijital Sinyal Ortagi Dijital girisler icin ortak u¢ NPN moddur
ok-fonksiyonlu réle gikigi
RA g\l.o.) a Y G Resistif Yik:
5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
RB Cok-fonksiyonlu réle gikisi Enduktif Yik:
(N.C)b 1.5A(N.O.)/0.5A(N.C.) 240VAC
1.5A(N.0.)/0.5A(N.C.) 24VDC
_ . . Programlama icim Pr.03.00’e bakiniz.
RC Cok-fonksiyonlu réle ortagi
+10V | Potansiyometre gii¢c kaynagi | +10VDC 3mA
Analog voltaj giris
+10V -
AVlcircuit
AW Empedans: 47kQ
< Cozunurluk: 10 bits
AVI avi| 3 L Aralik: 0~ 10VDC/4~20mA =
1 0 ~ Max. Cikis Frekans (Pr.01.00)
§§ Secim: Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
ACM Ayar: Pr.04.14 ~ Pr.04.17
internal circuit
ACM | Analog Kontrol Sinyal (ortak) | AVI= ve AFM igin ortak
0- 10V, 2mA
Empedans: 47Q
ﬁ?ma tl:\(r)cgultglkl$ metre Cikis Akimi 2mA max
P AEM Cozunurluk: 8 bits
Aralik: 0~10vDC
AFM AL 0-10v Fonksiyon: Pr.03.03 - Pr.03.04
Mo 2"
| NOTE

internal circuit | ACM

Analog sinyal igin voltaj ¢ikis tipi PWM'dir.Deger
okunabilmesi icin tagininabilir bobin metreye ihtiyag
vardir ve A/D sinyal dénustimu icin uygun degildir.

NOT: Kontrol sinyalleri kablo 6lgusu: 18 AWG (0.75

mm?) ekranli kablo ile.
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Digital keypad aciklamasi

A
EANELTA VFZ-EL

@ Status Display

! ; ® UP and DOWN Key
Display the driver's current status.

Set the parameter number and changes the
numerical data, such as Master Frequency.
@® LED Display ® MODE

Indicates frequency, voltage, current, user

! r Change between different display mode.
defined units and etc.

© Potentiometer @ STOP/RESET
For master Frequency setting. Stops AC drive operation and reset the drive
@ RUN Key after fault occurred.

Start AC drive operation.

Digital Keypad cali gsma Adimlari

Setting Mode

START

] - ElEH] - ElEH] - PR - IR

I:K?MODE I]?.MODE I:WMODE I:WMODE I:?MODE

GO START

NOTE: Inthe selection mode, press WMODE to set the parameters.

FE -~ I - 6 - W -
RS enten FS enten )< enrer Success to Input data error

set parameter.

NOTE{En the parameter setting mode, you can press [BTMODE to return the selecting mode.

To shiftdata

START
EiH - BEE - B
v =1 v =1

(When operation source is digital keypad)

LT - B — (] — B - m = I
I:UTMODE I:H?MODE MODE MODE o
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Parametre Ayarlar Ozeti
A Caligma sirasinda ayarlanilabilen parametre.

Parametre Aciklama Ayarlar Felbil NOT
Ayari
Grup 0 Kullanici Parametreleri
00.00 | AC motor suriicisu | Sadece-okunur ##
kodu
00.01 | AC motor suriicu Sadece-Okunur #.#
akim orani
gorintileme
0: Parametre okunabilir/yazilabilir
1: Tum parametreler sadece okunabilir
8: Keypad kilit
9: Tum parametrelere fabrika ayarina
0002 |Parametre Reset | (ocorom. (50Hz, 230V/400V vgya 0
220V/380V Pr.00.12’e bagli olarak)
10: Tum parametrelere fabrika ayarina
resetlenir. (60Hz, 220V/440V)
0: Frekans komut degerini gosterir (Fxxx)
1: Gergek cikis frekansini gosterir (Hxxx)
2: Kullanici-tanimli birimi gosterir (Uxxx)
~00.03 | Acllis display secimi | 3: Cok fonksiyonlu display, Pr.00.04'e bakiniz 0
4: FWD/REV komutu
0: Kullanici-taniml birimi gosterir (Uxxx)
1: Sayici degerini gosterir (c)
2: Cok-fonksiyonlu giris terminalleri durumunu
gosterir (d)
3: DC-BUS voltaji gosterir (u)
4: Cikis voltaji gosterir (E)
. 5: PID analog geribesleme sinyali degeri
#0004 |GOKFonksiyonlu | giterir (b) (%) _ o
Display Icerigi 6: Cikis gl faktor agisini gosterir (n)
7: Cikis power gosterir (P)
8: PID degerini ve geribesleme siyalini
gosterir
9: AVI gosterir (1) (V)
10: ACI gosterir (i) (mA)
11: IGBT sicakligini gosterir (h) ()
Kullanici Tanimli
~00.05 Katsayi K 0.1-160.0 1.0
00.06 | Yazilim Versiyonu Sadece-okunur #.#H
00.07 Reserve
00.08 | Password Girisi [0-9999 0
00.09 [ Password Set [ 0-9999 0
00.10 Reserve
00.11 Reserve
00.12 0: 230V/400V
50Hz Temel Voltaj 1: 220V/380V 0

Secimi

Turkish- 10



Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar A NOT
yari
0-9999
00.13 Kul[anlm tanimli
Deger 0
1(maks.frekansa
uygun olarak)
Kullanici-tanimh 0-3
00.14 Deger 1'in Desimal 0
Noktanin Pozisyonu
Grup 1 Temel Parametreler
ov00 |Maksimum Gikis | 54 00 500.0 Hz 60.00
Frekansi (Fmax)
Maksimum Voltaj
01.01 Frekansi (Fbase) 0.10 - 600.0 Hz 60.00
01.02 Maksimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 220.0
) Voltaji (Vmax) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 440.0
o103 |OrtanokiaFrekanst |14 gog.0 Hz 1.50
(Fmid)
01.04 Orta-nokta Voltaji 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
) (Vmid) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
o105 |Minimum Gikis 0.10 - 600.0 Hz 1.50
Frekansi (Fmin)
01.06 Minimum Cikis 115V/230V serisi: 0.1V - 255.0V 10.0
’ Voltaji (Vmin) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 20.0
0107 Cikis Frekansi Ust | 0.1 - 120.0% 110.0
) Limiti )
01.08 Cikis frekansi Alt 0.0 -100.0 % 0.0
) Limiti )
A¥01.09 | Hizlanma Zamani 1 | 0.1 - 600.0/0.01 - 600.0 saniye 10.0
~01.10 | Yavaglama Zamanil| 0.1 - 600.0/0.01 - 600.0 saniye 10.0
~01.11 | Hizlanma Zamani 2 | 0.1 - 600.0/0.01 - 600.0 saniye 10.0
A¥01.12 | Yavaglama Zamani2| 0.1 - 600.0/0.01 - 600.0 saniye 10.0
~01.13 | Jog Hizlanma 0.1-600.0/0.01 - 600.0 saniye 10
Zamani )
~01.14 | Jog Yavaglama 0.1 - 600.0/0.01 - 600.0 saniye 10
Zamani )
¥ 01.15 | Jog Frekansi 0.10 Hz - Fmax (Pr.01.00) Hz 6.00
0: Dogrusal Hizlanma/Yavaslama
Oto Hizlanma / 1: Oto Hizlanma, Dogrusal Yavaslama
Yavaglama 2: Dogrusal Hizlanma, Oto Yavaglama
01.16 (Hizlanma/Yavagla | 3: Oto Hizlanma/Yavaslama (Ylkten 0
ma zamani ayarina | ayarlanir)
bakiniz) 4: Oto Hizlanma/Yavaglama (Hizlanma /
Yavaglama zamanindan ayarlanir)
o117 | Hizlanmada S-Egrisi| 0 _10.0/0.00 - 10.00 saniye 0.0
01.18 Eg‘r’i";‘?'amada S 0.0 - 10.0/ 0.00 - 10.00 saniye 0.0
01.19 Hizlanma/Yavaglam | 0: Birim: 0.1 saniye 0

a Zamani Birimi

1: Birim: 0.01 saniye

Grup 2 Call gma Metodu Parametreleri
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Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar Ayari NOT
0: Dijital keypad UP/DOWN tuslari veya
UP/DOWN Cok-fonksiyonlu giriglerinden.
#02.00 | Birinci Ana Frekans fog _k)t:li%r:/ll'a(_\r:/;rggsns kayit olur. 1
KomutuKaynag | 5.4 . 20ma ACrdan
3: RS-485 (RJ-45) haberlesme
4: Dijital keypad potansiyometre
0: Dijital keypad
1: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET
aktif.
A 2: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET
Birinci Calisma .
»02.01 Komutu Kaynagi pasi. 1
ynag 3: RS-485 (RJ-45) haberlesme. Keypad
STOP/RESET aktif.
4: RS-485 (RJ-45) haberlesme. Keypad
STOP/RESET pasif.
0: STOP: rampa durma; E.F.: serbest durma
1: STOP: serbest durma; E.F.: serbest durma
02.02 Durma Metodu 2: STOP: rampa durma; E.F.: rampa durma 0
3: STOP: serbest durma; E.F.: rampa durma
0203 | PWMTastyict 2- 12kHz 8
Frekans Segimi
.. _..| 0:lleri/geri calisma aktif
02.04 mg;?rro%:al@ma Yona 1: Geri calisma pasif 0
2: lleri caligma pasif
0: Pasif. Calisma komutu kaynagi Pr.02.01
degisse de ¢alisma durumu degismez.
. o 1: Aktif. Calisma komutu kaynagdi Pr.02.01
Enerji geldiginde degisse de calisma durumu degismez.
02.05 c;all§m_ay| kesme 2: Pasif. Calisma komutu kaynagdi Pr.02.01 1
secimi degisirse calisma durumu degisir.
3: Aktif. Calisma komutu kaynagi Pr.02.01
degisirse ¢alisma durumu degisir.
. 0: 0 HZ'e yavasla
02.06 ﬁ‘gni;?%ﬂgfﬁ%’? 1: Serbest dur ve “AErr” goster 1
) idig cals 2: Son frekans komutu ile ¢calismaya devam
segimi ot
0: YUKARI/ASAGI Tuglari ile
02.07 Yukari/Asag: Modu ; g;;ﬁnm ?j(l\;?_voz’;?g azamanina gore 0
3: Puls girig birimi (Pr.02.08)
Sabit hizli galisan
Yukari/Asagi
02.08 Tuslarinin 0.01~10.00 Hz 0.01

Hizlanma/Yavaglam
a Orani
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Fabrika

Calisma modu gostergesi

Parametre Aciklama Avyarlar Ayari NOT
0: Dijital tus takimi yukari/asagi tuslari veya
cok-fonksiyonlu giriglerin yukari/asagi
ozelligi ile. Kullanilan son frekans saklanir.
#02.09 2. Frekans Komutu | 1: AVI girisinden 0 ~ +10V 0
’ Kaynagi 2: ACI girisinden 4 ~ 20mA veya AVI2
girisinden 0 ~ +10V
3: RS-485 seri haberlesme (RJ-45).
4: Dijital tus takimi Gzerindeki potansiyometre
0: 1. Ana Frekans Komutu
1. ve 2. Frekans 1: 1. Ana Frekans Komutu+ 2. Ana Frekans
Komutu Komutu
»02.10 Kaynaklarinin 2: 1. Ana Frekans Komutu- 2. Ana Frekans 0
Kombinasyonu Komutu
w0211 Tus takimi Frekans | 0.00 - 600.0Hz 60.00
Komutu
Haberlesme 0.00 - 600.0Hz
7 02.12 Frekansi Komutu 60.00
0: Tus takimi & Haberlesme Frekansini Sakla
Lu%talklml veya 1: Sadece Tus takimi Frekansini Sakla
02.13 aberiesmenin 2: Sadece Haberlesme Frekansini Sakla 0
Frekans komutunu '
saklama segimi
Baglangic Frekans | 0: Akim frekans komutu
02.14 secimi (Keypad & 1: Sifir frekans komutu 0
RS485 i¢in) 2: Stop frekans displayi
Baslangic Frekans
SET noktasi
02.15 (Keypad & RS485 0.00 ~ 600.0Hz 60.00
icin)
Sadece okunur
02.16 Ana frekans komut | Bit0=1: Birinci frekans kaynagi (Pr.02.00) o
: kaynagini goster Bit1=1: Ikinci frekans kaynagi (Pr.02.09)
Bit2=1: Coklu-giris fonksiyonu
Sadece okunur
Bit0=1: Dijital Keypad
02.17 E:"ﬁ?él‘n'l‘ogsutté‘r Bitl=1: RS485 haberlesme i
ynagini g Bit2=1: Harici terminal 2/3 kablolu mod
Bit3=1: Coklu-giris fonksiyonu
Grup 3 Ciki § Fonksiyon Parametreleri
0: fonksiyon yok 8
1: AC sirriicti Run'da
2: Ana frekansa ulasildi
3: Zero speed (Sifir hizi)
Cok-fonksiyonlu 4: Asiri tork tespiti ) ‘
03.00 | cikis rélesi (RA1, | 5:Base-Block (B.B.) gostergesi
RB1, RC1) 6: Dlsgik voltaj gostergesi
7
8:

Hata bildirimi

9: Istenen frekansa ulasildi

10: Terminal sayici degerine ulagildi
11: On-ayar sayici degerine ulagildi
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Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar A NOT
yarl
12: Asiri voltaj durma denetimi
13: Asiri akim durma denetimi
14: Sogutucu asiri 1sindi uyarisi
15: Asiri voltaj denetimi
16: PID denetimi
17: Forward (ileri) komutu
18: Reverse (geri) komutu
19: Zero speed (sifir hiz) cikis sinyali
20: Uyari (FbE,Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
21: Fren kontrol (Tanimlanmig frekansa
ulasildi)
03.01 Reserve
03.02 Istenilen frekansa 0.00 - 600.0Hz 0.00
ulasildi ¢cikisi
i 0: Analog frekans metre
#03.03 Anglog Cikis Sinyal g 0
segimi (AFM) 1: Analog akim metre
~03.04 | Analog Cikis 1-200% 100
Kazanci
03.05 Terminal sayma 0-9999 0
degeri
03.06 | On sayma degeri 0 - 9999 0
Terminal sayma 0: Terminal sayma degerine ulasildi, EF
03.07 degerine ulaginca gostergesi yok 0
EF Aktivasyon 1: Terminal sayma degerine ulasildi, EF aktif
0: Fan surekli calisir
1: AC sirtict durduktan 1 dakika sonra, fan
durur
03.08 Fan Kontrol 2: AC siriicu Run’da iken fan galisir, suriici 0
durdugunda fan da durur
3: Sogutucu 6n-ayar sicakhgina ulastiginda
fan calisir
03.09 Reserve
03.10 Reserve
03.11 | FrenBirakma 0.00 - 20.00Hz 0.00
Frekansi
03.12 | Fren Tuma 0.00 - 20.00Hz 0.00
Frekansi
03.13 R_(_)Ie d“’”!“ Sadece Okunur ##
gostergesi
Grup 4 Giri g Fonksiyon Parametreleri
04,00 | TUs@kiMIPotans. 165 100,009 0.0
Egimi
Tus takimi Potans. | 0: Pozitif egim
#0401 | Egim Polaritesi 1: Negatif egim 00
#0402 | TUS taKIMIPORNS. | 1 500 09 100.0
Kazanci
Tus takimi Potans. . .
04.03 | Negatif Egim, Ters | O Negatif egim komutu yok 0

hareket aktif/pasif

1: Negatif egim: REV hareket aktif
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Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar Ayari NOT
04.04 | 2-telli/3-telli Galisma | 0: 2-telli: FWD/STOP, REV/STOP
Kontrol Modlari 1: 2-telli: FWD/REV, RUN/STOP 0
2: 3-telli calisma
04.05 Cok-fonksiyonlu 0: Fonksiyon yok 1
Girig Terminali (MI3) | 1: Cok-adimli hiz komutu 1
2: Cok-adimli hiz komutu 2
3: Cok-adimli hiz komutu 3
04.06 | Cok-fonksiyonlu 4: Gok-adimh hiz komutu 4 2
Giris Terminali (MI4) | 5: Harici Reset
6: Hizlanma/Yavaslama engelleme
7: Hizlanma/Yavaslama zamani segim
komutu
8: Jog Calisma
9: Harici base block
10: Yukari: ana frekansi artir
11: Asagi: Ana frekansi azalt
12: Counter Tetikleme Sinyali
04.07 | Gok-fonksiyonlu 13: Counter reset 3
Girig Terminali (MI5) | 14: E.F. Harici hata girisi
15: PID fonksiyonu pasif
16: Cikis kesmeyi durdurma
17: Parametre kilidi aktif
04.08 | Cok-fonksiyonlu 18:Cahgnakonunusednﬂ(haﬁci 7
Giris Terminali (Mi) | , , te"minallerden)
19: Calisma komutu segimi (tus takimi)
20: Calisma komutu secimi (haberlesme)
21: FWD/REV komutu
22: 2. frekans komutu kaynagi
Bit0:MI1
Bit1:MI2
Bit2:MI3
Cok-fonksiyonlu Bit3:MI4
04.09 giris kontagi secimi | Bit4:MI5 0
Bit5:M16
0:N.O., I:N.C.
P.S.: MI1 - MI3 3-kablolu kontrolde pasif olur.
Dijital Giris Terminali "
04.10 Aktivasyon Zamani 1-20 (*2ms) 1
04.11 | Min AVI Voltaji 0.0 - 10.0V 0.0
04.12 Min AVI Frekansi 0.0 - 100.0% 0.0
04.13 Max AVI Voltaji 0.0 - 10.0V 10.0
04.14 Max AVI Frekansi 0.0 - 100.0% 100.0
04.15 Min ACI Akimi 0.0 - 20.0mA 4.0
04.16 Min ACI Frekansi 0.0 - 100.0% 0.0
04.17 Max ACI Akimi 0.0 - 20.0mA 20.0
04.18 Max ACI Frekansi 0.0 - 100.0% 100.0
04.19
| Reserve
04.25

Turkish- 15



Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar A NOT
yarl
Sadece okunur.
Bit0: MI1 Durumu
Cok-fonksiyonlu Bitl: MI2 Durumu
04.26 Giris Terminalleri Bit2: MI3 Durumu #it
Durum Gostergesi Bit3: MI4 Durumu
Bit4: MI5 Durumu
Bit5: MI6 Durumu
Dahili/Harici Cok- 0~4095 0
04.27 | fonksiyonlu Girig
Terminali Secimi
Dahili Terminal 0~4095 0
~04.28 Durumu
Grup 5 Coklu-adim Hiz Parametreleri
~05.00 | 1. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.01 | 2. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
»05.02 | 3. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.03 | 4. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.04 | 5. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.05 | 6. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.06 | 7. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.07 | 8. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.08 | 9. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.09 | 10. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.10 | 11. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.11 | 12. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~#05.12 | 13. Adm Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.13 | 14. Adm Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
~05.14 | 15. Adim Hiz 0.00 - 600.0 Hz 0.00
Frekansi
Grup 6 Koruma Parametreleri
Asiri Voltaj Durma 115/230\( §erisi: 330.0V - 410.0vV 390.0V
06.00 Engeli 460V serisi: 660.0V - 820.0V 780.0V
0.0: Asiri Voltaj Durma Engeli Pasif
Hizlanma .
0:Pasif
06.01 Esnasinda Asiri- 20 - 250% 170

Akim Durma Engeli
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Parametre Aciklama Avyarlar NOT
Ayari
Calisma Esnasinda 0:Pasif
06.02 A§|r|—/_-\k|m Durma 20 - 250% 170
Engeli
0: Pasif
1: Sabit hizda calismada asiri tork algilama,
algiladiktan sonra OL1 veya OL verene
kadar calismaya devam eder.
) 2: Sabit hizda ¢alismada asiri tork algilama,
06.03 ,’t\A§|r|—Tork Tespit alglladlktangsonra calisma durur ’ 0
odu (OL2) .
3: Hizlanmada asiri tork algilama,
algiladiktan sonra OL1 veya OL verene
kadar calismaya devam eder
4: Hizlanmada asiri tork algilama,
algiladiktan sonra calisma durur.
06,04 | AsT-Tork Algilama | 44 5400 150
Seviyesi
06.05 | Asn-Tork Algilama | 4 g4 o sanive 0.1
Zamani
Elektronik Termik 0: Standard motor (kendi fani ile sogutmali)
06.06 Asiryik Role 1: Ozel motor (harici sogutma gerekli) 2
Secimi 2: Pasif
Elektronik Termik :
06.07 Karakteristigi 30 - 600 saniye 60
0: Hata yok
1: Asirn-akim (oc)
2: Asiri voltaj (ov)
3: IGBT asiri 1sindi (oH1)
06.08 Son Hata 4: Power Board asiri 1sindi (oH2)
) Kaydi 5: Asiri yuk (oL)
6: Asiri yik 1 (oL1)
7: Motor agirn yiklendi (oL2)
8: Harici hata (EF)
9: Hizlanma sirasinda akim, oransal akimin 2
06.09 |[2. Hata Kaydi katini asti.(0cA)
10: Yavaslama sirasinda akim, oransal
akimin 2 katini asti.(ocd)
11: Calisma esnasinda akim, oransal akimin
2 katini asti (ocn)
12: Toprak hatasi (GFF) 0
13: Rezerve
14: Faz-Kaybi (PHL)
15: Rezerve
16: Otomatik Hizlanma/Yavaslama hatasi
(CFA)
0g.10 |3 HataKayd 17: SWI/Sifre koruma (codE)
18: Power Board CPU YAZMA hatasi (cF1.0)
19: Power Board CPU OKUMA hatasi (cF2.0)
20: CC, OC Donanim koruma hatasi (HPF1)
21: OV Donanim koruma hatasi (HPF2)
0611 |4, Hata Kaydr 22: GFF Donanim koruma hatasi (HPF3)

23: OC Donanim koruma hatasi (HPF4)
24: U-fazi hatasi (cF3.0)
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Fabrika

Parametre Aciklama Avyarlar NOT
Ayari
25: V-fazi hatasi (cF3.1)
26: W-fazi hatasi (cF3.2)
27: DCBUS hatas! (cF3.3)
28: IGBT asiri isindi (cF3.4)
29: Reserve
012 |°HawKayd 30: Reserve
31: Reserve
32: AClI sinyal hatasi (AErr)
33: Reserve
34: Motor PTC asirisi korumasi (PtC1)
35-40: Reserve
Grup 7 Motor Parametreleri
~07.00 | Motor Akim Orani 30 %FLA - 120% FLA FLA
A¥07.01 | Motor Yiksliz Akim | 0%FLA - 99% FLA 0.4*FLA
w07.02 | Tork Karsilama 0.0 - 10.0 0.0
~07.03 | Kayma Karsilama 0.00 - 10.00 0.00
(PG’siz kullanilir)
07.04
| Reserve
07.09
Toplam Motor
07.10 Calisma Stresi 0 - 1439 Dakika 0
(dakika)
Toplam Motor
07.11 Calisma Suresi 0 - 65535 Giin 0
(gtin)
Motor PTC Asiri isi | 0: Pasif
07.12 korumasi 1: Aktif 0
PTC Koruma Girig _ *
07.13 Aktivasyon Zamani 0~9999(*2ms) 100
07.14 | MotorPTCAsIn-ist | 4 44 gy 24
Koruma Seviyesi
07.15 | Motor PTCAsIn-ist | 4 44 gy 12
Uyari Seviyesi
Motor PTC Asiri-isi
07.16 Reset Delta 0.1~5.0V 0.6
Seviyesi
) 0: Uyar ve rampali dur
07.17 gllotor PTC agir-isi 1: Uyar ve serbest dur 0
avranisi :
2: Uyar ve galismaya devam et
Grup 8 Ozel Parametreler
000 | DCFrenleme Akim | 400, 0
Seviyesi
0s.01 | Baslangicta DC 0.0 - 60.0 saniye 0.0
Frenleme Zamani
08.02 | DurustabDC 0.0 - 60.0 saniye 0.0
Frenleme Zamani
08.03 | DC Frenleme 0.00 - 600.0Hz 0.00

Baslangi¢ Frekansi
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Parametre Aciklama Avyarlar Ayari NOT
0: Anlik gli¢ kaybindan sonra galisma durur
1: Anlik gli¢ kaybindan sonra calisma devam
Anlik Gug Kaybinda eder, hiz arama ana frekans degerini
08.04 Calisma Secimi referans alarak baslar 0
2: Anlik gii¢ kaybindan sonra calisma devam
eder, hiz arama minimum frekans ile bagslar
Maksimum izin
08.05 verilebilir Gug kaybi | 0.1 - 5.0 saniye 2.0
siresi
0: hiz arama pasif
08.06 Base -block Hiz 1: hiz arama son frekans komutu ile baslar 1
Arama R .
2: minimum ¢ikis frekansi ile baslar
0g.07 | HizAramaB.B. 0.1 - 5.0 saniye 0.5
Zamani
0g.0g | HizAramaAkim 30 - 200% 150
Limiti
0g.0g | AtamaFrekansil | a0 60,0 Hz 0.00
Ust Limit
0g.10 |AuamaFrekansil | 55600 Hz 0.00
Alt Limit
0g.11 | AtlamaFrekansi2 | ;64 6000 Hz 0.00
Ust Limit
0812 |AlamaFrekansi2 |44 6000 Hz 0.00
Alt Limit
0g.13 | AtlamaFrekansi3 | ;64 6000 Hz 0.00
Ust Limit
08.14 | AUamaFrekansi3 | 4 55600 Hz 0.00
Alt Limit
08.15 Hatadan sonra 0 - 10 (0=pasif) 0
Otomatik Restart
Hatadan sonra 0.1 - 6000 saniye
08.16 Restart Otomatik 60.0
Reset Siresi
Otomatik Enerji 0: Pasif
08.17 Tasarrufu 1: Aktif 0
0: AVR fonksiyonu aktif
. 1: AVR fonksiyonu pasif
08.18 AVR Fonksiyonu 2: AVR fonksiyonu yavaslama icin pasif 0
3: AVR fonksiyonu durus icin pasif
08.19 Reserve
Motor Kararsizlig 0.0~5.0
A~ 08.20 | icin Karsilama 0.0
Katsayis|
Grup 9 Haberle sme Parametreleri
09.00 Haberlesme Adresi | 1-254 1
0: Baud rate 4800bps
09.01 | Haberlesme Hizi | L' Baud rate 9600bps 1

2: Baud rate 19200bps
3: Baud rate 38400bps
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Parametre Aciklama Ayarlar A NOT
yarl
0: Uyar ve ¢alismaya devam et
09.02 Haberlesme Hata 1: Uyar ve rampali dur 3
: Davranigi 2: Uyar ve serbest dur
3: Uyarma ve calismaya devam et
Zaman Asimi 0.1 ~ 120.0 saniye
09.03 Algilama 0.0: Pasif 0.0
0: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
1: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
2:7,0,1 (Modbus, ASCII)
09.04 Egﬁiggﬁ]me 3: 8,N,2 (Modbus, RTU) 0
4: 8,E,1 (Modbus, RTU)
5:8,0,1 (Modbus, RTU)
6: 8,N,1 (Modbus, RTU)
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
09.04 Haberlesme 8: 8,0,2 (Modbus, RTU) 0
: Protokolu 9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
09.05 Reserve
09.06 Reserve
09.07 Cevap Gecikme 0 ~ 200 (birim: 2ms) 1
Zamani
Grup 10 PID Kontrol Parametreleri
0: PID calisma pasif
1: Tus takimi (Pr.02.00’a gore)
10.00 PID Set Noktasi 2: AVI'dan 0 ~ +10V 0
: Secimi 3: ACI' dan 4 ~ 20mA veya
AVI2'den 0 ~ +10V
4: PID set noktasi (Pr.10.11)
0: Pozitif PID geribesleme AVI harici
terminalinden (0 ~ +10VDC)
1: Negatif PID geribesleme AVI harici
10.01 PID Geribesleme terminalinden (0 ~ +10VDC) 0
) icin Girig Terminali | 2: Pozitif PID geribesleme ACI harici
terminalinden (4 ~ 20mA)
3: Negatif PID geribesleme AVI harici
terminalinden (4 ~ 20mA)
»10.02 | Oransal Kazang (P) | 0.0 - 10.0 1.0
#10.03 | Integral Zamani(l) | 0.00 - 100.0 saniye (0.00=pasif) 1.00
0.00 - 1.00 i
#10.04 | Turev Kontrol (D) saniye 0.00
10,05 | IntegralKontrol Ust 1 4 440, 100
limiti
1006 | Ik Filtre Geckme 1 6 5 5 saniye 0.0
Zamani
10.07 PID Cikis Frekans 0-110% 100

Limiti
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Parametre Aciklama Ayarlar A NOT
yarl
PID Geribesleme
10.08 Sinyali Algilama 0.0 - 3600 saniye (0.0 pasif) 60.0
Zamani
Hatali PID 0: Uyar ve rampali dur
10.09 Geribesleme 1: Uyar ve serbest dur 0
Davranigl 2: Uyar ve caligsmaya devam et
10.10 PID Algilama Degeri 0.0-10.0 10
Kazanc
w1011 PID set noktasi 0.00 - 600.0Hz 0.00
kaynag!
1012 | PID Feedback 1.0 - 50.0% 10.0
Seviyesi
1013 | PID Feedback 0.1 - 300.0 saniye 5.0
Algilama zamani
1014 | YykwUyanma 0.0 - 6550 saniye 0.0
Algilama Zaman
10.15 Uyku frekansi 0.00 - 600.0 Hz 0.00
10.16 Uyanma Frekansi 0.00 - 600.0 Hz 0.00
1017 Minimum PID ¢ikis | 0: PID kontrol ile 0
’ frekansi segimi 1: Minimum cikis frekansi ile (Pr.01.05)
10.18 PID Kontrol
Algilama Sinyali 1.0-99.9 99.9
Referansi
PID Hesaplanan 0: Seri modu
10.19 Mode Segimi 1: Paralel modu 0
Hatali PID 0 calismaya devam et
Feedback 1: serbest dur
10.20 Sevivesinin 2: rampal dur 0
Davr)éml | 3: rampal dur ve Pr.10.21 ayarladiktan sonra
i tekrar baglat
Hatali PID Sapma
Seviyesinden Sonra
10.21 Restart Gecikme 1-9999 sn. 60
Zamani
Nokta Sapma 1000,
#1022 Seviyesini Ayarlama 0-100% 0
Nokta Sapma
10.23 Seviyesi Ayarinin 0-9999 sn 10
Algilama Zaman
Sivi Sizintisinin o
#1024 | (et Seviyesi 0-50% 0
Sivi Sizinti Degisim } X .
~10.25 Algilamasi 0 - 100% (O: pasif) 0
Sivi Sizinti Degigimi } . .
~10.26 icin Zaman Ayari 0.1 - 10.0 sn (0: pasif) 0.5
10.27
| Rezerve
10.33

Turkish- 21



Hata Kodlari

'-;Eg:a Hata Acgiklamasi Yapilmasi gerekenler
1. Motor giict ile AC suriict ¢ikis giictintn birbiri
ile uyumunu kontrol edin.
2. Olasi kisa devreye kars1 U/T1, VIT2, W/T3
baglantilarini kontrol edin.
3. AC suruct ile motor ve toprak arasi
Asir akim baglannlan‘kontrol edin.
[x Akimda anormal yiikselme 4. AC suruci |[e motor arasl _geV$ek baglanti
olup olmadigini kontrol edin.
5. Hizlanma zamanini artirin.
6. Motorda olasi agiri yuklenmeleri kontrol edin.
7. Eger yukaridaki maddelerde sorun yoksa ve
hata devam ediyorsa teknik servise bagvurun.
Diisiik Voltaj 1. Eeslerred\{oltajmm yeterli olup olmadigini
AC motor siriicti DC bus ontrol e no .

' voltajinin izin verilebilir 2. Motora ani bir yuklenme var mi kontrol edin.

Lo minimum degerin altina 3. R-S-T besleme terminallerine faz kayipsiz ve
dustugand algilad. diizglin baglanti yapildigina emin olun (3-faz

modeller igin).
1. Besleme voltajinin AC siriiciiniin besleme
araliginda oldugundan emin olun.
2. Herhangi bir voltaj gecisi olup olmadigini
kontrol edin.
Asin voltaj 3. Sirucunin DC voltajindaki artis motor

O DC bus voltaji izin verilebilir ataletinden kaynaklaniyor olabilir,

maksimum seviyeyi astl. hizlanma/yavaslama zamani degistirin yada
frenleme direnci gerekli ise fren modult
(opsiyonel) kullanin.
4, Frenleme guctiniin gerekli limitler arasinda
olup olmadigini kontrol edin.
1. Sicakligin izin verilebilir aralikta olup
olmadigini kontrol edin.
_ 1 1 | Asini sicaklik 2. Havalandirma deliklerinin tikali olup
Ut sogutucu sicakhgi gok yiikseldi olmadigini kontrol edin.
3. Sogutucu lzerinde herhangi bir yabanci
madde varsa uzaklastirin.
Asiri sicaklik 1. Fani kontrol edin ve temizleyin.
anc Sogutucu sicakiigi cok yiikseldi 2. bSagllkll havalandirma icin gerekli boslugu
irakin.
Asiri yik
AC sirici yuksek ¢ikis akimi
tespit etti. 1. Motordaki agiri yuklenmeleri kontrol edin.

o .’_ NOT: suruci 60 saniye 2. Pr.07.02 tork kargilama degerini dusurin.
boyunca oransal akimin 3. Ac surici cikis kapasitesini artirin.
%150'sine kadar ¢iki sa izin
Verir.

1. Motordaki asiri yuklenmeleri kontrol edin.
Asin yik 1 2. Elektronik termal asiri yik ayarini kontrol edin.
oo+ | Dahili elektronik agir yuk 3. Motor kapasitesini artirin.
davranisi 4. Motor akim orani Pr.07.00"in uygun degerde

olup olmadigini kontrol edin.
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Hata

Hata Acgiklamasi

Yapilmasi gerekenler

adi
1. Motor yukin( azaltin.
_a 3 | Asinyik 2 2. Motor agiri tork algilama parametrelerini
oL Motor asiri yuklendi. Pr.06.03 ~ Pr.06.05 degerlerini uygun degerlere
getirin.
HEE 1] cC (akim hatasi)
p— Teknik servisimize bagvurun
HEPF 2| ov donanim hatasi
HEPEF 3] GFFd hat ) o
H s 3 onanim hatasi Teknik servisimize bagvurun
H =Yl OC donanim hatasi

1. Harici giris terminali (B.B) aktif oldugunda, AC
L Harici Base Block. suriicti motor hareketini durdurur.

YY1 (bakiniz Pr. 08.07) 2. Harici giris terminali (B.B) pasif edilerek
suruci tekrar calistirihir.

1. Motor ¢ikisinda kisa devre: Cikis katindaki
izolasyonlari kontrol edin.

2. Tork ¢ok yuksek: Pr.07.02 tork kargilama

_ degerini disurin.
o A | Hizlanmada A giri-akim 3. Hizlanma zamani ¢ok kisa: Hizlanma zamanini
arttirin.

4. AC motor suriict ¢ikis giict cok kiguk: AC
motor suricisini daha yiksek kapasiteli bir
suriici ile degistirin.

1. Harici hataya ayarlanmis girise (MI13-MI9) sinyal
cc - geldi, AC sirticli motora giden enerjiyi kesti.
v Harici Hata 2. Hata giderildikten sonra tekrar calismaya

doénmek i¢in RESET tusuna basin.

1. Motor ¢ikisinda kisa devre: Cikis katindaki
izolasyonlari kontrol edin.

ocd Yavaglama Esnasinda 2. zz\ﬁjge:rr::;rztir:gm cok kisa: Yavaglama
Vo0 _ .

Agiri-akim 3. AC motor suriict ¢ikis giict cok kiguk: AC
motor suriicisinu daha yiksek kapasiteli bir
suriicu ile degistirin.

1. Motor cikisinda kisa devre: Cikis katindaki
izolasyonlari kontrol edin.

2. Motor yikiinde ani artig: Motoru durduran etken

och ia:ﬁr:ﬁnisnasmda var m|ykontrol edin. K
$ 3. AC motor suriict ¢ikis giict gok kiguk: AC
motor suricisini daha yiksek kapasiteli bir
surtic ile degistirin.
_C o
- Y| EEPROM programlanamadi. Teknik servise bagvurun.
I £ 1 !| EEPROM programlanamadi. Teknik servise bagvurun.
o 1. RESET tuguna basin ve fabrika ayarlarina
c £ 25| EEPROM okunamadi. doniin.

2. Teknik servise bagvurun.

1. RESET tusuna basin ve fabrika ayarlarina

iy e donin.
. i EEPROM okunamadi. 2. Teknik servise basvurun.
3
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Hata Acgiklamasi

Yapilmasi gerekenler

c F 30| U-fazi hatasi

c F 3 1| v-fazi hatas

c £ 32| W-fazi hatas Teknik servise bagvurun.

cF 33| ovveyaLv

c F 34| Sicaklik senséri hatasi
Cikis terminallerinden biri veya birkagi
topraklandiysa, kisa devre akimi motor oransal
akiminin %50'sinden fazladir, AC siriici glg

o moduli zarar gorebilir.

L *- | Toprak hatasi NOT: Kisa devre korumasi kullanicinin de  gil

surucunin korunmasi igin kullaniimaktadir.

1. IGBT gi¢ modulinin zarar gérip gdérmedigini
kontrol edin.

2. Cikis hattindaki izolasyonlari kontrol edin.

1. Parametre ayarlarini (Pr.10.01) ve AVI/ACI

-, | PID geribesleme sinyal baglantisini kontrol edin.

FhE hatas! 2. Sistem cevap zamani ve PID geribesleme
sinyali algilama zamani (Pr.10.08) ile
olusabilecek muhtemel hatalari kontrol edin.

1. Motorunuzun AC siricu ile calismaya
. uygunlugunu kontrol edin.
c [y gslr;]r?rtrlll;IYava slama Hatasi 2. sdeijr?neratif glicun asiri artip artmadigini kontrol
3. Ani yik degisimi yasanmis olabilir.
1. AC siriicu ile master kontrol cihazi arasindaki
RS485 baglantisini kontrol edin.
_ 2. Haberlesme protolokii, adresi, haberlesme hizi
= - - | Haberle sme Hatasi gibi ayarlarin dogrulugunu kontrol edin.
3. Checksum hesabi gerekiyorsa dogrulugundan
emin olun.
4. Detayli bilgi icin 5. bélumdeki 9. gruba bakiniz.
c oo F | Yazilim Koruma Hatasi Teknik servise bagvurun.
A E - ~ | Analog sinyal hatas! ACI baglantisini kontrol edin
_ Gug kaynagi 3 faz girisinin dogru bagli oldugundan
HH1 | Faz Kaybi ve terminal vidalarinin iyice sikili oldugundan emin

olun.
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Olgiiler: mm [inch]

AW
wi
JR— D
J|
H| H1 =
%
% 1 el o Zo ®/
1 INlo@=™@o
Cerceve W w1 H H1 D [%] @D
A | 72.0[2.83] | 59.0[2.32] | 174.0[6.86] | 151.6[5.97]| 136.0[5.36] | 5.4[0.21] | 2.7[0.11]
B [100.0[3.94]| 89.0[3.50] | 174.0[6.86] |162.9[6.42]| 136.0[5.36] | 5.4[0.21]| 2.7][0.11]

JmmN O

Cerceve A: VFDOO2EL11A/21A/23A, VFDOO4EL11A/21A/23A/43A, VFDOO7EL21A/23A/43A,

VFDO15EL23A/43A

Cerceve B: VFDOO7EL11A, VFDO15EL21A, VFD022EL21A/23A/43A, VFDO37EL23A/43A
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