4.1 Parametre Ayarlan Ozeti

& Bu parametreyi islem sirasinda ayarlayabilirsiniz.
Grup 0 Kullanici Parametreleri

Parametre Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika

00.00  |AC Motor Siriicii Kimlik Kodu

4: 230V, 1 HP
5: 460V, 1 HP
6: 230V, 2 HP
7:460V, 2 HP
8:230V, 3 HP
9: 460V, 3 HP
11: 460V, 5.5 HP

Sadece
okunabilir

AC Motor Siirticii Akim Orani
00.01

Sadece okunabilir

Sadece
okunabilir

00.02 Parametre Reset

0: Parametreler okunabilir/yazilabilir

1: TUm parametreler sadece
okunabilir

8: Keypad kilit

9: TUim parametreler fabrika
ayarlarina resetlenir (Pr.00.12 parametresine
gore 50Hz, 230V/400V veya 220V/380V)
10: Tim parametreler fabrika ayarlarina
resetlenir (60 Hz, 220V/440V)

#00.03 |Siriicti Baslangig Display Segimi

0: F (Frekans komutu) 1: H (Cikis frekansi)
2: A (cikis akimi)

3: U (Kullanici-tanimli, Pr.00.04'e bakiniz) 4:
lleri/Geri Komutu

~00.04 |Coklu Fonksiyon Display Ayari

0: Kullanici-tanimli ayari goster (Uxxx)
1: Sayici degeri goster (c)
2: Goklu-fonksiyon giris terminal durumunu goster
(@
3: DC-BUS voltaji goster (u)
4: Cikis voltaji goster (E)
5: PID analog geribesleme degeri goster (b) (%)
6: Cikis gl faktor agisi (n)
7: Cikis glictinu goster (P)
8: PID ayari ve geribesleme sinyalini goster
9: AVI goster (1) (V)
10: ACI goster (i) (mA)
11: IGBT sicakhgini goster (h) (°C)

~00.05 |Kullanici-Taniml K Katsayisi

0.1-160.0

1.0

00.06 Yazilim Versiyonu

Sadece okunabilir

#iH

00.08 |Sifre Girisi

0-9999
0-2: izin verilen sifre girisimi sayisi

00.09 Sifre Ayari

0-9999

0: Parola korumasi yok / Parola dogru girildi
(Pr.00.08)

1: Parametre ayarlandi

00.10 Kontrol Modu

0: V/IF kontrol
1: Vektor kontrol

00.12 50 Hz Ana Voltaj Segimi

0: 230V/400V
1: 220V/380V

00.13 Kullanici-Taniml Deger 1 (Max.

Frekansa karsilik gelir)

0-9999

00.14 Kullanici-Tanimh Deger 1 Ondalik Yeri

0-3




Grup 1 Temel Parametreler

Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika
Ayari
01.00 Maksimum Cikis Frekansi (Fmax) 50.00-400.0 Hz 60.00
01.01 Motor Frekans Orani (Fbase) 0.10-400.0 Hz 60.00
230V serisi: 0.1-255.0 V 220.0
01.02 Motor Voltaj Orani (Vbase) 460V serisi: 0.1-510.0 V 440.0
01.03 Orta-Nokta Frekansi (Fmid) 0.10-400.0 Hz 1.50
230V serisi: 0.1-255.0 V 10.0
01.04 Orta-Nokta Voltaji (Vmid) 460V serisi: 0.1-510.0 V 20.0
01.05 Minimum Cikis Frekansi (Fmin) 0.10-400.00 Hz 1.50
230V serisi: 0.1-255.0 V 10.0

01.06 Minimum Output Voltage (Vmin) 460V serisi: 0.1-510.0 V 20.0

01.07 Cikis Frekansi Ust Limit 0.1-120.0% 110.0

01.08 Cikis Frekansi Alt Limit 0.0-100.0 % 0.0
~#01.09 |Hizlanma Zamani 1 (Taccel 1) 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 10.0
~#01.10 |Yavaslama Zamani 1 (Tdecel 1) 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 10.0
~#01.11  |Hizlanma Zamani 2 (Taccel 2) 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 10.0
~#01.12 |Yavaslama Zamani 2 (Tdecel 2) 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 10.0
~#01.13  |Jog Hizlanma Zamani 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 1.0
~#01.14  |Jog Yavaslama Zamani 0.1-600.0 / 0.01-600.00 sec. 1.0
~#01.15 |Jog Frekansi 0.10-400.0 Hz 6.00

0: Lineer hizlanma / yavaslama
1: Oto-hizlanma / lineer yavaglama
2: Lineer hizlanma / Oto-yavaglama
3: Oto-hizlanma/Oto-yavaslama (Yike
gobre ayarlanir)
o ik huzl / ! 4: Oto-hizlanma/Oto-yavaslama
tomatik hizlanma / yavaslama (Hizlanma/Yavaslama zamanina gére
01.16 (Liitfen Hizlanma/Yavaslama Zamani ayarina 0
ayarlanir)
bakiniz)
01.17 Hizlanma S-Egrisi 0.0 (S-egrisi pasif) 0.1-10.0 / 0.01-10.00
[S-egrisi aktif (10.0/10.00 en pliriizsiiz)]
01.18 Yavaslama S-Egrisi 0.070.00
0: Birim: 0.1 saniye.

01.19 Hizlanma / Yavaslama Zamani Birimi, 1: Birim: 0.01 saniye. 0
~01.20 |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 0 0.00
~01.21  |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 1 5.00
#»01.22  |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 2 0.00—400.0 Hz 10.00
~01.23  |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 3 20.00
~01.24  |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 4 30.00




Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika
Ayari

~01.25 |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 5 0.00-400.0 Hz 40.00
~01.26 |Basit Pozisyonlama Stop Frekansi 6 50.00
~01.27  |Basit Pozisyonlama Stop Frekans1 7 60.00
~01.28 |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 0 0.00
~01.29 |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 1 0.00
~01.30 |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 2 0.00
~01.31  |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 3 0.00
~01.32  |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 4 0.00-600.00 saniye. 0.00
~01.33  |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 5 0.00
~01.34  |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 6 0.00
~01.35  |Basit Pozisyonlama i¢in Gecikme Zamani 7 0.00




Grup 2 Galisma Metodu Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika Ayari

»02.00

Birinci Ana Frekans Komut Kaynagi

0: Dijital keypad UP/DOWN tuglari veya UP/DOWN
Coklu - fonksiyonlu girigler.

1: AVl'dan 0 - +10V

2: ACl'dan 4 - 20mA

3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme

4: Dijital keypad potansiyometre

»02.01

Birinci Calisma Komut Kaynagi

0: Dijital keypad

1: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET aktif.

2: Harici terminaller. Keypad STOP/RESET pasif.

3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme. Keypad STOP/RESET
aktif.

4: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme. Keypad STOP/RESET
pasif.

02.02

Stop (Durma) Metodu

STOP: rampali durma; E.F.: serbest durma
STOP: serbest durma; E.F.: serbest durma
STOP: rampali durma; E.F.: rampali durma
STOP: serbest durma; E.F.: rampali durma
Basit Pozisyonlama Stop; E.F.: serbest durma

HRYNM22

02.03

PWM Tasiyici Frekans Segimi

2 to 12kHz

02.04

Motor Caligma Yoni Kontrol

=)

: Tleri/Geri galisma aktif
Geri ¢alisma pasif
fleri ¢aligma pasif

Nz

02.05

Glg Agma Komutu ve Calistirma
Komutu Kaynagini Sirlici Galisma
Kontrollinui Degistirir

o

: Glg acikken galismaya baslar.

: Glg agikken galistirmayin.

2: Komutun kaynagi degistiginde, striiciinlin ¢alismasi
ayni kalir.

3: Komutun kaynagi degistiginde, surliclinin galismasi
yeni komutu izler.

4: Motor sirlclsU, giic agildiginda veya sifilamadan
sonra galismaya baslayabilir. Komutun kaynagi iki telli
bir harici terminal oldugunda, harici terminalin durumu
degistikge calistirma komutu degisir.

=

02.06

ACI (4-20mA) Sinyal Kaybi Davranisi

0: 0 Hz'e yavasla.

1: Serbest durma ve “AErr” gosterir.

2: Son frekans komutu ile calismaya devam eder.
3: Pr. 02-11 ayari ile caligmaya devam et.

02.07

Yukari/Asagi Modu

0: YUKARI/ASAGI Tuslar ile
1: Hizl./Yavas. Zaman ile

2: Sabit hiz (Pr.02.08)

3: Pulse giris birimi (Pr.02.08)

02.08

Sabit iz ile YUKARI/ASAGI galisma
Hizl/Yavas. degisim orant

0.01-10.00 Hz / 2ms

0.01

»02.09

ikinci Frekans Komutu Kaynagi

0: 0: Dijital keypad UP/DOWN tuslar1 veya Coklu-fonksiyon
girislerden YUKARI/ASAGL. Son kullanilan frekans
saklanir.

1: AVI’dan 0 - +10V

2: ACI’dan 4 - 20mA

3: RS-485 (RJ-45)/USB haberlesme

4: Dijital keypad potansiyometre

»702.10

Birinci ve Ikinci Ana Frekans
Komutu Birlesimi

0: Birinci Ana frekans Komutu

1: Birinci Ana Frekans Komutu + ikinci Ana Frekans
Komutu

2: Birinci Ana Frekans Komutu - ikinci Ana Frekans Komutu

w0211

Keypad Frekans Komutu

0.00-400.0 Hz

60.00

#0212

Haberlesme Frekans Komutu

0.00-400.0 Hz

60.00




02.13 Keypad veya Haberlesme Frekans 0: Keypad & Haberlesme Frekansi Sakla 0

Komutu 1: Sadece Keypad Frekansi Sakla
Saklama Segenegi 2: Sadece Haberlesme Frekansi Sakla
02.14 0: Mevcut frekans komutu ile 0
Baglangi¢ Frekansi Segimi 1: Sifir frekans komutu ile
(Keypad & RS485/USB igin) 2: Kurulum igin Pr.02.15'e bakiniz.
02.15 Baslangig¢ Frekansi Set Noktast 0.00-400.0 Hz 60.00

(Keypad & RS485/USB igin)

Sadece okunabilir.
1: Bit0=1: Birinci Frekans Komutu Kaynagi ile (Pr.02.00)
2: Bit1=1: Ikinci Frekans Kaynag ile (Pr.02.09)

02.16  |Ana Frekans Komutu Kaynagi Gosterimi [4: Bit2=1: Coklu-fonksiyon Girig ile Sadecel .
okunabilir
Read Only
1: bit0=1: Dijital Keypad ile
O 2: bit1=1: RS485 haberlesme ile Sadece
02.17  |Galigma Komutu Kaynag Gosterimi 4. \io_ 1. "Harici terminal ile (MI1) okunabilir
8: bit3=1: Coklu-giris fonksiyonu ile
02.18 Kullanici tanimli deger 2 ayar1 0-Pr.00.13 0
Kullanici-tanimh deger 2 Sadece

02.19 0-9999 okunabilir




Grup 3 Cikis Fonksiyon Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika
Ayari

03.00

Coklu-fonksiyon
Cikis Rolesi
(RA1, RB1, RC1)

: Fonksiyon yok

: AC strlcl galigtyor

: Ana frekansa ulagildi

: Sifir hizi

: Asiri tork algilama

: Base-Block (B.B.) gostergesi

: Dusuk-voltaj gostergesi

: Calisma modu godstergesi

8: Hata gostergesi

9: Istenilen frekansa ulasildi

10: Terminal sayma degerine ulasildi

11: On sayma degerine ulagildi

12: Asir voltaj durma denetimi

13: Asirt akim durma denetimi

14: Sogutucu asiri 1sindi uyarisi

15: Asirl Voltaj Denetimi

16: PID denetimi

17: lleri (Forward) komutu

18: Geri (Reverse) komutu

19: Sifir hiz gikig sinyali

20: Uyari (FbE,Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
21: Fren kontrol (Istenilen frekansa ulagildi)
22: Siiriict hazir

23: Coklu-pompa sistem hata agdstergesi (sadece
master)

NEEREEY N

03.02

Istenilen frekansa ulasildl

0.00-400.0 Hz

0.00

03.05

Terminal Sayma Degeri

0-9999

03.06

On Sayma Degeri

0-9999

03.07

Terminal Sayma Degerine
Ulasilinca EF Display Se¢imi

0: Terminal sayma degerine ulasildi, EF display yok
1: Terminal sayma degerine ulasildi, EF display aktif

03.08

Fan Kontrol

0: Fan siirekli ON 1: AC siirticti durduktan 1 dakika sonra,
Fan OFF

2: AC motor siiriicii ¢alisinca Fan ON, AC motor siiriicii
durunca Fan OFF

3: Sogutucu on sicaklik degerine ulagildiginda, Fan ON

4: AC motor siiriicii ¢alisinca Fan ON, AC motor siiriicii
durunca

Fan OFF. AC siiriicii 0Hz’de oldugunda Fan bekleme
modundadir.

03.11

Fren Birakma Frekansi

0.00-20.00 Hz

0.00

03.12

Fren Tutma Frekansi

0.00-20.00 Hz

0.00

03.13

Role durumunu gosterme

Sadece okunabilir

i




Grup 4 Girig Fonksiyon Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika

»04.00

Keypad Potansiyometre Egimi

0.0-100.0%

“0.0

»04.01

Keypad Potansiyometre Egimi Polaritesi

0: Pozitif egim
1: Negatif egim

#04.02

Keypad Potansiyometre Kazanct

0.1-200.0%

100.0

04.03

Keypad Potansiyometre Negatif Egim,
Ters Caligma Aktif/Pasif Se¢imi

0: Negatif egim komutu yok
1: Negatif egim: TERS ¢aligma aktif

04.04

MI Terminallerinin Baglatma / Durdurma
Yoéntemi ve Cok Fonksiyonlu Girig Segimi

Mod 1 (Pr.04.19 = 0)

0: MI1 baslatma (tus takimu FWD 1giklar1) /
durdurma

Mod 2 (Pr.04-19 = 1)

0: iki telli (1) MI1, MI2

1: iki telli (2) MI1, MI2

2: Ug telli, MI1, MI2, MI3

04.05

Reserved

04.06

Baslatma / Durdurma veya Cok
Fonksiyonlu Girig Terminali (MI2)

04.07

Baslatma / Durdurma veya Cok
Fonksiyonlu Girig Terminali (MI3)

04.08

Cok Fonksiyonlu Girig Terminali (M14)

0: Fonksiyon yok

1: Goklu-adim hiz komutu 1

2: Goklu-adim hiz komutu 2

3: Goklu-adim hiz komutu 3

5: Harici reset

6: Hizlanma/Yavaglama Engeli

7: Birinci, ikinci hizlanma /yavaglama zamani
secimi

8: JOG galisma

9: Harici base-block (Refer to Pr.08.06)

10: YUKARI: Ana frekans arttir

11: ASAGI: Ana frekans azalt

12: Sayici Tetikleme Sinyali

13: Sayici reset

14: E.F. Harici Hata Girisi

15: PID fonksiyonu pasif

16: Cikis kesme stop

17: Parametre kilit aktif

18: : Calisma Komutu Segimi (Pr.02.01 ayari /
harici terminaller)

19: Galisma Komutu Segcimi (Pr.02.01 ayari /
dijital keypad)

20: Galisma Komutu Segimi (Pr.02.01 ayari /
haberlesme)

21: FWD/REV komutu

22: Ikinci frekans komutu

kaynagi

23: lleri limit ile basit pozisyonlama stop

24: Geri limit ile basit pozisyonlama stop

25: Hand/Auto modu ile Coklu

pompa anahtarlama.

04.09

Coklu-fonksiyon Giris Kontagi Se¢imi

0-63

04.10

Dijital Terminal Girig Aktivasyon Zamanit

1-20 (*2ms)

w0411

Min AVI Voltaji

0.0-10.0V

0.0

#04.12

Min AVI Frekanst

0.0-100.0% [100% Fmaxa gore (Pr.01.00)]

0.0

#0413

Max AVI Voltaji

0.0-10.0V

10.0

»04.14

Max AVI Frekansi

0.00-100.00% [100% Fmaxa gore (Pr.01.00)]

100.00

»04.15

Min ACI Akimi

0.0-20.0 mA

4.0

»04.16

Min ACI Frekansi

0.00-100.00% [100% Fmaxa gore (Pr.01.00)]

0.0

w0417

Max ACI Akimi

0.0-20.0 mA




~04.18 |Max ACI Frekansi 0.00-100.00% [100% Fmax'a gére (Pr.01.00)] 100.0
0: Mode 1
(MI1: Start/Stop terminali; MI2 & MI3: ¢oklu-
giris terminalleri)
04.19  |MI Terminal Kontrol Modu Segimi 1: Mode 2 0
(MI1/MI2/MI3 iki telli / Gg telli)
Coklu-fonksiyon Giris Terminal
04.26 Durumu Gériintiileme Sadece okunabilir Hi
A~ 04.27  |Dahili/Harici Coklu-fonksiyon 0-4095 0
Giris Terminalleri Se¢imi
A~ 04.28 |Dahili Terminal Durumu 0-4095 0




Grup 5 Goklu-Adim Hiz Parametreleri

Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika Ayari
»05.00 I’inci Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.01 2’nci Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.02 3’iincli Adim Hiz Frekans1 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.03 4'lincii Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.04 5’inci Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.05 6'inc1 Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00
»05.06 7'nci Adim Hiz Frekansi 0.00-400.0 Hz 0.00




Grup 6 Koruma Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika

06.00

Asiri-Voltaj Durma Engeli

230V series: 330.0-410.0 V
460V series: 660.0-820.0 V

390.0
780.0

»06.01

Hizlanmada Asiri-Akim
Durma Engeli

0:Disable 20-250%

170

»06.02

Calismada Asiri-Akim
Durma Engeli

0:Disable 20-250%

170

06.03

Asiri-Tork Algilama Modu (OL2)

0: Over-torque detection disabled

1: Over-torque detection enabled during constant speed
operation. After over-torque is detected, keep running until
oL1 or oL occurs.

2: Over-torque detection enabled during constant speed
operation. After over-torque is detected, stop running.

3: Over-torque detection enabled during acceleration. After
over-torque is detected, keep running until oL1 occurs.

4: Over-torque detection enabled during acceleration. After
over-torque is detected, stop running.

»06.04

Asiri-Tork Algilama Seviyesi

10-200%

150

06.05

Asiri-Tork Algilama Zamani

0.1-60.0 sec.

0.1

06.06

Elektronik Termik Asir1 Yiik
Rolesi Segimi (OL1)

0: Standard motor (self-cooled by fan)
1: Special motor (forced external cooling) 2: Disabled

06.07

Elektronik Termik Karakteristigi

30-600 sec.

60

06.08

Son Hata Kaydi

06.09

Sondan ikinci Hata Kayd:

06.10

Sondan Ugiincii Hata Kayd1

06.11

Sondan Dérdiincii Hata Kaydi

06.12

Sondan Besinci Hata Kaydi

0: Hata yok

1: Asin akim (oc)

2: Asiri voltaj (ov)

3: IGBT Asiri 1s1 (oH1)

5: Asiri yik (oL)

6: Asiri yik 1 (oL1)

7: Motor asiri yiik (oL2)

8: Harici hata (E.F.)

9: Hizlanmada akim, akim oraninin 2 katini asti (ocA)
10: Yavaglamada akim, akim oraninin 2 katini asti (ocd)
11: CNormal galismada akim, akim oraninin 2 katini asti
(ocn)

14: Faz-Kaybi (PHL)

16: Otomatik Hizlanma / Yavaglama Hatasi (CFA)

17: SW/Sifre Korumasi (codE)

18: SW/Sifre Korumasi (cF1.0)

19: Power Board CPU OKUMA hatas! (cF2.0)

20: CC, OC Donanim koruma hatasi (HPF1)

21: OV Donanim koruma hatasi (HPF2)

23: OC Donanim koruma hatasi (HPF4)

24: U-faz hatasi (cF3.0)

25: V-faz hatasi (cF3.1)

26: W-faz hatasi (cF3.2)

27: DCBUS hatasi (cF3.3)

28: IGBT Asiri is1 hatasi (cF3.4)

34: Motor PTC asiri 1s1 korumasi (PtC1)

35: FBE_ERR: PID geribesleme hata(geribesleme sinyali
yanlis)

36: dEv: olagandisi PID geribesleme sapma
37- OPHI

»06.13

Motor Baglantisi Kesiime
Algilama Stresi

0.0-60.0
0.0: OPHL algilama fonksiyonu devre digi birakma

0.0

»06.14

Motor Baglantisinin Kesilmesi
Algilama Akim Seviyesi

10-100

30




Grup 7 Motor Parametreleri

Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika Ayari
»07.00 Motor Akim Orani 23-120% FLA 100
»07.01 Motor Yiikstiz Akimi 0-99% FLA 40
»07.02 Tork karsilama 0.0-10.0 0.0
~07.03 Kayma Karsilama 0.00-10.00 0.00

0: Iptal
1: Auto-tuning R1 (Motor galismaz)
~07.04  [Motor Parametreleri Auto Tuning 2: Auto-tuning R1 + Yiiksiiz akim (Motor galisir) 0
07.05 Motor Hat-Hat Direnci R1 (Motor 0) 0-65535 mQ 0
07.06 Motor Kayma Orani (Motor 0) 0.00-20.00 Hz 3.00
07.07 Kayma Kargilama Limit 0-250% 200
07.08 Tork Karsilama Zaman Sabiti 0.01-10.00 saniye 0.10
Kayma Karsilama Zaman Sabiti
07.09 0.05-10.00 saniye 0.20
07.10 Toplam Motor Caligma Siiresi (Dakika) 0-1439 Dakika 0
07.11 Toplam Motor Caligma Siiresi (Giin) 0-65535 Gun 0
Motor PTC Asir1 1s1 Korumasi 0: Pasif
07.12 1: Aktif 0
07.13 PTC Koruma Giris Tepki Siiresi 0-9999 (*2 ms) 100
07.14 Motor PTC Asir1 1s1 Koruma Seviyesi 0.1-10.0 V 24
07.15 Motor PTC Asirt 1s1 Uyar1 Seviyesi 0.1-10.0 V 1.2
07.16 Motor PTC Asir1 1s1 Reset Delta Seviyesi  [0.1-5.0 V 0.6
0: Uyar ve RAMPALI dur
07.17 Motor PTC Agirt 1s1 Davranist 1: Uyar ve SERBEST dur 0

2: Uyar ve ¢aligmaya devam et




Grup 8 Ozel Parametreler

Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika
Ayari
08.00 DC Fren Akim Seviyesi 0-100% 0
08.01 Baslangigta DC Fren Zamani 0.0-60.0 sec. 0.0
08.02 Durmada DC Fren Zamani 0.0-60.0 sec. 0.0
08.03 DC Fren igin Baglangi¢ Noktas1  [0.00-400.0 Hz 0.00
0: Ani elektrik kesintisinden sonra ¢alisma durur.
1: Ani elektrik kesintisinden sonra g¢alismaya devam eder.
) ) o Hiz aramas) ana frekans degerinden baslar.
08.04 Ani elekirik kesintisinde 2: Ani elektrik kesintisinden sonra galismaya devam eder. 0
calisma secimi Hiz aramasi minimum frekanstan baglar.
08.05 Maksimum izin Verilen 0.1-20.0 saniye 2.0
Enerii Kesintisi Zamani
0: Hiz arama pasif
1: Hiz arama son frekanstan baslar
08.06  |Base-Block Hiz Arama 2: Hiz arama minimum gikis frekansindan baslar 1
(Pr.01.05)
08.07 Hiz Arama igin B.B. Zamani 0.1-5.0 saniye 0.5
08.08 Hiz Arama i¢gin Akim Limiti 30-200% 150
#08.09 |Atlama Frekansi Ust Limiti 1 0.00-400.00 Hz 0.00
~08.10  |Atlama Frekanst Alt Limiti 1 0.00-400.00 Hz 0.00
»08.11 Atlama Frekansi Ust Limiti 2 0.00-400.00 Hz 0.00
~08.12  |Atlama Frekansi Alt Limiti 2 0.00-400.00 Hz 0.00
#0813  |Atlama Frekansi Ust Limiti 3 0.00-400.00 Hz 0.00
~08.14  |Atlama Frekanst Alt Limiti 3 0.00-400.00 Hz 0.00
08.15 Hatadan Sonra Otomatik Restart [{0—10 0
08.16 Hata sonrasi restart 0.1-6000 sec. 60.0
otomatik reset zamani
08.17 Otomatik Enerji Tasarrufu 0: Pasif 0
1: Aktif
0: AVR fonksiyonu aktif
. 1: AVR fonksiyonu pasif
08.18 AVR Fonksiyonu 2: AVR fonksiyonu yavaglamada pasif 0
3: AVR fonksiyonu stopta pasif
Motor kararsizlig
~08.20 Karsilama Katsayisi 0.0-5.0 0.0




Grup 9 Haberlesme Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika Ayari

~09.00

Haberlesme Adresi

1-254

1

»09.01

fletisim Hiz1

0: Baud rate 4800 bps (bits / second)
1: Baud rate 9600 bps (bits / second)
2: Baud rate 19200 bps (bits / second)
3: Baud rate 38400 bps (bits / second)

»09.02

fletisim Hatas1 Davranis1 Segimi

0: Uyar ve ¢alismaya devam et

1: Uyar ve rampali dur

2: Uyar ve serbest dur

3: Uyarmadan ¢aligmaya devam et

»09.03

Zaman-asimi algilama

0.0-120.0 saniye
0.0: Pasif

0.0

~09.04

Haberlesme Protokolii

-7,N,2 (Modbus, ASCII)
: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
:7,0,1 (Modbus, ASCII)
: 8,N,2 (Modbus, RTU)

: 8,E,1 (Modbus, RTU)

: 8,0,1 (Modbus, RTU)

- 8,N,1 (Modbus, RTU)

: 8,E,2 (Modbus, RTU)

: 8,0,2 (Modbus, RTU)

: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)

O©CONOOARWN =0

~09.07

Cevap Gecikme Zamant

0-200 (1 birim = 2 ms.)




GRUP 10 PID PARAMETRELERI

Parametre Fonksiyon Ayarlar Fabrika Ayari
0: PID pasif
1: Dijital keypad YUKARI/ASAGI tulari.
2: Reserve
10.00 |PID Set Noktasi Segimi 3: Reserve 0
4: PID set noktasi (Pr.10.11)
0: AVI harici terminalinden pozitif PID
geribesleme (0 ~ +10VDC)
1: AVI harici terminalinden negatif PID
geribesleme (0 ~ +10VDC)
10.01  |PID Geribesleme igin Girig Terminj2: ACI harici terminalinden pozitif PID 0
geribesleme (4 ~ 20mA)
3: ACI harici terminalinden negatif PID
geribesleme (4 ~ 20mA)
* 10.02 |[Oransal Kazang (P) 0.0-10.0 1.0
* 10.03 [Integral Zamani (1) 0.00-100.0 saniye (0.00=pasif) 1.00
+ 10.04 |[Turev Kontrol (D) 0.00-1.00 saniye 0.00
10.05 Integral Kontrol igin Ust Sinir 0-100% 100
10.06 On gecikme Filtre Zamani 0.0-2.5 saniye 0.0
10.07 PID Cikis Frekansi Limiti 0-110% 100
10.08 PID Geribesleme 0.0-3600.0 saniye 60.0
Sinyal Algilama Zamani
10.09 PID Geri Besleme 0: Uyar ve RAMPALI dur 0
Hatali Iken Davranisi Segimi 1: Uyar ve SERBEST dur
2: Uyar ve galismaya devam et
10.10 PID Algilama Degeri Kazanci 0.0-10.0 1.0
+10.11 |PID Set Noktasi Kaynagi 0.00—400.00 Hz (Pr.10.00 = 4 oldugunda 0.00
10.12 PID Geribesleme Seviyesi 0.0-100.0% 10.0
10.13 PID Geribesleme Algilama Zamar{0.1-300.0 saniye 5.0
10.14 Uyuma/Uyanma Algilama Zamani|0.0-6550 saniye 0.0
10.15 Uyku Frekansi 0.00 to Fmax Hz 0.00
10.16 Uyanma Frekansi 0.00 to Fmax Hz 0.00
10.17 PID Offset 0.00-60.00 Hz 0.00
10.18 PID Kontrol Algilama 1.0-99.9 99.9
Sinyal Referansi
PID Hesaplama Modu Segimi 0: Seri mod
10.19 1: Paralel mod 0
0: Uyar fakat caligmaya devam et
1: Hata goster ve serbest dur
2: Hata goster ve rampali dur
3: Rampali dur ve Pr.10.21°de ayarlanan deger
) ) sonunda restart (Hata ve uyari gostermez)
10.20 PID Geri Besleme SeV').’e. 4: Rampali dur ve Pr.10.21°de ayarlanan deger 0
hatasinda Calisma Segimi sonunda restart. Pr.10-50 ayar1 ile Restart sayisi
ayarlanir.
PID sapma seviyesi hatasinda
10.21 restart gecikme zamani 0-9999 saniye 60
* 10.22 [Set Noktasi Sapma Seviyesi 0-100% 0
* 10.23 [Set Noktasi Sapma Seviyesi 0-9999 saniye 10
Algilama Zamani
* 10.24 [Likit sizmasi ofset seviyesi 0-50% 0
* 10.25 |Likit Sizmasi Degisimi Algilama |0-100% (0: pasif) 0
*+ 10.26 [Likit Sizmasi Degisim Ayari 0.1-10.0 sec. (0: pasif) 0.5




00: Iptal
01: Sabit Zamanl Cevrim (doniisiimlii ¢alisma)

10.35  |Coklu-Pompa Kontrol Modu 02: Sabit Miktar Kontrol (sabit basingla ¢oklu- 0
pompa caligmast)
0: iptal
10.36 Coklu-pompa ID 1: Master 0
2-4: Slave
* 10.37  |Coklu-pompa sabit zamanli 1-65535 (minute) 60
dénqi periyodu
+ 10.38 |[Pompalari anahtarlama 0.00 Hz—Fmax 60.00
icin baslangi¢ frekansi
Pompa baslangig frekansi
+10.39 |ulastiginda zaman algilama 0.0-3600.0 saniye 1
*+ 10.40 |Pompalari anahtarlama 0.00 Hz—Fmax 48.00
icin durma frekansi
Pompa durma frekansi
+10.41 |ulastiginda zaman algilama 0.0-3600.0 (saniye) 1.0
*+ 10.42 [Zaman asiminda 0.00 Hz—Fmax 0.00
pompanin frekansi (kopukluk)
Bit0: Pompa caligma hatasi olustugunda baska bir
pompaya gegis yapilip yapilmayacagi.
0: Tiim pompa eylemlerini durdur
1: Baska bir pompaya gegcis
Bitl: Bir hata sonrasi resetlendiginde hazirda
bekleme veya stop segimi.
10.43 Pompa hata yonetimi 0: Reset sonrasi hazirda bekle. 1
1: Reset sonrasi stop.
Bit2: Bir hata olustugunda bir pompayi ¢aligtirma
veya galistirmama.
0: Calistirma.
1: Bagka bir pompa segin.
10.44 Pompa baslatma sirasi segimi 0 : Pompa ID# no ile 1
1 : Calisma zamani ile
- 10.45 |Pondstmibgalismaigin 14 5 36 o saniye 60.0
coklu-pompa calisma siresi
e 0: Mevcut ayari kullan (fabrika ayar1), geribesleme
« 10.49 Pr10.12 .|g|n ayar atanj\aSIA sapmayi kontrol ederek herhangi bir hata 0
[PID geribesleme seviyesi] durumunu dogrula,
* 10.50 [PID hata meydana geldiginde 0-1000 kez 0

yeniden baslatma sayisi.
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